Lesen Sie dieses Dokument sorgfaltig durch, bevor Sie das Gerét in Betrieb nehmen. Bei Nichtbeachtung der Anweisungen in der
Bedienungsanleitung erlischt die Garantie fur Gerateschaden. AuBerdem tbernehmen wir keine Haftung fiir Personen- oder
Sachschaden sowie Vermdgensnachteile.

ENDA EU2011 PID-Universalregler
Vielen Dank, dass Sie sich fir das ENDA EU2011 entschieden haben

Abmessungen: 35 x 77 mm
Wahlbarer Eingang: 0-20 mA, 4-20 mA und 0-10 V
Die PID-Parameter kénnen manuell eingegeben werden,

mA in V mA out V

A

A Vor der ersten Inbetriebnahme des Systems miissen die
PID-Parameter eingegeben werden.

Soft-Start-Funktion

Offset-Funktion fiir den Eingang

Ausgangsoptionen fur 0-20 mA, 4-20 mA und 0-10 V

Kommunikation Uber das RS485-Modbus-Protokoll (optional)

CE-Kennzeichnung gemaf EN-Normen.

SET

Bv

EU2011

Bestellcode : EU2011 - -

1 - Versorgung
UV........ 90-250V AC

ReHS

Compliant
LV......... 10-30V DC/
8-24V AC
2- Modbus
RS... Modbus (Optional)
TECHNISCHE DATEN
EINGANGE
Input Type Scale range Accuracy
0-20mA -1999...49999 (Max scale range 10000) +0,2% (full scale) = 1 digit
4-20mA -1999...49999 (Max scale range 10000) +0,2% (full scale) = 1 digit
0-10V -1999...+9999 (Max scale range 10000) 1 0,2% (full scale) * 1 digit
STEUERUNG
Steuerungsmodus Einzelne Sollwertregelung
Methode zur Steuerung P, PI, PD, PID (Wahlbar).
A/D-Wandler 12 bit.
Abtastzeit 100ms.

Proportionalband

Der Wert kann zwischen 0,0 % und 100,0 % eingestellt werden. Wenn Pb = 0,0 % ist, ist die Ein-Aus-Steuerung ausgewahlt.

Regelungszeitraum

Er kann auf einen Wert zwischen 1 und 250 Sekunden eingestellt werden.

Hysterese

Der Wert kann zwischen 1 und 50 eingestellt werden

Ausgangsleistung

Der Anteil im Sollwert kann zwischen 0 % und 100 % eingestellt werden.

TECHNISCHE DATEN

Versorgung 90-250V AC 50/60Hz ;10-30V DC / 8-24V AC SMPS
Stromverbrauch Maximum S5VA

Anschluss Power terminal: Socket terminal with 2.5mm? cross-sectional area.
Leitungswiderstand Max 100Q

Werterhaltung EEPROM (Min 10 Jahre

EMV EN 61326-1: 2021

Elektrische Sicherheit EN 61010-1: 2010 (Verschmutzungsgrad 2, Uberspannungskategorie I1).
AUSGANGE

mA Ausgang 0-20mA DC or 4-20mA DC, +5% (Lastwiderstand bis zu 500 Q).

V Ausgang 0-10V DC, % #5 (Es verfiigt iber einen Kurzschlussschutz).
Sensor Ausgang 24V DC, max 25mA

UMGEBUNGSBEDINGUNGEN

Umgebungs-/Lagertemp.

0...+50°C/-25... +70°C

Relative Luftfeuchtigkeit

Luftfeuchtigkeit von bis zu 80 % und einer Temperatur von bis zu 31 °C; danach linear, bei 40 °C eine Luftfeuchtigkeit von 50 %.

Schutzklasse

GemanR der Norm EN 60529: Vorderseite: IP62, Rickseite: 1p20

Héhe

Max 2000m

& Es sollte in Umgebungen verwendet werden, die frei von brennbaren und korrosiven Gasen sind.

GEHAUSE

Befestigungsart Einbautafel gemafR DIN 43700
Abmessungen B77xH35xT71mm.

Gewicht Ca. 215 g (verpackt).
Gehédusematerial Selbstverléschend.

& Das Gerit darf nicht mit L6sungsmitteln (wie Verdiinner, Benzin, Sdure usw.) oder scheuernden Reinigungsmitteln abgewischt werden.

SURAN Industrieelektronik Tel.:
An der Hanfrétze 6 / D-77731 Willstatt
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Wenn die Parameternamen angezeigt werden,
kehrt man durch gleichzeitiges Driicken der

Tasten

Programmmeniis zuriick.

SET
Wenn die Taste

SET

C.s.lo. = Die untere Grenze des Sollwerts fiir den
ausgewahlten Ausgang.Sie kann zwischen den
durch die Parameter U.S.Lo. und C.S.Hi.
angegebenen Werten eingestellt werden.

C.s.Hi. = Die Obergrenze des Regelwerts fiir den
ausgewahlten AusgangSie kann zwischen dem
durch den Parameter C.s.Lo. angegebenen Wert
und dem Wertu.s.Hi. eingestellt werden.

. Pb = Der proportionale Bandwert des
ausgewahlten Ausgangs.Er kann zwischen 0,0 %
und 100,0 % eingestellt werden. Wenn C. Pb =0,0
% ist, wird die Ein-Aus-Steuerung ausgewahlt.

C.Hys = Der Hysteresewert des ausgewahlten

Ausgangs.Er kann zwischen 1 und 50 eingestellt

werden.

A Dieser Parameter wird aktiv, wenn der
Parameter C. Pb auf 0 gesetztist.

C. ti = Der Integralwert des ausgewahlten Ausgangs.
Er kann zwischen 0,0 und 100,0 Minuten eingestellt
werden. Wenn C. ti = 0,0 ist, ist die Integralwirkung
deaktiviert. . .
A Wenn fiir den Parameter C. Pb ein Wert unglelch
0 ausgewahlt wird, wird dieser Parameter aktiv.

C. td = _ Der Ableitungswert des ausgewahlten
Ausgangs. Er kann zwischen 0,00 und 25,00 Minuten
eingestellt werden. Wenn C. td = 0,0 ist, ist der
Ableitungseffekt deaktiviert.

Wenn fiir den Parameter C. Pb ein Wert ungleich 0
ausgewahlt wird, wird dieser Parameter aktiv.
C. Ct. = Die Periode des ausgewahlten AUSﬁangsA Sie
kann zwischen 1 und 250 Sekunden eingestellt werden.
Wenn fiir den Parameter C. Pb ein anderer Wert als
A ausgewahlt wird, wird dieser Parameter aktiv.

C.CPS. =
Ausgangs am Sollwert.Er
% eingestellt werden.

Der Leistun%santeil des ausgewahlten
ann zwischen 0 % und 100

S.S.t.S. = Einstellwert fir den Sanftanlauf-Timer.Dieser
Parameter legt fest, wie lange es dauert, bis das Geréat

gedriickt gehalten und gleichzeitig die Taste
gedriickt wird, wechselt das Gerit in den Programmiermodus.

So wechseln Sie vom Programmiermodus in den Betriebsmodus:
Wenn im Programmiermodus 20 Sekunden lang keine Taste gedriickt wird, werden die Daten automatisch gespeichert und das Gerat wechselt in den Betriebsmodus.

Programmmenii

SET

- inp.t. = Auswahldes Eingangstyps.
L 0-20 = Auswahldes 0-20-mA-Eingangs
4-20= Auswahldes 4-20-mA-Eingangs

0-10= Auswahl des 0-10-V-Eingangs

I l AWenn sich dieser Parameter &ndert, &ndern sich auch

einige andere Parameter.

Alternativ konnen Sie nach dem Driicken der Taste '  die
driicken, um die Daten zu speichern und in den Betriebsmodus zuriickzukehren.

Taste driicken, um das Programmmenii aufzurufen, und anschliefend die Tasten

Er ermdglicht die Filterung des angezeigten Werts. Er kann Werte
zwischen 1 und 200 annehmen. Wenn dieser Parameter auf 1

gesetztist, bietet das digitale Filter die schnellste Reaktion.
Beieinem Wertvon 200 ist die Filterreaktion am langsamsten.

fLtr. = Koeffizient des digitalen Filters.

In Umgebungen mit starken Stérgerduschen sollte dieser Parameter

erhéhtwerden.

OFFS. = Offset-Wert.

[

C.0.SE =Auswahl des Steuerausgangs
0-20 =Auswahl des analogen 0-20-mA-Ausgangs.
4-20 =Auswahl des analogen 4-20-mA-Ausgangs.
0-10 =Auswahl des analogen 0-10-V-Ausgangs.

Der Offset-Wert wird zum Messwert addiert.

Diese Funktion dient dazu, Fehler zu beseitigen, die durch den
Abstand der Messsonde zum Messpunkt entstehen kénnen. Er
kann zwischen -100 und 100 °C eingestellt werden.

Tl

J Messwertanzeige.

F.KE.C. = Einstellparameter fur die Funktionstaste.
nonE = Die Funktionstaste ist deaktiviert.
manu. = Die Funktionstaste schaltet in den manuellen Modus.
dSP.o. = Die Funktionstaste schaltet nur in den Modus zur

zwischen dem WertA.o.Lo. und 100 eingestellt werden.

werden.

beim ersten Einschalten den eingestelten Wert
erreicht.Er kann auf einen Wert zwischen 0 und 250
Minuten eingestellt werden. Bei einer Einstellung von 0
ist die Sanftanlauf-Funktion deaktiviert, und das Gerat
fahrt mit maximaler Drehzahl auf den eingestellten Wert
hoch.

Die Sanftanlauf-Funktion ist nicht aktiv, wenn

Pb=0ist.

d.P.SE. = Dezimalpunkteinstellung fur Eingénge.Der Wert kann
auf einen beliebigen Wert zwischen 0 und 0,000 eingestellt

u.S.Lo. = Unterer Skalenwert fir Eingédnge.Er kann auf

— einen beliebigen Wert zwischen -1999 und (u.S.Hi.—10)

eingestellt werden.

=
L

CN.SE

SET

S.Cod = Der Sicherheitscode fiir den
Zugriff auf das Sicherheitsmeni.Dieser
Parameter sollte auf 211 gesetzt werden.

Wenn S.Cd =0

Taste,halten

ser
ADrﬂcken Sie zun&chst die
Sie dann die  Taste 3 Sekunden lang

Cosc. = Parameter fir die Sicherheitsstufe des
CoN.o.-Mentis.
nonE =Das Meniiist nicht sichtbar.

gedrtickt.

Der Parameter ,dEF.P* wird angezeigt,
und das Gerét wird auf die
Werkseinstellungen zurlickgesetzt.

P.yEs = Es kénnen Anderungen
vorgenommen werden.
P.no =EsistnurzurAnsicht zuganglich.

Cn.sc. = Parameter firr die Sicherheitsstufe

- des Konfigurationsments.
nonE =Das Menii ist nicht sichtbar.
P.yEs = Es kdnnen Anderungen
vorgenommen werden.
P.no=Esistnurlesbar.
Pno =Das Menliist sichtbar.

A.o.Lo. = Mindestwert fur den analogen Ausgang in Prozent.Er
kann zwischen 0 und dem WertA.o.Hi. eingestellt werden.

A.o.Hi. = Maximaler Prozentsatz des Analogausgangs.Er kann
Aloar ]
BT

u.S.Hi. = Oberer Skalenwert fiir Eingaben. Er kann auf einer
beliebigen Wert zwischen (u.S.lo + 10) und 9999 eingestellt werden.

d.Adr
zwischen 1und 247 eingestellt werden.

SET SET

und gleichzeitig

Einstellen des Sollwerts und des
manuellen Ausgangsprozentsatzes

nach 3 sekunden SET

&)
+A+| EE S S

SET
-

|—nach 3 sek.

MSET

v
_J

A_"SB I_"—ﬂ "|‘3 :.].—"aChBSek_

Fehlermeldungen
Der Messwert liegt

auBerhalb des
Messbereichs.

|:| Der Messwert liegt
unterhalb der Skala.

= RS485-AnschlussadresseDer Wert kann

baud = RS485-BaudrateEinstellbar auf oFF, 2.40,
4.80,9.60, 19.20, 38.40

d. ,Adr‘ und ,Baud“ kommen nur
bei Modbus-fahigen Geréaten vor.

Parametereinstellung

C.typ. = Auswahldes Reglertyps. e
C.typ. =HEAtHeizungsregelung
C.typ. = CooL Kiihlungsregelung

und zur Anzeige des

Parameter
einstellen

M.sEt: Parameter fiir den manuellen
Ausgangsprozentsatz.Der Parameter FtEC wird
angezeigt, wenn der Wert auf ,Manu." gesetzt ist
und C.Pb ungleich 0 ist.Er kann zwischen 0 % und
100 % eingestellt werden.

WERKSEINSTELLUNGEN

Ausgangsparameter Konfigurationsparameter Sicherheitsparameter
C.s.l0. 0 inp.t. | 0-10v [co.sc.] P.yEs |
C.s.Hi. 1000 Fltr. 20 [cnse]  PyEs ]
C.PB 4.0 C.O.SEL 0-20mA
C.HysS 2 offs. 0
C.ti 4.0 f.kE.C nonE
C.td 1.00 A.o.Lo 0
C.Ct. 1 A.o.Hi. 100
C.C.p 0 d.p.sE. 0
S.s.t.S 0 us.Lo, 0
C.typ. HEat u.s.Hi. 1000
d.adr 1
baud 9.60

Bl VO A

[ [

J

SET
CI chss - }SJ—]
SET
Wenn die Taste gedriickt gehalten wird, blinkt der ausgewahlte
Parameterwert und kann mit den Tasten aufden gewtinschten
Wert eingestellt werden.

Wenn die Taste 0,6 Sekunden lang gedriickt gehalten wird, wird
der zu andernde Wert schnell erhéht. Wird die Taste so lange
gedriickt, bis der Wert um 100 Einheiten erhéht wurde, beginnt die
Hunderterstelle schnell zu steigen. Nach dem Loslassen der Taste
wird nach einer Sekunde wieder die Einerstelle erhoht. Das Gleiche
giltfur die Verringertaste.
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DEFINITION (1) Anzeige von Mess- und Sollwert (Betriebsmodus).Parametername und -
wert (Programmiermodus).

35mm

L

Taste zum Erhéhen des Wertes und zum Umschalten der Parameter
(Programmiermodus).

Taste zum Verringern des Wertes und zum Umschalten der Parameter
(Programmiermodus).

77mm J Taste ,,Parameter einstellen“ (Programmiermodus).

(1) Statusanzeige Von links nach rechts: [1-2] Eingabetyp, [3—4] Ausgabetyp

Tiefe
Abmessungen 73mm Smm
)R
N
So entfernen Sie das Gerit aus der Schalttafel: = U
:::::: o - c— [ —
) @@ QO @@@@ - Driicken Sie die Klammer in Richtung 1 — '""“"““”””“
[T [ Ziehen Sie in Richtung 2 — “ it
—— “Iﬂlwuuuum
——c— ﬂ
Befestigungs- i or]e e 2o s =] ¢ Befestigungs- )
klam?ne? AT AT klammer Anschlusskabel T
s zhosos ] 2 Panel Dichtung
ABNYNL NI JGVIW oV A0SZ06 —— Befestigungs-
1 SsSEaIktness klammer
RS AR® =g 1 A .
[—— soooocorxns - SOINONLOZ13 VIMLSNAN! WANS ] usschnitt Hinweis:
71,5mm X N " .
H < > 1) Die Plattenstérke darf maximal 7 mm
= = betragen.
£ 2) Wenn der Abstand an der Riickseite des
C B! § Gerats weniger als 60 mm betragt, l18sst es
sich nur schwer aus der
Y herausnehmen.
Anschluss

ENDA EU2011 ist ein Schaltgerat in Einbauausfiihrung. Das Gerét muss gemaf der Anleitung verwendet werden. Wahrend der Installation
durfen die Anschlusskabel nicht unter Spannung stehen. Das Gerét ist vor Feuchtigkeit, Vibrationen und Verschmutzung zu schitzen.
Beachten Sie die Betriebstemperatur. Fur Ein- und Ausgangsleitungen, die nicht an das Stromnetz angeschlossen sind, sollten abgeschirmte
und verdrillte Kabel verwendet werden. Diese Kabel dirfen nicht in der Nahe von Hochspannungsleitungen oder -geraten verlegt werden.
Die Abschirmung sollte am Geratende geerdet werden. Die Installation und die elektrischen Anschlisse missen von Fachpersonal geman

den Anweisungen im Benutzerhandbuch durchgefiihrt werden.

ENDA INDUSTRIAL ELECTRONICS ~ SN: XXXXXXXXX

PID UNIVERSAL CONTROLLER |||| | |I||I|||||I | IIIIIIIII”
8ll68040711730902

90-250V AC c € =] MADE IN TURKEY
50/60Hz 5VA

AUX out IN
24V Dc mA mA
+V - +V -

112|134 ]5]|6[7]8]9]|10]11]12

ENDA INDUSTRIAL ELECTRONICS  SN: XXXXXXXXX

EU2011-LV
PID UNIVERSAL CONTROLLER ||II Il IIIIIIII||I I I IIIIIII||
8ll68040711730919
1030 0C/ c € =] MADE IN TURKEY
AUX out IN
24V DC mA mA
+ =+ V- +V -

112)13|4[5]6]|7]|8]|9]|10]11]12

@ Schutzisoliert

ENDA INDUSTRIAL ELECTRONICS ~ SN: XXXXXXXXX

PID UNVERSAL CONTROLLER 8||Ig [T I|I|||||I ||

90-250V AC c € =] MADE IN TURKEY
50/60Hz 5VA

8040717309

AUX ouTt IN
24vDC mA mA
B com * - +V - 4V~

2|13|4]|5|6]7]8|9|10]11]12

ENDA INDUSTRIAL ELECTRONICS  SN: XXXXXXXXX

EU2011-LV-RS
PID UNIVERSAL CONTROLLER

10-30V DC / c E =] MADE IN TURKEY
8-24V AC

24V DC mA mA
A B com *+ - +V - + Vv -
1i2|3|4|5|6|7|8|9|10I11|12

(3 ATl U RN
8lle804071730933

AUX out IN

Anzugsdrehmoment
0.4-0.5Nm.

Hinweis :

1) Die Versorgungskabel missen den Anforderungen der
Normen IEC 60227 oder IEC 60245 entsprechen.

2) GemaB den Sicherheitsvorschriften muss sich der
Netzschalter an einer fir den Bediener leicht zugénglichen
Stelle befinden, und es sollte ein Schild vorhanden sein, das
darauf hinweist, dass der Schalter zu dem Geréat gehort.

Hinweis : Sicherung
Versorgung: F 100 mA
250V AC Switch
184-253V AC 4— Phase o — 230V AC
52'/60”2 SVA <— Neutral o — Supply
oder .
10-30V DC / Sicherung , .
8-24 V AC anschlieBen!  Kabelquerschnitt 1,5mm
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ENDA EU2011 PID CONTROL DEVICE
MODBUS PROTOCOL ADRESS MAP

1.1 Holding Registers
Holding Register
Parameter Agresg Data Parameter Description Read / Write | Parameter |Default
Number Decimal (Hex) Type Permission | Name |Value
HO |0000d (0000h)| Word | Control output set value RW C1.SE. 300
g H1 |0001d (0001h) | Word | Minimum set value for control output RW C.S.Lo. 0
'GE'S H2 |0002d (0002h) | Word | The maximum set value limit for the control output RW C.S.Hi. | 1000
© H3 |0003d (0003h)| Word | Control output proportional band set value (adjustable between %0.0 and %100.0) RIW C. Pb. 40
©
e_-' H4 |0004d (0004h) | Word | Control output hysteresis value (adjustable between 1 and 50). RW C.HyS.. 2
=
o H5 [0005d (0005h) | Word | Control output integral time value (adjustable between 0.1 and 100.0 minutes) RW C. ti. 40
=
(o] H6 |0006d (0006h) | Word | Control output derivative time value (adjustable between 0.01 and 10.00 minutes) RW C. td. 100
g H7 [0007d (0007h) | Word | Control output period time set value (adjustable between 1 and 125 seconds) RW C.Ct. 1
[=
8 H8 [0008d (0008h) | Word | The energy value in the control output set value (adjusted between %0 and %100) RW C.C.p.S 0
H9 |ooo9d (0009h) | Word Control output soft-start time value RW S.St.S. 0
H10 [0010d (000Ah)| Word | Input selection number(0 = 0-20mA, 1 =4-20mA, 2 = 0-10V) RW inP.t. 2
H11 [0011d (000Bh)| Word | Device address value for Modbus (adjustable between 1 and 247) RW d.Adr. 1
Modbus Baudrate (0 = OFF, 1 = 2400 bps, 2 = 4800 bps, 3 = 9600 bps
H12 |0012d (000Ch)| Word | 4 19200 bps,5 = 38400 bps RW baud. 3
H13 |0013d (000Dh)| Word Digital filter coefficient (adjustable between 1 and 200, with 1 disabling the digital filter) RW FLtr. 20
7 H14 (0014d (000Eh)| Word Control output selection number (0 = 0-20mA , 1 =4-20mA, 2 = 0-10V) RW C.o0.SE.. 0
E H15 |0015d (000Fh)| Word | Minimum output percentage of the analog output RW A.o.Lo.. 0
g H16 |0016d (0010h) | Word Maximum output percentage of the analog output RW A.o.Hi.. 100
g H17 |0017d (0011h) | Word | Offset value RW OFFs. 0
o H18 |o01sd (0012h) | Word Function control parameter (return to factory defaults when 23042d (5A00h) value is entered). RIW ——— 0
c
O | H19 |o019d (0013h)| Word | Manual output percentage RW m.sEt 50
b= Function button control parameter (0 = Function button off, 1 = Function button switches to Manual mode,
E Hzo 0020d (0014h) Word 2 = Function button switches to Display mode) RW F.kE.C. 0
g-, H21 |0021d (0015h) | word | Decimal point setting for mA, V inputs RIW d.P.SE. 0
i
c
8 H22 |0022d (0016h)| Word | User sub-scale value for 0-20mA, 4-20mA, 0-10V, and 2-10V input selections RIW u.S.Lo. 0
H23 |0023d (0017h) | Word | User upper-scale value for 0-20mA, 4-20mA, 0-10V, and 2-10V input selections RW u.S.Hi. | 1000
Control output menu security parameter (0 = Menu invisible, 1 = Menu programmable,
H24 |0024d (0018h)| Word | 2 = Menu visible but not programmable) RW Co.Sc. 1
Configuration menu security parameter (0 = Menu invisible, 1 = Menu programmable,
H25 [0025d (0019h)| Word | 5= Menu visible but not programmable) RIW Cn.Sc. !
1.2 Coil Registeres
Parameter| Coil Register | Data it Read / Write | Parameter | Default
Number Adress Type Parameter Description Permission Name Value
(o{4] (0000)h Bit | Configuration of control output (0 = Heating; 1 = Cooling RIW C_tyP_ 0
C1 (0001)h Bit | Active control outputs (0 = Active control outputs, 1 = Operation only as indicators) RW = 0
c2 0002)h Bi Auto/Manual mode selection (0 = Automatic operation mode, 1 = Manual operation mode. In this mode, RIW m—— 0
( ) it output is generated based on the value in parameter H19)
1.3 Input Registers
Input Register
Parameter| “ " Adress Data P Read / Write
Number | pecimal (Hex)| TYPe Parameter Description Permission
IQ |0000d (0000h)| Word | Measured value R
|1 |0001d (0001h)| Word | Analog output percentage R
Measurement error codes:
12 |0002d (0002h)| Word 0 = No error, 1 = Sub-scale error, 2 = Over-scale error R
|3 [0003d (0003h)| Word | Active set value. R
14 [0004d (0004h)| word | Reserve R
|5 [0005d (0005h)| Word | Active decimal point value (0 = No decimal point, 1 = Decimal point at 0.0 tens digit) R
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