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Lesen Sie dieses

deutsch

Dokument sorgfaltig durch, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen. Bei Nichtbeachtung der

Anweisungen in der Bedienungsanleitung erlischt die Garantie im Falle von Gerateschaden. Daruber hinaus tibernehmen
wir keine Haftung fiir Personen- oder Sachsch&den sowie Vermoégensnachteile.

ENDA EM SERIE DIGITALER TIMER

Vielen Dank, dass Sie sich fiir die ENDA EM-Serie entschieden haben.

48x48mm oder 72x72mm.
2x4-stellige Anzeige.
Einfache Bedienung.

9 Zeitintervalle. (Zwischen 0-99,99 Sekunden und 0-9999 Stunden).
Auswahl des Sensortyps (PNP, NPN).

Auswahl ,Aufwérts/Abwérts zahlen*.

Einstellbare Dauer von Eingangssignal, Impuls und Sperrzeit.

Mit/ohne Speicherfunktion.

14. Verschiedene Ausgabemodi.

Zwei N.O.-Kontakt-Ausgénge und zwei NPN-SSR-Ausgéange mit 50 mA Strombegrenzung.
Einstellbare Bildschirmhelligkeit.

Sicherheitszugriffsebenen fir Parameter.

Einfache Installation und Wartung dank Steckverbindern.
RS485-Modbus-Kommunikationseingang. (Bei Bestellung angeben).

CE-gekennzeichnet gemal den européischen Normen.

Bestellcode : EM 0 1=

1 2 3

1 - Abmessungen
4401.....48x48x87mm
7701.....72x72x97mm

TECHNISCHE DATEN

Umgebungs-/Lagertemperatur
Max. relative Luftfeuchtigkeit
Verschmutzungsgrad

Hoéhe

A

Versorgung
Stromverbrauch
Elektrischer Anschluss
Werterhaltung

EMV

Elektrische Sicherheit

gefahrlichen Orten.

Start, Gate, Reset Eingang

Steuerausgiange(OUT1 und OUT2)

SSR1, SSR2 Ausgang
Sensor (Hilfs-)Versorgungsaus.

Lebensdauer des Relais

Genauigkeit
Note :

2 - Versorgung
UV...90-250V AC
LV.....10-30V DC /
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3 - Modbus (Optional)
RS ....RS-485
(Specify at order)

RaHS
Compliant

8-24V AC

0..+50/°C-25... +70°C

80 % relative Luftfeuchtigkeit bei Temperaturen bis zu 31 °C, linear abnehmend auf 50 % bei 40 °C.
GemaR EN 60529; Vorderseite: IP65, Ruckseite: Ip20

Max. 2000m

Halten Sie das Gerét von &dtzenden, fliichtigen und brennbaren Gasen oder Fliissigkeiten fern und verwenden Sie es NICHT an solchen

90-250V AC 50/60Hz ;10-30V DC / 8-24V AC SMPS

Max. 5VA

Stromanschluss: 2,5 mm? Schraubklemme, Signalanschluss: 1,5 mm? Schraubklemmen
EEPROM (Min. 10 Jahre)

EN 61326-1: 2013 (Leistungskriterium B gemafR der Norm EN 61000-4-3 erfillt).

EN 61010-1: 2010 (Verschmutzungsgrad 2, Uberspannungskategorie 1)

Die Eingangstypen kénnen im ,Programmiermodus” auf PNP oder NPN eingestellt werden.
Die Mindestdauer fur Impuls und Pause kann zwischen 5 und 100 ms eingestellt werden.

Der aktive Pegel liegt bei PNP-Eingéngen zwischen 4 V und 30 V (Impuls),
Der aktive Pegel liegt bei NPN-Eingdngen zwischen 0 V und 2 V.

Em4401: OUT1 250 V AC, 10 A (fur ohmsche Last) NO+NC, OUT2 250 V AC, 5 A (fur ohmsche Last) NO
Em7701: OUT1 250 V AC, 8 A (fur onmsche Last) NO+NC

Open-Collector-Ausgang (S.S. OUT): max. 30 V DC, 50 mA

12 V Gleichstrom, max. 50 mA (ohne Regelung)

Ohne Last: 5.000.000 Schaltvorgénge; 250 V AC, 5 A (ohmsche Last): 100.000 Schaltvorgénge.
Ohne Last: 30.000.000 Schaltvorgange; 250 V AC, 8 A (ohmsche Last): 300.000 Schaltvorgange.
Ohne Last: 30.000.000 Schaltvorgénge; 250 V AC, 10 A (ohmsche Last): 100.000 Schaltvorgénge.

+0.01% +1ms

Hinweis: Die Ausgénge ,,Relay“ und ,,S.S.0UT* arbeiten gleichzeitig. Das heiRt, wenn das Relais ,,OUT1“ oder ,,0UT2“ betétigt wird, wird der
Transistor ,,SSR1“ oder ,,SSR2“ aktiviert.

Gehéauseart
Abmessungen
Gewicht
Gehédusematerial

Schalttafeleinbauart nach DIN 43700, mit Befestigungsvorrichtung
EM4401 : B48xH48xT87mm, EM7701 : B72xH72xT97mm.
EM4401 : ca. 230g, EM7701 : ca. 380g (verpackt).
selbstverléschend

Vermeiden Sie jeglichen Kontakt mit Fliissigkeiten, wenn das Geréat eingeschaltet ist.Reinigen Sie das Gerat NICHT mit Losungsmitteln
(Verdiinner, Benzin, Sdure usw.) und/oder scheuernden Reinigungsmitteln.

SURAN Industrieelektronik

An der Hanfrétze 6 / D-77731 Willstatt
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EM4401 DIGITAL TIMER

(1) Zeitwert (im ,Betriebsmodus*)
Menii- und Parameter (im ,Programmiermodus®)

(2) Zeigt den Ausgabestatus an.

(8) Anzeige der Zahlrichtung
(3) Anzeige des Ausgabemodus. (Im ,Betriebsmodus*)

(4) Auswahl des Timer-Sollwerts. (Im ,Betriebsmodus®)

(5) Sollwert oder Zeitwert. (Im ,Betriebsmodus®)
Parameterwert (Im ,Programmiermodus®)

(6) Anzeigen fur den Status der Signaleingénge.

(7) Tasten.
(1) PV Anezige 7-Segment-Anzeige, 4 Stellen (Zeichenhéhe 10 mm).
(5) SV Anzeige 7-Segment-Anzeige, 4 Stellen (Zeichenhéhe 10 mm).
(2) Anz. Ausgabestatus Zwei Anzeigen
(6) Anz. Signaleingénge Drei Anzeigen
(3 ) Anz. Ausgabemodus Zeigt die Nummer des ausgewahlten Ausgabemodus an (griin)
(7) Tasten Mikroschalter
(4) Sollwert Zeigt den Sollwertnamen in der SV-Anzeige an (griin)

ZEITWERT-EINSTELLUNGEN

N
Betriebsmodus Im ,Betriebsmodus” kénnen durch erneutes Driicken der Taste die Sollwerte T1, T1A, T2 bzw. T2A ausgewahlt
werden. Der ausgewahlte Wert wird durch Blinken angezeigt. Wird 3 Sekunden lang keine Taste gedriickt, kehrt das
é“ﬁ Gerét in den ,Betriebsmodus” zurtick.
125589 -
5 N & Die Einstellwerte fiir T2 und T2A werden angezeigt, wenn der Parameter ,,0.2.cn“ als ,,t2.on%, ,t2.0F*
3000 m oder ,,Out Mode b*“ ausgewabhlt ist.
Ja
Qut ouf Qu
: @ 2559 ¢ gy 12559 : P gl 12559 ¢+
innerhalb von 3 Sekunden
s B A s n s s A s Keine Tastegedriickt?
" 17 " E p ™ " o0 EG m
s U"I‘JO s M5 5‘30 s s 30\/3’ s
Nachdem die T1-Zeit mit der Taste ausgewahlt wurde, werden durch Driicken der Taste u die beiden linken Ziffern des T1-Sollwerts
g angezeigt und blinken. Der T1-Zeitsollwert kann mit den Tasten u und auf den gewlinschten Wert eingestellt werden.
m Mit der Taste u wird zwischen der rechten und der linken Ziffer umgeschaltet. Mit der Taste kénnen die Zeitsollwerte T1A, T2 und
° T2A ausgewahlt und wie der T1-Zeitwert eingestellt werden.
Wird 3 Sekunden lang keine Taste gedriickt, kehrt das Gerat in den ,Betriebsmodus* zurtick.
A Der Sollwert T1A kann angezeigt werden, wenn der Ausgangsmodus 9, A und b ausgewahlt ist.
a A Der T2-Sollwert kann sichtbar sein, wenn der Parameter 0.2.cn als t2.on, t2.0F oder ,,Out Mode b*“ ausgewdhlt ist.
m
s
Der T2A-Sollwert kann sichtbar sein, wenn der Parameter 0.2.cn als t2.0n, t2.0F oder ,,Out Mode 9, ,,Out Mode A“ oder ,,Out
Mode b“ ausgewahlt ist.
& Wenn Anderungen an den Parametern t1.r, t1.L und t1.H des T1-Sollwerts vorgenommen werden und der T1-Sollwert nicht
m innerhalb der Grenzwerte liegt, wird T1 automatisch auf die Grenzwerte gesetzt.
s
Wenn Anderungen an den Parametern t1A.r, t1A.L und t1A.H des T1A-Sollwerts vorgenommen werden und der T1A-Sollwert
g nicht innerhalb der Grenzwerte liegt, wird T1A automatisch auf die Grenzwerte gesetzt.
Wenn Anderungen an den Parametern t2.r, t2.L und t2.H des Sollwerts T2 vorgenommen werden und der Sollwert T2 nicht
innerhalb der Grenzwerte liegt, wird T2 automatisch auf die Grenzwerte gesetzt.
Wenn Anderungen an den Parametern t2A.r, t2A.L und t2A.H des T2A-Sollwerts vorgenommen werden und der T2A-Sollwert
A nicht innerhalb der Grenzwerte liegt, wird T2A automatisch auf die Grenzwerte gesetzt.
2./7
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Wenn die Taste gedrickt und gehalten wird, und anschlieBend die
Taste B gedriickt wird, wird der ,Programmiermodus” aufgerufen.

Wechsel vom Programmiermodus in den Betriebsmodus:
Wenn im ,Programmiermodus” innerhalb von 20 Sekunden keine Taste gedriickt wird, werden die Daten automatisch gespeichert und das Gerat wechselt in den ,Betriebsmodus®.

Alternativ kann dieselbe Funktion auch durch Driicken der Taste u ausgeldst werden, wodurch der ,Programmiermodus” aufgerufen wird. Werden dann die Tasten

gleichzeitig gedriickt, werden die Daten gespeichert und das Geréat wechselt in den ,Betriebsmodus®.

Konfigurationsmenii fiir Timer1 Konfigurationsmenii fiir Timer2 Ausgangskonfiguration
TN Tarn R
[N — B . N | — u o u
PRG PRG Wenn der Parameter 0.2.01 PRG

als T2.00. T2.0F oder OUT

V/ V/ MOOE B ausgewdhlt ist, V/
it L wird dieses Menii LLI

angezeigt.
Auswahl des Skalenbereichs T1
- Es kénnen 9 verschieden - - i -
Tl P Skalenbereiche ausgewéhlt B A ] é:svlaahrl‘ng‘sgle::?;ilﬁ?:ggn (IR
LN werden (siehe Tabelle 1). [ RSN N Shalenboraiche | suoaewsnit U T |
Wenn dieser Parameter geandert werden (sieheTabeIIe1),g
G 9\399  Wird, werden die Parameter Til PRG 9999 « Wenn dieser Parameter geéindert PRG S

und TiHautomatisch angepasst. wird, werden die Parameter 7.

und TiHautomatisch angepasst.

(W7 a wm a

Auswahl des Skalenbereichs T1A Auswahl des Skalenbereichs T2A R R
——_——— — Es kdnnen 9 verschieden - Es konnen 9 verschieden (RN
[ Skalenbereiche ausgewdhit ) :I|I:| [l Skalenbereiche ausgewshit =+l.I=11
HIrL S werden (siehe Tabelle 1). " I IZT1LIN werden (siehe Tabelle 1).
Wenn dieser Parameter geandert Wenn dieser Parameter geéndert . TII Gr{
99 [ m] wird, werden die Parameter Tifil 09 '39 wird, werden die Parameter T2AL :
PRG 23 s undTRHautomatischangepasst. PRG 11 ° und T2AHautomatisch angepasst.

o n B =)
LLy LLI
T1Untergrenze T2 Untergrenze moarn
T Die untere Grenze des Sollwerts Die untere Grenze des Sollwerts [H] [} 1
.o fiir Timer 1 kann zwischen 0 und fiir Timer 1 kann zwischen 0 und ter=
* dem Parameter TiH eingestellt dem Parameter TcH eingestellt 'al
aialn werden. werden. PRG UFF
PRG g s
T1AUntergrenze T2AUntergrenze
- Die untere Grenze des Sollwerts fiir = Die untere Grenze des Sollwerts
(Il Timer 1 kann zwischen 0 und dem 1 V11 | fiir Timer 1 kann zwischen 0 und
NI Parameter TfiH eingestelitwerden. | 1= [ 1,1 dem Parameter T2RH eingestellt
werden.
oo oo
PRG g s PRG (SRl s
A v A
LLy LLy
Oberer Grenzwert fiir T1 Oberer Grenzwert fiir T2
Der obere Grenzwert fiir den == Der obere Grenzwert fiir den - -
Tl }J Sollwert von Timer1 kann [} :' L{ Sollwert von Timer1 kann n _| (!
[ zwischen den Parametern 7! und (RSN | zwischen den Parametern T2L [ N A |
G TiR eingestellt werden. o und T2 R eingestellt werden.
] mn
PRG 99‘34 s PRG Jggg s PRG Hl_ll_u
A a A v
LLI LLI LL
Oberer Grenzwert fiir T1A Oberer Grenzwert fiir T2A
— - Der obere Grenzwert fiir den P Der obere Grenzwert fiir den ——
(I} :_l Sollwert von Timer1 kann zwischen | _IH I Sollwert von Timer1 kann |:‘ iz
(RIAN den Parametern TRL und TRR | I_ 11| zwischen den Parametern T2AL D I 1 |
eingestellt werden. und T2AR eingestellt werden.
mr
PRG 9%.99 s PRG (1)

Parametereinstellung

T
Boh
pre 1030

L

Wenn die Taste gedriickt gehalten wird, blinken die beiden linken Ziffern des ausgewéhlten
Parameters, und mit den Tasten [} konnen die gewiinschten Werte eingestellt werden.
Wenn die Taste gedriickt wird, blinken die beiden rechten Ziffern und kénnen genauso wie die
linken Ziffern eingestellt werden.

Wird die Taste 0,6 Sekunden lang gedriickt gehalten, erhéht sich der Wert des ausgewéhiten
Parameters schnell. Wenn manlange genug wartet, erhoht sich der Wert bei jedem Schritt um
hundert. Eine Sekunde nach Loslassen der Taste kehrt das System zum urspriinglichen
Erhoht dus zuriick. Das gleiche Verfahren gilt fiir die Verringerung.

Auswa des Ausgangsmodus

Es stehen 14 verschiedene
Ausgangsmodi zur Auswahl.
(Ausgangstypen siehe
grafische Tabellen)

Einstellungen fiir Out1

Kann die Werte 7.0 und T!.0F
annehmen.
(Informationenzum
Verhaltenstyp von Out1
finden Sie in den Tabellen zur
Ausgangsgrafik.)

Einstellungen fiir Out2Kann
die Werte OFF. T100. TIOF 7200
Te.lf uno P.ON annehmen.
(Informationen zum
Verhaltenstyp von Out2 finden
Sie in den grafischen
Ausgabetabellen.)

Out1EIN, Timer-Einstellungen
Wenn HOLD ausgewihlt ist,
bleibt der Ausgang dauerhaft
aktiviert. Einstellbar zwischen
0,01 und 99,99 Sekunden.
(Zum Verhaltenstyp von Out1
siehe die Tabellen zur
Ausgangsdarstellung.)

Out2 EIN,Timer-Einstellungen
Wenn [HOLD® ausgewdhlt ist,
bleibt der Ausgang dauerhaft
aktiviert. Einstellbar zwischen
0,01 und 99,99 Sekunden.

(Zum Verhaltenstyp von Out1
siehe die Tabellen zur
Ausgangsdarstellung.)

fir den per
Speicher
Wenn 10 ausgewéhlt wird, gehen
bei einemStromausfall die
Einstellungen fiir den Timer und
die Schaltfunktionen
(Kontakte)verloren.
Wenn 4£5 ausgewahlt wird, werden
bei einem Stromausfall die letzten
Daten gespeichert und der Vorgang
wird fortgesetzt.

Geratekonfiguration

NN
L

PRG

B o
T

Zahlrichtung des Timers
Wenn UP ausgewdhlt wird, zahlt

alin der Timer hoch; wenn Of [
1N ausgewihlt wird, zahlt der Timer 2o
herunter.
1 lP m
PRG ] PRG u

i 4]
LLI
Eingangsfilter
Es kdnnen Werte von 0,001, 0,20, 0,50
und 0,100 Sekunden ausgewihit
werden. Die Dauer von Impulsen und - -
Pausen muss gréBer sein als die (R
s eingestellten |FLT-Parameter fir die RIS :'
Eingénge , Start”, ,,Gate“ und ,Reset".

a0t
PRG PUES
)

Auswahl des Eingangstyps n
Es konnen nPn- oder PnP-Werte Ly
ausgewdhltwerden. Die

Eingangstypen fiir Start, Gate und

Reset werden entsprechend diesem 'r:' -
Parameter gedndert. [ -I

o MHES

Auswahl der Displayhelligkeit V/o
Die Displayhelligkeit kann u
u i 1 20 ei =

|
[N werden.

werden.
A s

und

Anzeigeformat
Legt die Auswahl der gewiinschten
Parameter fiir die Anzeige im oberen

i‘| und unteren Display fest. (Siehe
() Tabelle 2) Dieser Parameter kehrt
in die Position t1-1 zuriick, wenn die
Parameter outm, o.1.cn und o.2.cn

gedndert werden. Er muss erneut auf
die gewiinschte Position eingestellt

Zuriicksetzen des Bedienfelds
Wenn 0FF ausgewihltist,

| funktioniert die Reset-Taste nicht.
| Wenn 0 ausgewhlt ist und

die Reset-Taste 1 Sekunde

Acc ™ h .
) UF'I_ lang gedriickt wird, wird der

mar
DD
PRG }

Timer zuriickgesetzt.

GerateadresseModbus H H U Il::
Die Kommunikations-
|:| adresse kann zwischen 1 Acc
N ‘n:v::’er‘zn eingestellt T
LLI

A

Security Menu

For accessing this menu,
this parameter must be entered.
Security code is 4400.

In this position, first key is
/'\ pressed and than key is
] p d for 4 ds, d.PAr. is

seen on display and the device is
returned to factory settings.

T1 (Timer1) Menu, Security Access Level
If nonE Menu invisible.
If P.YEs Modification can be done.

TABELLE 1
Tabelle zur Skalenauswahl.

If P. no Only visible.

Parameter| Einstellbarer Wert
Zwischen
99.99s  |0.01 sek. und 99.99 sek.

Zwischen
999.9s (0.1 sek. und 999.9 sek.

T2 (Timer2) Menu, Security Access Level
If nonE Menu invisible.
If P.YEs Modification can be done.

Zwischen
9999 1 sek. und 9999 sek.

If P. no Only visible.

Zwischen
0 min., 0.01sek

un
9959 ™ | 99 min., 59 sek.

Zwischen
999.9 ™ 10.1 min. und 999.9 min.

0.cNF Menu, Security Access Level
If nonE Menu invisible.

Zwischen
9999 ™ [ 1 min. und 9999 min.

If P.YEs Modification can be done.
If P. no Only visible.

Zwischen
0 Std. 01 min.

h und
9959 m | g9 std., 59 min.

Zwischen
999.9 h | 0.1 Std. und 999.9 Std.

d.cNF Menu, Security Access Level
If nonE Menu invisible.

Zwischen
9999 h | 1 Std. und 9999 Std.

If P.YEs Modification can be done.
If P.no Only visible.

TABELLE 2
Parameterauswahl Anzeige

i Displ
Parameter| Dcl,sbpel;a‘y Jﬁ e?‘y

ACHTUNG!

t1-1 Timer1 T1 set

Je nach den
Parametern DUTIM

t1.1A |[Timer1| T1Aset

und 020 sind .
einige Ar di

t1-2 Timer1 T2 set

g 9
nichtsichtbar

t1.2A |Timer1| T2Aset

22 |Timerd| T2set

RS485-Baudrate
Wenn 0fF ausgewahlt ist, ist die

t2.2A |[Timer2 | T2Aset

Modbus-Kommunikation
deaktiviert. Die Baudraten 2400,

t1.t2 Timer1 Timer2

4800, 9600, 19200 und38400
konnen eingestellt werden.

t1.AS |[Timer1| T1Aset

t2.AS |Timer2 | T2A set

3.17
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AUSFUHRLICHE ERKLARUNG AUSGABETYPEN - KURZE ERKLARUNG
’PowerJ L] MODE 0
Start _| LI L R e oua TEM  Power
: : un
Reset M NACH DEM START Start —- L
z T T time S
w0 A Up-Timer outl OLEA = TIOR
ET V pown-Timer Out1_| Sn=ToFE )
out1__ BTl ocn-Tion /\ IET™
L Wenn 8211 = OFFiist, wird Out2 deaktiviert Out2 | =
Wenn fiir 3.0.7 oder Out2_| | | <<B2fn = TioF
Out2 §1 N S| ge.cn. = Tion 0207 die Option HOLD T2 time o
owz_ T LIl L cn-ne ausgewahlt ist, wird out2_| L2 1R
- der Ausgang out2
o 12— Ao kontinuierlich =
W oo— Up-Timer angesteuert, bis ein out2
s T2— Down-Ti START- oder RESET-
._0 t2n : F Down-Timer Eingangssignalan OUT1 Out2 2
ute S ™1 ceen-vem oder OUT2 anliegt. Pulsausgang wird in B Pulsausgang wird in
Out2 g2.Ln. = T2.0F Lange von 02.8.7 von Lénge von Ji.0.T von
OUT 2. iibernommen. OUT 1 iibernommen.
Power | L] MODE 1 P
Start__[] M [l | RESET und DELAY bei owey
Reset [l il aktiviertem PULSE START Start_| 7]
E e A T1 time
w --‘" AUp-Timer Out1
E ! :) \I V Down-Timer Out1_|
Outl__: H1 ouEn = TIoR / T1 time
Out1 OLCN = THLOF out2
Wenn 0200 = OFF ist,; wird Out2 deaktiviert
b Wenn fiir 210.7 oder out2_||
out2 S| o2.cn. = t.on ’ 02.0.7 die Option HOLD | T2time
_ ausgewdhlt ist, wird out2 5 <
Out2 L1 1 oz2en.=tloF der Ausgang ute \
— kontinuierlich Out2_||
[ ﬂAUp-Timer angesteuert, bis ein Out2
g 12 y Do START- oder RESET- outz 7
= own-Timer I ; u
E o Eingangssignalan OUT1 _—
out2 S| g g g2, = Tegn oder OUT2 anliegt. Pulsausgang wird in g pyisausgang wird in
o2 1 i L L em-re Lénge von 0c.0.T von Lénge von (0.7 von
seRh e OUT 2 iibernommen. OUT 1 iibernommen.
Power | MOD_E 2 =
Start_ [T | B | VERZOGERUNG mit ]
Reset T START EIN/AUS Start_| . .
T1 time T1 time
- T , |
. A TpTimer out1 mEn=Tion )
=T N
=R Pown-Timer out1_| LN = TIOF
ol B1. B B . Hl owm-nm Titime | 1 time
Out1_| L= LI f oIen = TLOF Out2 200 = Tion
L Wenn 02 £0.i= OFF ist, wird Out2 deaktiviert Wenn fiir 0.0.7 oder out2 [ [ = T
02.0.7 die Option HOLD — ’ " =
Out2 i gacn = Tian ausgewshlt ist, wird outz T2 time | T2 time S
Out2 L L L ocacn. = TioF der Ausgang u ‘ tl 0
kontinuierlich Out2
N T2 . angesteuert, bis ein u
o L~ L7 4 7 | A ’
Lo o LA A vp Timer START- oder RESET- Out2
E Tf 'y Down-Timer Eisgag%s:zigne:!antOUﬁ out2_| //
Out2_: 5 L oacn-toon oder aniiegt. E_l_xlsausgang wird in E_n_xlsausgang wird in
H rnvan dnge von 52.0.T von dnge von Di.0.T von
Outz_ [ [ LU L [ cecn = e OUT 2 iibernommen. OUT 1 iibernommen.
Power _| (| MODE 3 3
RESET mit START und DELAY Power
Start
Re:et—l M M m = mit START AUS Start
= T1— H T1 time T1 time
) - ://I A pTimer out1 01Ln = 7100 )
=TT RN  Down-Timer out1 | ] Bm-TiF )
i : B 100 = TLON
Outl____ - o g / T time T time\
Out1_ : OLCN = TIOF
| | g20n = Tion
L Wenn 02 001 = OFF ist, wird Out2 deaktiviert O . ’l T, ]
Wenn fiir 3.0.7 oder Out2 | QR = Ui ]
out2_ 1 S| gacn. = Tion 02.0.7 die Option HOLD T2 time T2 time |
Ouuw 0200 = TiOF ausgewahlt ist, wird Out2 ' ge.n = Teon ]
= der Ausgang out2 = Gacn - Teor
~ 12 TP— kontinuierlich [ ] \ Jotic el
5 ° P angesteuert, bis ein Out2 ge.n = OFF
s START- oder RESET-
= Eingangssignalan OUT1 OUt2_] LB = (P
oder OUT2 anliegt. Pulsausgang wird in g Pulsausgang wird in
=~ Lange von 02.0.7 von Lange von 3i.0.7 von
OUT 2 iibernommen. OUT 1 iibernommen.
Power | L] MODE 4
Power
s e Iesmmmees e
T T Titime , T1time T1time T1time
T P s B e T P Y~ o ‘ ‘ ‘ )
w o utl oLen = T1on
2T 0 [~ yoownimer I=——=ng T
Eoe— out1 | 0.Cn = TIOF
Outl__: B B B BT mn=Ton T4 time| T1 time | T1time| T1 time
Outl_f{ B B 2] B 2] B oicn=Tior cocn = Tion
L lenin 02 071 =:OFF ist, wird Out2 deaktiviert oue2 T )
Out2 g8 S oo - nion Wenn ot.o.t oder T2 time ime T2 time
u S| 02.Ln. = Tion 02.0.tals ,,Hold
oz §FFH L 8§ H_ cem-mr ausgewahlt ist, wird out2 g2.0n = 200
: OUT1 in regelméRigen out2 1 A | <tGetn=Terr
~ T2 A i Absténden alle 1
2o Up-Timer T1-Zeiten auf EIN oder ~ Out2
= T2 N ' Down-Timer AUS gesetzt, OUT2 wird out2 = DAL
E o | n=pon
owe_ SRSES SEE  EE co-wm | oderASgesstst [ pulsausgang wird i Puisausgang wird n
: S — N Lange von 3207 von Lénge von 0107 von
Out2 SHESESESES 0260 = T20F OUT 2 iibernommen. OUT 1 tibernommen.

HINWEIS: Alle Vorgénge werden in den Standby-Modus versetzt, wenn der Gate-Eingang aktiv ist.
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AUSFUHRLICHE ERKLARUNG AUSGABETYPEN - 2 KURZE ERKLARUNG
’PowerJ L] MODE 5
VERZOGERUNG mit KONSTANTEM P
Start _| L START und RUCKSETZUNG bt
Reset NACH DEM START Start _|
= T1— Titime  Titime T1time T1time
s T1° : = l;p'ﬂm:_r outt || Bcn=Tion )
= ~ 11 ~ ~_[ VoounTimer out1 | ()
Out1 : B B B Bl men-mon T1time | T1time | T1time|T1 time
owt_FTTE__ BTl BB BB oo-nr out2 et - rion
L FF ist,'wird Out2 deaktiviert u ! L T, ]
Q0T oanT t2 1 | 1 Gan=TioF )
Wenn 0i0.T oder 0201 T2time  T2time . T2time
out2_ §F 8 N cemn-mm als HOLD ausgewdhlt
ouumm 021 = TIOF ist, wird OUT1 in Out2 gedh = 7200 ]
: regelméBigen Abstédnden g, t2 | | <<gen = T20F
2 T2 ] mit jeder T1-Zeit auf EIN
i AL A4 A verimer oder AUS gesetzt, OUT2 Out2 g2.£n = oFF
§ Tz \N\I\lvaown “Timer wird mit jeder T2-Zeit auf out2_| Gecn - pon
EIN oder AUS gesetzt, ( Pulsausgang wird in Pulsausgang wird in
0“"2 _M_E_E_ 82N = Taon solange das START-Signal S 15 gang wir La g wi
. auf EIN ist. Linge von 02.0.7 von dnge von 0i0.7 von
out2 ' N 0200 = TeOF OUT 2 iibernommen. OUT 1 iibernommen.
Power _] MODE 6
. Power
st [P Pl R TIMER mit START
Reset Start | [
z T [[_a |delay b
B A pFimer outt T=a+b BiCA - Tion
E L = Down-Timer Out1 ouon = TIOF ]
0len = Tion a |delay b
: oICn = TIOF Ti=a+h <020 = 116N
L Wenn 02 Ch. = OFF ist, wird Out2 deaktiviert °“t2 = )
: Wenn fiir 3.0.7 oder Out2_| | <<Geln=TioF
g2Ln. = Tion 02.0.7 die Option HOLD a |delay c |
0200 = TIOF ausgewahlt ist, wird der ) ., T2=atc S| fan-Teon )
konstante Ausgangswert )
~ T2 A oo beibehalten, bis der Out2_||
E Up-Timer RESET-Eingang iiber out2 \ 02.CN = OFF
s T2 yDown-Timer OUT1 oder OUT2 auf —
= o ON gesetzt wird. Out2_| /
Out2 S| 0a.cn. = T2.0n Pulsausgang wird PUlsau gang wird in
oz P L] U Lange von 02.0.7T von B Linge von 0.0.7 von
02.0n. = T2.0F OUT 2 iibernommen. OUT 1 iibernommen.
Power _] MODE 7
B Power
Start RESET mit START
Reset ml nach VERZOGERUNG mit Start_|| |
- STARTEINGANG T a |delay | b d
E - A Up-Timer out1 M=a+b
z T10 — YDown-Timer 0ut1 um=TiE )
Oout1 ouLn = TN a |delay b -
Out1 I = focn = Tion
B °ut2 Ti=a+h gacn = Tion
(. J
Wenn fiir 3107 oder Out2_| 02.0n = TIOF
02.00. = Tion 02.0.7 die Option HOLD a |delay c | d
0200 = TIOF ausgewahlt ist, wird der out2 T2=a+c 02.0n = T2on
konstante Ausgangswert
g T2 Aup beibehalten, bis der Out2_| 0260 = T20F
b0 piimer RESET-Eingang iiber  gut2 G20n - OFF
= T2 YDown-Timer OUT1 oder OUT2 auf I
- ON gesetzt wird. out2_| Gecn - pon
Out2 02.0n = 7200 S| Pulsausgang wird in Pulsausgang wird in
Out2_ [ | [ 1 1 ] Q20N = TeoF Lange von $2.0.7 von Linge von 0i0.7 von
OUT 2 iibernommen. OUT 1 iibernommen.
Power _| L] MODE 8 .
Start — ZEITSTEUERUNG FUR Power
Reset—n n EINE EINZELNE PERIODE Start_|[7]
- T mit START Titime | T1time
© A Up-Timer (T = T ]
2 M= out || B = Tion
Out1___ B B B B B~ oun=Tion .
ol_g—H B B p——— T1time
L Wenn 82.00. = OFFiist, wird Out2 deaktiviert Out2 galn=Ton ]
Wenn 00T oder 2207 Qut2 0200 = TIOF
out2_ S| S N oecn-mion ?Its GLL(“ %'S-?fvaahg Tl T2time —, T2time
oz RN R SER cem-noer Ist, wir urdie ﬂ Gecn - T20n
u : Dauer von T1 auf EIN ~ Out2 3 d )
o T2— A Up-Timer oder AUS gesetzt, OUT2 Out2 _Jg_g /ﬁ Ban=Teor )
& ../I/ i P wird fiir die Dauer von g ¢> o0n = OFF
= 2NN  Down-Timer T2 auf EIN oder AUS
=0 — gesetzt, wenn der Out2_| n=ron
oz . R SES| N8 cem-tem START-Eingang § Pulsausgang wird in ~g Pulsausgang wird in
otz §E N ¢ SESHES] RN e -veor gesetzt ist. Lange von 8207 von = Linge von 0.0.7 von
OouT 2 ubernommen. OUT 1 iibernommen.
Power | LT MODE 9
Start _["1 il EIN-AUS-ZEITZYKLISCHER Power
Reset 1 PROZESS mit STARTIMPULS 5ot ™|
= T —
Zra_ ] | A ] T1time T1Atime T1time T1Atime
g 0 el — |4 ldli 7 L)\ G fp—— ]
z TIA - T~ T~ Voown-Timer Out1 0100 = Tion
RN NN BN NE Out1 | TN = TIOF ]
Out1__:
outl_| T1time | T1A time| T1 time | T1Atime
\ Out2 ]
out2 out2 [ J 1 )
out2__| T2 time T2A time | T2 time —
out2 gern-temn )
T3 B2t < T20
5B o outz | | <Go-vr )
w :
E TZ% N VoownTimer Out2 8200 = OFF
Out2 [T cecn = 12mm Outz| getn = Pon
Out2 02.0n. = T2.0F

HINWEIS: Alle Vorgénge werden in den Standby-Modus versetzt, wenn

der Gate-Eingang aktiv ist.
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AUSFUHRLICHE ERKLARUNG AUSGABETYPEN -3 KURZE ERKLARUNG

Power ]| MODE A
Start _[ LT ZYKLISCHER PROZESS MIT EIN-AUS- Power
Res1?1t 1 ZUSTANDEN mit KONSTANTEM START  Start
i 1 1 1 1 und RUCKSETZUNG bei START AUS s Thtn T o
[ - L 4 L1 7 My T o )
= T{; B I~ | RN ' Down-Timer Out1 | Q- no
v~ D ~Nh out1 | DiCn = TIOF )
Out1
out1_| T1time |T1Atime|T1 time T1-x
L out2 Gern-=Tion )
Out2 Out2 | 1 | 1 Gern-=Tik )
out2_I T2 time T2Atime , T2-x
: out2 Getn-temn )
T2—
5B
% TZ& B L/ A up-Timer Out2 | —
L 12— : : x = Unknown time
F T2A— (N Y Pown-Timer Out2 02.00 = OFF
02.n. = veon Out2_| 02.0n = p.on
020, = T20F
MODE B
EIN-AUS-ZEIT Power |
DOPPELKONTAKT Start __[7]
DOPPELPERIODISCH . =
PROZESS mit time time time  time
/A vpTimer STARTIMPULS - Gn-non )
out1 DiCn = TIOF )
- T2 T2A
A time | time
out2 Getn-teon )
0Len = Tion out2 Batn=Taor )
L7 o= Tioe o
Out2_: | | ] M cacn-Teon
L out2 —-—- - -— Oen. = T20F ACHTUNG! Um diesen Modus auszuwahlen, muss der Parameter 02.C11 auf 72.00 oder T2.0F gesetzt sein.
Power | MODE C P
st _ [ LTl L LTl RESET bei ausgeschaltetem L
Reset m Start nach Ablauf der Zeit Start_|| L1
- = mit Start T _a |delay b d
w 0 AUp-Timer Out1 Ti=a+h [ | J
E T1" EF ¢ i Down-Timer out1_| ~ 01CN = TIOF
outl__ Bl : BICA = TION K\ a ldelay | b \ p
Out1 T j ] § 0N =ToR T=a+b ] |fem=non
_ Wenn: 02,00, = 0FF ist, wird Out2 deaktiviert Out2 T
- Wenn 0107 oder out2_|
Oout2 : B 0200 = Tion 02.0.7 als Hold a |delay c | d
out2 T F BA — — Fx 0o0n. = TIOF ausgewahlt ist, wird der T2=a+c E—L Gocn = Taon
- [ = L] & Ausgangssignal Out2 | /
g T2 oo kontinuierlich erzeugt, bis Out2_| | G = TeoF
W o— g Up-Timer ein START-Eingangssignal g2 T
= T2 VDown-Timer oder ein RESET-Eingang T
Fouts an OUT1 oder OUT2 outz_| : =i
u H a3cn - T200 i L
et = Tedn anliegt. Pulsausgang wird in B Pulsausgang wird in
Out2 : 02.0n. = Tedr Lénge von 02.0.7 von Lange von C.0.7 von
OUT 2 iibernommen. OUT 1 iibernommen.
(Power_| MODE D
Start _[ I — EIN-AUS-ZEIT EINZELN PERIODISCH Power
Res{;‘ : mit KONSTANTEM START und Start_|
Zria_ 7] | T RUCKSETZUNG bei START AUS Titme  TAtme | |Titme  Irina
g 1-1° I“‘”P'T‘"“" out1 oLen = 7100
F 1A V Down-Timer u — =
0 Sh NN Out1 | Bn=ToE )
Out1___ . | N 000 = Tion
out1_| LT R L on-mior Titime |TiAtime || |Titme | |T1Ax
|\ : Wenn:02.0h = OFF ist, wird Out2 deaktiviert Out2 | <{8efn=Tion
Out2 | | N celn = Tion Out2 [ | i N - | 02.00 = TiOF ]
outz__i 7 T oo T2 time T2A time T2 time T2A-x
- T <gaen )
T2—
o | | | 2 020N = Te.OF
% Tz% v 2 g A up-Timer Out2 | U j
E ma= NN N / Down-Timer out2 x = Unknown time ==
0 NON NON
Out2_: Il 1 cecn = Teon Out2_| 520 = Pon
Out2 02.n. = T2.0F

HINWEIS 1: Alle Vorgdnge werden in den Standby-Modus versetzt, wenn der Gate-Eingang aktiv ist.

HINWEIS 2: Wenn der Parameter 0c2.C7 auf .00 gesetzt ist, wird der Ausgang ,,0ut2“ aktiviert und bleibt bis zum Ausschalten aktiv.
Bei dieser Einstellung dient der Ausgang ,,0ut2“ lediglich dazu, zu liberwachen, ob der Timer mit Strom versorgt wird. Alle anderen Funktionen
von ,,0ut2“ kénnen nicht genutzt werden.

Power _|
out2 |
6./7
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Typische Anschliisse fiir PNP-Sensoren

ANSCHLUSSSCHEMA

1|E3%
2|
3|2
4|
5|
e s
GATE =
8|
9|
w2y LS
1|55
PNP-Niherungsschalter 2JCe
32
P (e
5|
start|| 6|C=
7|
8jt
SND L ol
T12v ] 101

>

ENDA EM4401-UV-RS
ANSCHLUSS VON SENSOREN INDUSTRIAL  DIGITALTIVER
ELECTRONICS c € H
Typische Anschliisse fiir NPN-Sensoren E A s a8 -
-8 y Schutzisoli
Sicherung Sicherung 90-250V AC chutzisoliert
— ) | A T — | A [5]Rs-485 com. soieon sva Q @
" E‘@ Wi 2 =1 SSR2 OUT
= |2 T Versoraung 3 = \12 o Versoraung [B]ssr10uT RESRTIVE oUT1 S ]
o Y13 Kabelquerschnitt: 1,5mm? 4 a Y13 Kabelquerschnitt: 1,5mm? BIRESETIN OAD o
o J14 5 s J14
RESET START IN AC 250V 5A
2 Y15 'm/ 6| a W15 GATEN RgistnvE ouT2
e [oate 7 a6 ) Drehmoment
| ° ) I GAD. : | ) [e]eno SN: XXXXXXXXX 0.4-0.5Nm
[ | 0 [ | iczvson 1NN
8ll6804071718801
MADE IN TURKEY
Senarng —
Pon A Fioma
230V AG — BAVAG swich
=) Fe 2 UV/LV Versorgun: 1E = )| P Ta %\/ +ARS- 485 10-30VAC /
.t ‘ e 2| (% ‘ J_@v.r,o,g.mg -B 8-24VDC &)
Kaber mitt: 1,5 PN-Naherungsschalter 3=t =1 50/60Hz 5VA
a Y13 abelquerschnitt: 1,5mm’ 4= o )13 Kabelquerschnitt: 1,5mm? RS-485 COM.
i : : i RESETIN AC 25;3/%11 i
=) sl 7l= = SSR2 OUT B RESISTIVE
s )16 F) [ s )16 - LOAD
L onp || o= L [6] ssr1ouT
L | Tiov || 1O — STARTIN c € @ Aczsgy;z 7
[[ RESISTIVE
GATE IN ReSis
[8] enp SN: XXXXXXXXX
10| +12V50mA
| o | I
Der Logikausgang des Geréts ist nicht galvanisch getrennt. Daher 8680407731077
durfen die Logikausgangsanschliisse bei Verwendung geerdeter ENIgA MADE IN TURKIYE
: INDUSTRIAL EM7701-LV-RS
Thermoelemente nicht geerdet werden. ELECTRONICS  DISITAL TMER
Note : 1) Netzkabel miissen den Anforderungen der Normen
IEC 60227 oder IEC 60245 entsprechen. Hi i - Sicherung
! - - . inweis : F 100 mA
2) Gemé&R den Sicherheitsvorschriften muss der Ve : ]
) ) ) - » Versorgung: 250VAC  Switch
Netzschalter mit der Kennzeichnung des jeweiligen Geréts 90-250VAC () €— Phase /LY
versehen und fir den Bediener leicht zugénglich sein. 1030V DG/ <— Neutral
53]%3&;\5”\ Die Sicherung Kabelquerschnitt 1,5mm?

ABMESSUNGEN

EMadD1 oA

&)

N

CC
oJd

o | EE

L

58mm

ENDA

@

Q
=)

n

> AV

DIGITAL TIMER

AUSSCHNITT

EM4401

51mm :

45" %%m '

el E
£

£ N H

£ :

) EEE A [ R
'
'
'
'
'
'

84mm

sollteangeschlossen sein.

Tiefe So entfernen Sie die Befestigungsklemmé
87mm - Schieben Sie das Gerét in Richtung 1,
wie in der Abbildung gezeigt.
17 ——2 - Ziehen Sie das Gerét anschlieBepd in
Richtung 2 heraus.
] ) Anschluss
— Befestigungs-
—_— [ klammer
———
——— |
D Panel
1{} ™~
. So entfernen Sie die Befestigungsklemmen;
Tiefe - Schieben Sie das Gerat wie in der
‘ 97mm 2 ~ Abbildung gezeigt in Richtung 1.
- Ziehen Sie das Gerét anschliefénd
ﬁ1 in Richtung 2 heraus.
% Anschluss
D Befestigungs-
klammer
) —
Panel— _
Dichtun
EM7701
75mm Die ENDA EM-Serie ist fur den Einbau in Schaltschranke vorgesehen. Stellen
07 Sie sicher, dass das Gerét nur fir den vorgesehenen Zweck verwendet wird.
68 . mm Die Abschirmung muss auf der Gerateseite geerdet werden. Wahrend der

68" %mm

Installation durfen alle an das Geréat angeschlossenen Kabel nicht unter
Spannung stehen. Das Gerat muss vor unzuléssiger Feuchtigkeit, Vibrationen
und starker Verschmutzung geschiitzt werden. Stellen Sie sicher, dass die
Betriebstemperatur nicht tiberschritten wird. Alle Ein- und Ausgangsleitungen,
die nicht an das Versorgungsnetz angeschlossen sind, mussen als
abgeschirmte und verdrillte Kabel verlegt werden. Diese Kabel sollten nicht in
der Néhe von Stromkabeln oder Komponenten verlegt werden. Die Installation

A

und die elektrischen Anschlisse missen von qualifiziertem Personal
durchgefiihrt werden und den vor Ort geltenden Vorschriften entsprechen.

Note :

1) Bei der Montage in einer Schalttafel sollte zusétzlicher Platz fur Kabel
vorgesehen werden.

2) Die Schalttafeldicke sollte maximal 9 mm betragen.

3) Wenn auf der Ruckseite des Geréts kein Freiraum von 100 mm vorhanden ist,
|asst es sich nur schwer aus der Schalttafel herausnehmen.

SURAN Industrieelektronik
An der Hanfrétze 6 / D-77731 Willstatt
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+49 (0)7852 / 4889 962
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ENDA EM SERIES DIGITAL TIMER MODBUS ADRESS MAP
1.1 Memory Map for Timer Holding Registers

Holding Register| .
Pﬁm;;:r addresses %a;: Data Content I:ead ‘/W.I'It8 ;a: tolrty
Decimal (Hex) ermission eraults
HO |0000d (0000h)| Word |Setpoint for T1 time (Adjustable between 0-9999d. Format : BCD = 0-9999d) RW 10
E.g. : Adjusting for 259 seconds MSB = 02h, LSB = 59h
w
o H1 [0001d (0001h)| Word | Setpoint for T1A time ( Format must be as in the HO parameter) RW 15
DD
g H2 |0002d (0002h)| Word | Setpoint for T1 time base RW 1
E 0 =99.99sec, 1=999.9sec, 2 =9999sec, 3 = 99m59sec, 4 = 999.9min
= 5 =9999min, 6 = 99h59min, 7 = 999.9hr, 8 = 999%hr.
=]
‘g H3 |0003d (0003h)| Word | Setpoint for T1A time base. (Format must be as in the H2 parameter). RwW 0
(=2}
= H4 [0004d (0004h)| Word | Minimum setpoint value limit for T1 time. (Format must be as in the HO parameter) RW 0
o
:'.’ H5 |0005d (0005h)| Word | Maximum setpoint value limit for T1 time. (Format must be as in the HO parameter) RW 9999
D
ig H6 |oo06d (0006h)| Word | Minimum setpoint value limit for T1A time. (Format must be as in the HO parameter) RW 0
H7 |0007d (0007h)| Word [ Maximum setpoint value limit for T1A time. (Format must be as in the HO parameter) RW 9999
g H§8 |0008d (0008h)| Word Setpoint for T2 time ( Format must be as in the HO parameter) RW 30
% H9 (0009d (0009h)| Word |Setpoint for T2A time ( Format must be as in the HO parameter) RW 100
P H10 [0010d (000Ah) Word | Setpoint for T2 time base. (Format must be as in the H2 parameter). RW 1
=
'% H11 [0011d (000Bh)| Word Setpoint for T2A time base. (Format must be as in the H2 parameter). RW 0
éa H12 |0012d (000Ch)| Word Minimum setpoint value limit for T2 time. (Format must be as in the HO parameter) RW 0
=
8 H13 |0013d (000Dh)| Word Maximum setpoint value limit for T2 time. (Format must be as in the HO parameter) RW 9999
o
?g H14 |0014d (000Eh)| Word Minimum setpoint value limit for T2A time. (Format must be as in the HO parameter) RW 0
= H15 |0015d (000Fh)| word | Maximum setpoint value limit for T2A time. (Format must be as in the HO parameter) RW 9999
—| H16 |0016d (0010h)| Word |Outpu type parameter. Can be adjusted between 0 and 11. See graphic tables for output types RW 0
w
S H17 [0017d (0011h)| Word |OUT1 Configuration parameter. Can be adjusted between 0 and 2. See graphic tables for output types RW
B 9 p J grap! put typ
D
g H18 [0018d (0012h)| word |ouT2 Configuration parameter. Can be adjusted between 0 and 4. See graphic tables for output types RW
o H19 [0019d (0013h)| word | OUT1 Contact output duration. Adjustable between 0.00 and 99.99 sec. ( 0 = Hold) RW 0
5 Format: BCD = 99h, MSB =99h
.g- E.g. : Adjusting for 12.50sec., MSB 12hr, LSB = 50hr
o© H20 |0020d (0014h)| Word |OUT2 Contact output duration. Adjustable between 0.00 and 99.99 sec. ( 0 = Hold) RW 0
(Format must be as in the H19 parameter)
- H21 |0021d (0015h)| Word | Minimum puls duration time parameters for RESET, START and GATE inputs. RW 1
o 0=1ms, 1=20ms, 2 =50ms, 3 =100ms
=
©
5 H22 |0022d (0016h)| Word | Display luminous intensity setting parameter. Can be adjusted between 1 and 20. RW 10
(=2
"g H23 |0023d (0017h)| Word | Display configuration parameter. Adjustable between 0 and 6. See TABLE 2 for selection. RW
g H24 |0024d (0018h)| Word | Device address values for Modbus. (Adjustable between 1 and 247) RwW 1
o
S Word | Communication speed for : RW
2 H25 100250 (0019h)| Word | 50 0 s, 1 = 2400 bps, 2 = 4800 bps, 3 = 9600 bps, 8
4 = 14400 bps, 5 = 19200 bps, 6 = 38400 bps, 7 = 57600 bps
— | H26 [0026d (001Ah)| Word | T1 (Timer1) Menu, security access level parameter. Adjustable between 0 and 2. RW 1
2 0 = Menu invisible, 1 = Modification can be done, 2 = Menu parameters only visible.
“‘E_; H27 [0027d (001Bh)| Word |T2 (Timer?) Menu, security access level parameter. Adjustable between 0 and 2 RW 1
s 0 = Menu invisible, 1 = Modification can be done, 2 = Menu parameters only visible.
13'. H28 [0028d (001Ch)| Word Olitput configuration menu, security access level pa[ameter. Adjustable between 0 and 2. RW 1
E] 0 = Menu invisible, 1 = Modification can be done, 2 = Menu parameters only visible.
3 H29 [0029d (001Dh)| Word | Device configuration menu, security access level parameter. Adjustable between 0 and 2. RW 1
0 = Menu invisible, 1 = Modification can be done, 2 = Menu parameters only visible.
H30 (0030d (001Eh)| Word |Function control parameter. RW 0
If 23040d (5A00h) value is entered, device is returned to factory settings.
1.2 Memory Map for Control Coils
Parameter | Coil Addresses | Data Read / Write Factory
Number | Decimal (Hex) | Type Data Content Permission Defaults
CO0 |o000d (0000h)| Bijt | Timer counting direction (0 = Count UP ,1 = Count DOWN) RW 0
i+ | Data storage in case of power failure (Permanent memory parameters) RW 0
C1 |0001d (0001h) Bit 0 = Storing data enabled (Possible), 1 = Storing data disabled (Not Possible).
C2 |0002d (0002h)| Bit | Sensor type selection. (0= NPN ,1=PNP) RW 0
C3 |0003d (0003h)| Bit |Panel RESET activation. ( 0 = Reset key inactive, 1 = Reset key is active ) RW
C4 |0004d (0004h) Bit | Reserve RW
C5-C15(0005d (000S)} Bt | ocerve RW X
0015d (OOOFh)|
1./12
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ENDA EM SERIES DIGITAL TIMER MODBUS ADRESS MAP
1.3 Memory Map for Input Registerlers

Holding Register|

Parameter|  qdresses | 2ata Read / Write
Number | pecimal (Hex) | TYP€ Data Content Permission
0 [0000d (0000h)| Word | Timer1 time value (Must be read according to BCD format) R
41 |0001d (0001h)| Word | Timer2 time value (Format is as in the 10 parameter) R
|2 |0002d (0002h)| Word | Out1 puls time value (Must be read according to BCD format. Sensitivity 0.00sn ) R
I3 |0003d (0003h)| Word | Out2 puls time value (Format is as in the 12 parameter) R

1.4 Memory Map for Output Status Indicator Bits

e e L Data Content Pamision

DO (0000)h Bit | OUT1 Output status (0= OFF ,1 = ON) R

D1 (0001)h Bit | OUT2 Output status (0=OFF,1=0N) R

D2 (0002)h Bit | Panel reset key status ( 0 = Reset key inactive, 1 = Reset key is active ) R

D3 (0003)h Bit | Reserve R

D4 (0004)h Bit | Reset input status ( 0 = Reset input inactive, 1 = Reset input is active ) R

D5 (0005)h Bit | Gate input status ( 0 = Gate input inactive, 1 = Gate input is active ) R

D6 (0006)h Bit | Start input status ( 0 = Start input inactive, 1 = Start input is active ) R
D7-D15| 0007d (0007h) R

............. Bit Reserve
0015d (000Fh

1.5 Memory Map for Software Revision Input Registers

Soft.w'are | 0920d (0398h)| 14 | Software name and update date is in ASCII format and 14 word. R
Revision Word | Example : EM4401-01 25 March 2016.
Memory Format :

Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word

IETEI4\4|0\1 23 I I I W P (O EY Pl W
NOTE :
To view each word correctly by changing the byte sequences should be displayed as ASCII TEXT

MODBUS ERROR MESSAGES

Modbus protocol has two types error, communication error and operating error. Reason of the communication error is data corruption in transmission.
Parity and CRC control should be done to prevent communication error. Receiver side checks parity and CRC of the data. If they are wrong, the message
will be ignored. If format of the data is true but function doesn’t perform for any reason, operating error occurs. Slave realizes error and sends error
message. Most significant bit of function is changed '1' to indicate error in error message by slave. Error code is sent in data section. Master realizes error
type via this message.

ModBus Error Codes

Error :
Coge Name Meaning
ILLEGAL The function code received in the query is not an allowable action for the slave. If a Poll Program Complete
{01} FUNCTION command was issued, this code indicates that no program function preceded it.
{02} ILLEGAL DATA The data address received in the query is not an allowable address for the slave.
ADDRESS
{03} ILLEGAL DATA A value contained in the query data field is not an allowable value for the slave.
VALUE

Message Sample ;
Structure of command message
(Byte Format)

Structure of response message
(Byte Format)

Device Address (0A)h Device Address (0A)h
Function Code (01)h Function Code (81)h
Beginning address mMsB (04)h Error Code (02)h
of coils. LSB AR
(A1) LSB| (BO)h
CRC DATA
MSB h
Number of coils (N) S (00) MSB| (53)h
LSB (01)h As you see in command message, coil information of
(4A1)h = 1185 is required but there isn’t any coil with
LsSB (AC)h 1185 address. Therefore error code with number (02)
CRC DATA (lllegal Data Address) sends
MSB | (63)h 9 :

* MODBUS CONNECTION DIAGRAM

120 Ohm
l Slave - 1 L l dee=2 Up to 127 slave devices

B A

- +

AE
o[‘]_,'
I L l Master
T B A A can be controlled. 5 ASEe-ly

+

'\ w O—1

- +

Termination should be accomplished by attaching
120 Ohm resistors to the start and at the end of the
communication line.

= +

* Applies to devices with Modbus function.
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