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english

Lesen Sie dieses Dokument sorgfaltig durch, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen. Bei Nichtbeachtung der Anweisungen in
der Bedienungsanleitung erlischt die Garantie im Falle von Gerateschaden. Dariiber hinaus (ibernehmen wir keine Haftung fir
Personen-oder Sachschaden sowie Vermdgensnachteile.

ENDA ECH SERIE AUF-/AB-ZAHLER & DREHZAHLMESSER

Vielen Dank, dass Sie sich fur die ENDA ECH-Serie entschieden haben.

48x48mm oder 72x72mm ECH4400 DiGITAL COUNTER/TACHOMETER
2 x 6-stellige Anzeige. 4 -
Programmierbar als Zdhler und Drehzahimesser. "L-,":'UL-,'B
6-stelliger Chargenzahler. g
9-stelliger Gesamtzihler. %Eﬂ mnnnn
Messung von Periodendifferenzen, Impulsdauer, Umdrehungen und Drehzahl. A .
Einfach zu bedienende Tastatur an der Vorderseite. (eeplfsenenoy - atelnorecliacn
Z#hlt aufwirts oder abwirts. ENDA

Die Eingangsfrequenz ist wahlbar. A TN V/ﬁ'.u

Das Eingangssignal kann durch Multiplikation auf den gewiinschten Wert kalibriert
werden zwischen 0,000001 und 99,9999.

Der Dezimalpunkt kann zwischen 1 und 5 eingestellt werden.

Der Sensoreingangstyp kann iiber die Tastatur ausgewihlt werden (PNP, NPN). ECH7700 DIGITAL COUNTER/TACHOMETER
Doppelter Sollwert und Doppelkontakt-Relais. — N —
SET1 kann in Abhangigkeit von SET2 ausgewahlt werden. * " ‘ " " ,‘ '
Das Ausgangsrelais kann auf kontinuierlichen Ausgang oder auf Intervalle (E

zwischen 0,01 und 999,9 Sekunden eingestellt werden. " " ' " " '
Die Ausgangsverzégerungszeit kann im Tachometer-Modus eingestellt werden. Syt
Auswahl der Funktionsriicksetzung.

0-500000 Offset-Auswahl.

Zugriffsschutz fiir Parameter.

Einfache Installation.

RS485-Modbus-Kommunikationsschnittstelle (bei Bestellung angeben).
CE-Kennzeichnung gemaR europdischen Normen.

Bestellcode : ECH 00- -

1 2 3
1 - Abmessungen 2 - Versorgung 3 - Modbus
4400.....48x48x87mm UV....... 90-250V AC RS ...Modbus
7700.....72x72x97mm (Specity at Order)
LV.......10-30V DC / RaHS
8-24V AC =
Compliant
TECHNISCHE DATEN
Umgebungs-/Lagertemperatur 0 ... +50°C/-25 ... +70°C (nicht kondensierend)
Max. relative Luftfeuchtigkeit 80 % relative Luftfeuchtigkeit bei Temperaturen bis zu 31 °C, linear abnehmend auf 50 % bei 40 °C.
Verschmutzungsgrad Gemal EN 60529; Vorderseite: IP65, Ruckseite: Ip20
Hoéhe Max. 2000m
Halten Sie das Gerat von dtzenden, fliichtigen und brennbaren Gasen oder Fliissigkeiten
fern und verwenden Sie es NICHT an solchen gefidhrlichen Orten.
Versorgung 90-250V AC 50/60Hz ; 10-30V DC / 8-24V AC SMPS
Stromverbrauch Max. 5VA
Elektrischer Anschluss Stromanschluss: 2,5 mm? Schraubklemme, Signalanschluss: 1,5 mm? Schraubklemmen
Werterhaltung EEPROM (Min. 10 Jahre)
EMV EN 61326-1: 2013 (Leistungskriterium B gemaR der Norm EN 61000-4-3 erfillt).
Elektrische Sicherheit EN 61010-1: 2010
Impulszédhler CPA, CPB 2 Kanéle (max. 50 kHz, Impulse zwischen 5 V und 30 V). Als PNP- oder NPN-Eingang wahlbar.
Zahlfrequenz (Hz) Kann auf 20 Hz, 50 Hz, 100 Hz, 500 Hz, 1000 Hz, 5000 Hz, 10 kHz, 20 kHz, 30 kHz und 40 kHz eingestellt werden.

PNP: Reset (Einstellbar zwischen 1 ms und 100 ms fiir 5V- und 30V-Impulse).

Reset Eingang NPN : GND-Anschluss kann durch Anschluss an den ,RESET IN“-Anschluss zurlickgesetzt werden.

Steuerausgidnge (OUT1 und OUT2) ECH4400: OUT1 250 V AC, 10 A (fiir ohmsche Last) NO+NC, OUT2 250 V AC, 5 A (fir ohmsche Last) NO
ECH7700: OUT1 250 V AC, 8 A (fur ohmsche Last) NO+NC

SSR1 und SSR2 Ausgang Open-Collector-Ausgang (S.S. OUT): max. 30 V DC, 50 mA
Sensor (Hilfs-)Versorgungsaus. 12 V Gleichstrom, max. 50 mA (ohne Regelung)
Lebensdauer des Relais Ohne Last: 5.000.000 Schaltvorgénge; 250 V AC, 5 A (ohmsche Last): 100.000 Schaltvorgénge.

Ohne Last: 30.000.000 Schaltvorgénge; 250 V AC, 8 A (ohmsche Last): 300.000 Schaltvorgénge.
Ohne Last: 30.000.000 Schaltvorgange; 250 V AC, 10 A (ohmsche Last): 100.000 Schaltvorgénge.
Genauigkeit +%0.01+1ms

A Hinweis: Die Ausgénge ,Relay“ und ,,S.8.0UT“ arbeiten gleichzeitig. Das heilt, wenn das Relais ,,0UT1“ oder ,,0UT2* betétigt wird, wird der Transistor ,SSR1“ oder ,,SSR2“ aktiviert.

Gehéduseart Schalttafeleinbauart nach DIN 43700, mit Befestigungsvorrichtung
Abmessungen ECH4400: B48 x H48 x T87 mm, ECH7700: B72 x H72 x T97 mm.
Gewicht ECH4400: ca. 230 g (verpackt) ECH7700: ca. 380 g (verpackt)
Gehausematerial selbstverléschend

Vermeiden Sie jeglichen Kontakt mit Fliissigkeiten, wenn das Gerét eingeschaltet ist.Reinigen Sie das Gerdt NICHT mit Losungsmitteln (Verdiinner, Benzin,
Séure usw.) und/oder scheuernden Reinigungsmitteln.

SURAN Industrieelektronik Tel.: +49 (0)7852 / 4889 962 E-mail : info@suran-elektronik.de 1.18
An der Hanfrotze 6 / D-77731 Willstatt Internet : www.suran-elektronik.de ECHxxx00-D-07062023



(1) Zahlrichtung

(2) Ausgangsstatusanzeigen

(3) Statusanzeigen fir Signaleingadnge

(1) Zahlrichtung

(2) Ausgangsstatusanzeigen

(3) Anzeigen fiir Signaleingdnge
(4) PV Anzeige

(5) SV Anzeige

(6) Geratestatusanzeigen

(7) Tasten

ECHA4400 DIGITAL COUNTER/TACHOMETER

1 J0nn
e uuu

jour?]

@R (NNnNn
guuuu

|CPB| RESET|ERRORINEATCH] TOTALITACHO)

Auf-/Ab-Pfeile
Zwei Anzeigen

Zwei Anzeigen

(4) Messwert des Zahlers oder Drehzahlmessers (Betriebsmodus)
Men(- und Parametername (Programmiermodus)

(5) Sollwert (Betriebsmodus)
Parameterwert (Programmiermodus)

(6) Statusanzeigen des Geréts.

(7) Tasten

Im Zahlmodus kann der Wert des Gesamtzahlers angezeigt werden, wenn
der Gesamtzahler aktiv ist und diese Taste im ,Betriebsmodus* gedriickt wird.

7-Segment-Anzeige, 6 Stellen. Die Farben der LCD-Anzeige kénnen zwischen Rot, Griin und Orange gewahlt werden. (Zeichenhéhe 10 mm).
7-Segment-Anzeige, 6 Stellen. Die Farben der LCD-Anzeige kénnen zwischen Rot, Grin und Orange gewahlt werden. (Zeichenhéhe 7 mm).
Six pieces (same as SV indicator color)

Mikroschalter

Voreinstellungen festlegen

Betriebsmodus

’!BBBBB

nnn
uuu
[] [TOTAL]

)

Im ,Betriebsmodus* kénnen durch Driicken der Taste die Sollwerte von Preset1 oder Preset2 ausgewahlt
werden. Der ausgewahlte Sollwert wird auf der oberen Anzeige angezeigt, und die einstellbare Ziffer blinkt.Wird
4 Sekunden lang keine Taste gedriickt, wechselt das Gerét in den ,Betriebsmodus”.

PRESSED VALUES

Ja

ProEt i
Baaoo|®

CPB

PrbyEt | -
fieaoo

[TE]

[CPA]
 cPB]

PrbEta

/ | \ TOYAL

Wurde
innerhalb von 4
Sekunden keine
Tastegedriickt?

Prﬁftf
{12000

Yo

SURAN Industrieelektronik

Mit der Taste wird ,Preset1 time" ausgewahlt, und durch Driicken der Taste n wird die gewlinschte Ziffer
ausgewahlt. Die ausgewahlte Ziffer blinkt, und mit den Tasten u wird der gewiinschte Wert eingestellt.
LLy

Fur Preset2 wird dieselbe Methode wie bei den Werteeinstellungen fur Preset1 angewendet.

Wenn der TRCHD Modus ausgewahlt ist und der Parameter INP.T4P auf IR.-1B. oder IAIB.RA. eingestellt ist, kann der CPA-
Eingang in der unteren Anzeige Uberwacht werden.

Wenn der TACHD Modus ausgewahlt ist und der Parameter IfiP. 74P auf IR.-IB. oder IR.IB.RA. eingestellt ist, kann der CPA-

Eingang in der unteren Anzeige Uberwacht werden.

An der Hanfrétze 6 / D-77731 Willstatt

Tel.:
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Input-Konfigu

Wenn die Taste

gedrickt und gehalten wird, und anschlieBend die

Taste u gedriickt wird, wird der ,Programmiermodus” aufgerufen.

ration

Output-Konfiguration

Eingabetyp

Fiir die Eingange [FA und P8
stehen 7 verschiedene
Zéahlarten zur Auswahl.
(Optionen siehe TABELLE 3)

ZahlrichtungAuswahl
Aufwirts oder Abwérts

Kalibrierungsmultiplikator
: Einstellbar zwischen 0,000001
und 99,9999.
Der Zahlerstand wird mit dem
Kalibrierungswert
multipliziert.

Auswahl der Frequenz
Ermoglicht die Einstellung der
maximalen Zahlfrequenz, die
auf den Zahlereingang
angewendet werden kann. Es
stehen 10 verschiedene
Frequenzstufen zur Auswahl.

Auswahl Sensortyps

Es kann zwischen iP1 und
PNP gewahlt werden. Fiir
Encoder muss PP gewéhlt
werden.

Zeit fiir Reset-Impuls
Erforderliche
Mindestimpulsdauer fiir
den Reset-Eingang.
Einstellbar auf 1, 5, 10, 20
und 50 ms.

ne Al mE ral mE =h a1, r9|
nir.ene A\ Ry18 lgg [A(\gRy18 @iﬂ [INl\gtiy18
1.00000 -@_ 1L00:0P I0.00P Lopar

Ausgabetyps

Es stehen 10 verschiedene
Ausgabetypen zur
Auswahl.(Auswahlméglichkeit
en siehe TABELLE 4)

Out1-Ausgangsdauer

Kann zwischen 0,0 und 999,9
Sekunden eingestellt werden.
Bei Auswahl von 0,0 wird der
Ausgang kontinuierlich mit
Strom versorgt, sobald der
Wert von Preset1 erreicht ist.

Out2-Ausgangsdauer

O T Kann zwischen 0,0 und 999,9
L s L Sekunden eingestellt werden.
HOLD Bei Auswahl von 0,0 wird der

Ausgang kontinuierlich mit
Strom versorgt, sobald der
Wert von Preset2 erreicht ist.

Total Counter Settings

ThT rNe 0iSAB = Total Counter ist
oi.Lhe oo
deaktiviert.
DISABL Wenn [0UNTR ausgewahlt ist, wird

der Eingang des Gesamtzihlers
mit den Zdhleingdngen
verbunden.

Wenn 0UT! ausgewadhilt ist, wird
»out1“ vom Gesamtzéhler gezihlt.
Wenn 0UT2 ausgewahlt ist, wird
»out2“ vom Gesamtzéhler gezéhit.
Hinweis: Wenn einer der Total
Counter ausgewdhlt ist und

die Taste im ,,Betriebsmodus*
gedriickt wird, kann der Wert des
Summenzihlers angezeigt
werden.

Out1 Sollwert

Wenn FPRSET! ausgewahlt ist,
wird der Ausgang Out1 aktiviert,
sobald der Zéhlerwert dem Wert
von PRESET! entspricht.Wenn
Pe-Pi ausgewahlt ist, wird der
Zahlerwert von PRESETE von dem
von PRESET! abgezogen, und der
Ausgang CUT! wird aktiviert,
solange der Differenzwert dem
Wert entspricht.

Anzeigekonfiguration

Zahler EmSte"ungen & Wenn der Parameter DEMGDE als COUNTR ausgewahlt wird, werden die folgenden Parameter
Wechsel vom Programmiermodus in den Betriebsmodus:

Wenn im ,Programmiermodus” innerhalb von 20 Sekunden keine Taste gedriickt wird, werden die Daten automatisch gespeichert und das Gerat wechselt in den ,Betriebsmodus*.
Alternativ kann dieselbe Funktion auch durch Driicken der Taste ausgeldst werden, wodurch der ,Programmiermodus*” aufgerufen wird. Werden dann die Tasten .
gleichzeitig gedriickt, werden die Daten gespeichert und das Gerémchselt in den ,Betriebsmodus*. u

Geratekonfiguration Sicherheitskonfiguration

@ 3
—_—

ncorne
U:lP.I_I i

A hl des D
DEE‘.F‘D Der Punkt kann zwischen
0 und 0,00000 gesetzt
0 werden
V/o
A A
Offset-A hl zuriickset

Einstellbar zwischen0 und
5000 000. Wenn der Zéhler
zuriickgesetzt wird,
beginnt der Timer ab

dem Offset-Wert.

Auswahl Anzeigetyps am Zéhler
Legt die Auswahl der gewiinschten
Parameter fest, die auf der oberen
und unteren Anzeige angezeigt
werden sollen.
(Auswahlméglichkeiten siehe
TABELLE 2)

awm

Auswahl der Displayhelligkeit
DSP BRI Die Displayhelligkeit kann
. I
US B N zwischen 1 und 20 eingestellt
10 werden.

am

PARAMETER EINSTELLUNGEN

7

@

[RERIRIRIE}
AR

nennce crrn
[N} |'|:0 u E!Cl_ (N} IF
Konfi 1 Gerét d
NE MODE Als Geritemodus kann SECULD.
. entweder Tacho oder Counter
COUNTR ausgewihit werden. 0

Die Meniiparameter kénnen
je nach gewahltem Modus
gedndert werden

(siehe Seite 5/7).

Panel Reset Konfiguration
Es sind 8 verschiedene
Einstellungen méglich.
(Siehe TABELLE 1)

Reset Eingang Konfiguration
LS Es sind 8 verschiedene
. T Einstellungen méglich.
(Siehe TABELLE 1)

Speicherung Zidhlerstand
Bei 4ES wird bei einer
Stromunterbrechung der
Zéahlerstand und der
Endzustand gespeichert.
Bei N0 wird bei einer
Stromunterbrechung der
Zéahlerstand und der
Endzustand nicht gespeichert.
Gerateadresse
neEv Ao Kommunikationsadresse

, fiir Modbus-Geréte.

i Einstellbar zwischen1 und 247.

Rs485-Kommunikation
Wenn CFF ausgewahlt ist,
ist die Kommunikation
deaktiviert. Einstellbar
auf 2400, 4800,9600, 19200
und 38400 Baudraten.

Der ausgewahlte Parameter der Ziffer blinkt, wenn die Taste @ gedriickt wird. Der Wert kann mit den Navigationstasten geadndert werden. Die nachste

Ziffer kann mit der Taste [

ausgewadhlt werden, und es gilt das gleiche Verfahren wie im vorherigen Schritt. Wenn der Dezimalpunkt des ausgewahlten Parameters

ebenfalls angepasst werden kann, erscheint wahrend der Ziffernauswahl die Meldung -CF auf dem Display. Wahrend diese Meldung angezeigt wird, wird der
Dezimalpunkt mit den Tasten u an die gewiinschte Stelle gesetzt.

Wenn die u Taste (Auf) 0,6 Sekunden lang gedriickt gehalten wird, erh6ht sich der Wert schnell. Das Gleiche gilt fiir die Taste (Ab).

) )

Sicherheitsmenii Passwort
Um auf dieses Menii zuzugreifen,

TABELLE.1

Reset Konfiguration:

muss dieser Parameter eingegeb
werden.
Der Sicherheitscode lautet 4400.

Input-Konfigurations Menii
Wenn 1101iE Menii nicht sichtbar.
Wenn P YE5 Anderung méglich.
Wenn P. 10 nur sichtbar.

Output-Konfigurations Menii
Wenn 1137€ Menii nicht sichtbar.
Wenn P45 Anderung méglich.
Wenn P. 10 nur sichtbar.

Anzeigekonfiguration Menii
Wenn 10iE Menii nicht sichtbar.
Wenn P.YES Anderung méglich.
Wenn P. 0 nur sichtbar.

Geratekonfiguration Menti
Wenn 110iE Menii nicht sichtbar.
Wenn P 4E5 Anderung méglich.
Wenn P. 110 nur sichtbar.

Preset1 Parameter Menii
Wenn P 45 Anderung méglich.
Wenn P. 0 nur sichtbar.

Preset2 Parameter Menii
Wenn P 45 Anderung méglich.
Wenn P. 0 nur sichtbar.

PRSTLF.
l;;% Parameter |MaBnahme
0 DISRBL Reset is not done
1 R Counter Reset On|
2 T-R  |Total Reset On
3 8-R Batch Reset On
Counter and Total
4 CT-R |ResetOn
Counter and Batch
5 CB-R  |Reset On
Total and Batch
6 TB-R  |Reset On
7 Counter, Total and
CTB-R | Batch Reset On

TABELLE.2

Parameterauswahl

B |Weseags | Diapiay | Drapiay
0 {-5! |Counter| SET1
1 C-52 |Counter | SET2
2 -8 Counter | Batch
3 8-5.1 Batch | SET1
4 B-S.2 Batch | SET2
5 TH-TL | TotalH| TotalL

Achtung!!

*Wenn der Batch Zahler Modus nicht
ausgewadbhlt ist, konnen die Modi 2, 3 und 4
nicht ausgewiéhlt werden.

*Wenn der Gesamtzéhler deaktiviert ist,
kann Modus 5 nicht ausgewéhlt werden.
*Wenn einer der Gesamtzihler-Modi

ausgewadhlt ist und Modus 5 nicht
ausgewabhlt ist, kann durch Driicken der
Taste im ,Betriebsmodus® der
Gesamtzéuwert angezeigtwerden.

*Wahrend der Gesamtzdhler angezeigt
wird, kann der Gesamtzahlerwert durch
Driicken der ‘7”0_' Taste zuriickgesetzt
werden.

3./8
ECHxxx00-D-03092022



CNTOR

Zahler-Eingangsarten

Counter H
input CPA L

Counter H
input CPB L

o

DISPLAY

AUPBUP

Counter H |—| |—| |—| |—| |—|
input CPA L

Counter H i |—| |—|

input CPB | .

DISPLAY

oo |
Counter H j j
input CPB |

DISPLAY

Counter

input CPA |

Counter H j

input CPB | !
|

DISPLAY

Counter H
input CPA |

Counter H
input CPB |

(2]

DISPLAY

pu oA '
Counter H
input CPB |

DISPLAY

s _NANANAO000
Counter H | ' ' ' r'_'_"
input CPB | L . . . . . .
o s
9 o {nt3
| I
i

n+2
DISPLAY

Counter H
input CPA |
Counter H
input CPB L

DISPLAY

Counter H
input CPA L

Counter H ! ! Lo !
input CPB L

I I

I

T T3
o | ! n+2 n+2
! n+1 n+1
DISPLAY n

Counter H
input CPA L

Counter H I I !
input CPB L : :

i |

I

Counter H
input CPA L

Counter H ! _|: ! ! |—!—|
input CPB | '
I

DISPLAY

(o)

one half of the selected value

NP.TSP

+1
A Attention: The maximum value (inp. Frq.) of the input frequency can be [n-5

Counter H

input CPA L

Counter H ! T

input CPB | 1
|
1

DISPLAY

Counter H
input CPA L ,

Counter H
input CPA L )

OUT.TYP.

Zahler Aufwarts

INP.TYP, = RUP.BUP, , RUP.BBT.
CNT.OR = UP-CNT

BELLE.4 Ausgabetypen
Zihler Abwarts Zihler Auf-/Abwirts
(MP.TYP, = RUP.BUP, , RUPBBT, INF.TYP, = RUPBDN. , AUP.BDL, UP.DN.A
CAT.OR = ON-CNT UPDNP2. , UPDNPY

INP.TYP, = RUP.BON. , AUP.BDI, UP.DNPI

Zahler Auf-/Abwarts

UP.DNPe. , UP.ONPY

Solange der
Zahlerstand den
Werten von Preset1
und Preset2
entspricht,

werden OUT1 und
0OUT2 jeweils aktiv.

Solange der Zahlwert
kleiner oder gleich
den Werten von
Preset1 und Preset2
ist, werden OUT1
und OUT2 jeweils
aktiv.

Solange der
Zahlwert groRer oder
gleich den Werten
von Preset1 und
Preset2 ist, werden
OUT1 und OUT2

Ry N Y 5N Ty R Y
DISPLAY \: DISPLAY : i \: :
A Attention: The maximum value of the input frequency can be
1/3 of the selected value(inp. Frq.)
A

NOTE: 1 EINGANGSTYP
Input Symbol NPN Eingang (Spannungseingang) PNP Eingang (Spannungseingang)

H Eingang geschlossen/aktiv 4,5V - 30V DC

L Eingang offen / unbeschaltet 0V -2vDC

A Die Eingangsfrequenz darf den angegebenen Wert nicht iiberschreiten. Wenn die

Eingangsfrequenz den angegebenen Wert liberschreitet, liefert das Gerét keine genauen

Zahlwerte.

BEwenn

wird ein Impulsausgang erzeugt.

[ wenn

Denn die Werte von PRSETZ und BRTCH sind Ganzzahlen.

jeweils aktiv.
Zahler Aufwarts
INP.TYP. = AUP.BUP. , RUPBET.
CNT.OR = UP-CNT
Preset2 _____ AR S A O
Batch Vo Vo ; Vo
Counter 0
Out2
9 DOWN COUNTER
NR.TYP. = AUP.BUR. , RUP.ABT.
CNT.0R = DN-CNT
Batch ‘ ‘ : 1”41””‘ Lo
Counter 0
Out2
Solange der 8ATCH Zéhler Modus ausgewahlt ist, wird der D t nicht

und 0U2.TiM auf einen Wert zwischen 0,01 und 999,9 Sekunden eingestellt werden,

und 0U2.7 auf Werte zwischen 0,0 und 999,9 Sekunden eingestellt werden,
wird ein kontinuierlicher Ausgangssignal erhalten.

4./8
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DREHZAHL-/GESCHWINDIGKEITSMESSMODUS

Wechsel vom Programmiermodus in den Betriebsmodus: A

Wenn im ,,Programmiermodus” innerhalb von 20 Sekunden keine Taste gedriickt wird, werden die Daten automatisch gespeichert und das Gerat wechselt in den ,Betriebsmodus*.
Alternativ kann dieselbe Funktion auch durch Driicken der Taste B ausgelost werden, wodurch der ,,Programmiermodus* aufgerufen wird. Werden dann die Tasten u
gleichzeitig gedriickt, werden die Daten gespeichert und das Gerat wechselt in den ,Betriebsmodus*.

Wenn die Taste gedrickt und gehalten
wird, und anschlieRend die Taste u gedrtickt wird,
wird der ,Programmiermodus” aufgerufen.

If DEMODE parameter is selected as TRCHD. foll will be activated.

ing par

Input-Konfiguration Output-Konfiguration Anzeigekonfiguration Geriatekonfiguration Sicherheitskonfiguration u
N ncorne mnrnnces rrn
Ne.ChF DuT.OhF DSP.ChF D.LORFG SEC.CNF

Eingabetyp

Ausgabetyps

Auswahl des Dezimalpunkts

Konfiguration Gera

Sicherheitsmenii Passwort

Measurement Time Unit Selection Table

neTYR Fiir die Eingénge CFR und CPB Es stehen 8 verschiedene ~ Tl 0N Der Punkt kann zwischen ne men Als Geritemodus kann SERa Um auf dieses Menii I P T .
nir. 1 ' CLI. . [RERRE C ! [\ TImBA arameter \
stehen 9 verschiedene Ausgabetypen zur S PU 0 und 0,00000 gesetzt UE ! ""UE entweder Tacho oder Counter zuzugreifen, muss dieser value message Explanation nP.T4P
TRCHD Zihlarten zur Auswahl. Auswahl.(Auswahlméglichkeit 0 werden TROHD. ausgewihlt werden. 0 Parameter ei ben 0 ooer Puls in 1 second
(Optionen siehe TABELLE 8) en siehe TABELLE 9) Die Meniiparameter kénnen werden. Der Sichert d RP.SEC TRCHE
i 3 lautet 4400. . Puls in 1 mi
A R A w B A satween e 1 penim | e
Auswahl des Anzeigetyps LLI (siehe Seite 3/7) 2  RPHOUR Puls in 1 hour f-ie
_ Auswahl Zeiteinheit Messung Out1-Ausgangsdauer Legt die Auswahl fiir die Panel Reset K § fi i Input-Konfigurations Menii 0 Ipeec meter / second
iR Die Zeiteinheit wird je nach Kann zwischen 0,0 und 999,9 TSP MAN gewiinschten Parameter fest, Q5T e wane Rese 0_r_|h||?ura ion N CEr Wenn 107E Ment nicht | P.SEL
. ausgewahltem Eingabetyp Sekunden eingestellt werden. die oben und unten auf dem is'e::n‘::::%::; nicht : sichtbar. 1 1.0.min. meter / minute Lnsen
RPSEC geindert. Bei Auswahl von 0,0 wird der -5 Display angezeigt werden. no. 2uriickgesetzt werden. PYES Wenn PYES Anderung 2 — o/ h
(Auswahlméglichkeiten siehe Ausgang kontinuierlich mit (Auswahlméglichkeiten siehe Wenn Y¢S ausgewihlt ist, méglich. LPHOUR. | metre [ hour
n V/o TABELLE 5) Strom versorgt, sobalfi der V) TABELLE 2) V/o kann das Panel “ V/u Wenn F. i nur sichtbar. 0 WCSEC microseconds
%8 Mindestimpuls- und Leerlaufzeit Wert von Preset1 erreicht ist. “ (81]  zuriickgesetzt werden. LL — —
Mindostwert ar Signaleinginge. Out2-Ausgangsdauer Auswahl der Displayhelligkeit Reset Eingang Konfiguration Output-Konfigurations Menii |1 [~ miliseconds i
PLS.TIM Wenn die giltige Impalsdsuer kiirzer Kann zwischen 0,0 und 999,9 150 00! Die Displayhelligkeit kann IRET IR Wenn 110 ausgewihlt ist, Wenn 1101 Menii nicht P 100 miliseconds | PLSTIM
ist als die eingestellte Zeit, erscheint Sekunden eingestellt werden. zwischen 1 und 20 eingestellt - k_ann derNReset-Emgang sichtbar.
ms eine Fehlermeldung auf dem Bei Auswahl von 0,0 wird der 10 werden. no "I‘\;Ch‘ l‘rEEUCKQBSGtE:‘r:?T:ie"- Wenn P .4E5 Anderung
il i ( ogli : : ; I’ 'enn ausgewal ist, dglich.
u %’_. Wert von Prege,tz erreicht ist u u V/o zurtickgesetzt werden. . e Pioc Void Time
. LL Selection Table
Minimale Abtastzeit Verzégerungszeit fiir Out1 a Datenspeicherung Anzeigekonfiguration Menii oo TIm Parameter N
SamMTIL. Die Abtastzeit bestimmt, wann Einstellbar zwischen 0,0 und rpoecg Bei UES wird bei einer Wenn 1131E Menii nicht sichtbar. value message | Explanation
der Messwert wieder verfiigbar 99,99 Sekunden.Wenn Out1 : i Stromunterbrechung der Wenn PYES Anderung méglich.
050 N Ktiviert ist, wird die Aktivi nn Zahlerstand und der o A 0 yoms, 40 msec
o ist. . aktiviert Ist, wirc cie Aktivierung 1 Endzustand gespeichert. Wenn £. 110 nur sichtbar.
Einstellbar zwischen 0,20 des Out1-Ausgangs bis zum Bei 10 wird bei einer 1 20ms. 20 msec
“ V/D und 20,00 Sekunden. Ablauf der Out1- V/o Stromunterbrechung der > e o
Verzé i o 3 u Zihlerstand und der 10MS. msec
= Maximale Abtastzeit erz?gerungsze-lt \ierzogert L Endzustand nicht gespeichert. —
com T Einstellung der maximalen V_erzogerungs;ent fiir Out2 Geriteadresse Arn SEr Geritekonfiguration Menii 3 ims. 1 msec
SAM.TIH.  zeit. Wenn die Signalperiode Einstellbar zwischen 0,0 und DEY AN Kommunikationsadresse -1 2CL Wenn fi31E Menii nicht sichtbar. 4 |osms |05 msec
langer ist als die maximale 99,99 Sekunden. Wenn Out2 SWo fiir Modbus-Gerite. PUES Wenn P.4ES Anderung méglich
2.00 Abtastzeit, wird eine Fehler- aktiviert ist, wird die Aktivierung | Einstellbar zwischen1 : Wenn P. 10 nur sichtbar. 5 |oums. 0.1 msec
meldung auf dem Bildschirm des Out2-Ausgangsbis zum und 247 —
vV, angezeigt. Einstellbar zwischen Ablauf der Out2- : Vo 6 0.05Ms, 0.05 msec
u /uo_| SAMTIL. und 99,99 Sekunden. Verzégerungszeit verzégert. u V/uo-l u / 7 po2ms.  [0.01 msec
Kalibrierungsmultiplikator Out1 Sollwert Rs485-Kommunikation ool CeEr Preset1 Parameter Menii
NP.CAL Einstellbar zwischen 000001 PRS.CAR Wenn PRSET! ausgewdhit ist, BRUD.RA Wenn OFF ausgewahit ist, PRISEC Wenn P.4£5 Anderung méglich. TABEEY] .
. und 99,9999. wird der Ausgang Out1 aktiviert, a ist die Kommunikation PYES Wenn P. 110 nur sichtbar. Parameter Selection
100000 Der Zihlerstand wird mit PRSET sobald der Zihlerwert dem Wert SE00 deaktiviert. Einstellbar : i - Table to Display
dem Kalibrierungswert IEE  von PRESET! entspricht. Wenn auf 2400, 4800,9600, 19200 TACHO 5500 | Parameter | UPPER | LOWER
u V/n multipliziert. n ;@_-'fll ausgewih;tRiEztE,Tvgird di‘r V/o und 38400 Baudraten. value message | Display | Display
in fif] Zahlerwert von T2 von dem it 0 . -
PRESET! ab d d p-c) |Measuring SET1
Auswahl des Sensortyps thr;gang UUETII 3,?;?2;?{;(,;:;, er Preset2 Parameter Meni 1 P-52 [Measurind SET2
SENTYP Es kann zwischen fiffi und solange der Differenzwert dem PRESEC Wenn P J¢5 Anderung méglich. :
PP gewahit werden. Fiir Wert entspricht. Wenn F. 15 nur sichtbar. 2 |P-ASi  |Measuring On SET1
nen Encoder muss Pii? S l
ausgewihit werden. 3 P-TP Measuring Total Re
4
B A A ]
LLi Ll 5
Zeit fiir Reset-Impuls
QEC PG Erforderliche PARAMETER EINSTELLUNGEN
NSERE Mindestimpulsdauer fiir
100MS den Reset-Eingang. o Fo o Eo noFo o Eo no o N0 o N0 Co
Einstellbar auf 1, 5, 10, 20 NP CAL _@_II‘E.‘_BL _@_lhe [RylN _@MEJ’_QL _@_ﬂ F:)_l [ _@IIKVI)_HL _@JHP.LHL
V/o [l 100000 100-0P 10.0-0° 100-0P 130000 200000 -
u /|JD_| : all 7N VAt MR AN ANEEEY
Der ausgewdhlte Parameter der Ziffer blinkt, wenn die Taste gedriickt wird. Der Wert kann mit den Navigationstasten m gedndert werden. Die ndchste
Ziffer kann mit der Taste > ausgewahlt werden, und es gilt das gleiche Verfahren wie im vorherigen Schritt. Wenn der Dezimalpunkt des ausgewéhlten Parameters
ebenfalls angepasst werden kann, erscheint wahrend der Ziffernauswahl die Meldung -Cf auf dem Display. Wahrend diese Meldung angezeigt wird, wird der
Dezimalpunkt mit den Tasten \/41 an die gewiinschte Stelle gesetzt.
¥ 4] < e 5./8
Wenn die u Taste (Auf) 0,6 Sekunden lang gedriickt gehalten wird, erh6ht sich der Wert schnell. Das Gleiche gilt fiir die Taste (Ab). ECHxxx00-D-03092022




\-]MBRY Eingangstypen fir die Impulsmessung

o F (rps: rpm: i rph:p

\=1=HE=Re]) Tabelle der Pulsausgange

cPAainput | l_| 1 second Reset =
3 LR second |
E CPB(HOLD)input. : = = = ‘ 999,999 '
L ]
LT8R = RPN !
Proses value [ | Previous value |(Calibration/T1x60) rpm _|[(Calibration/T2x60) rpm | (Calibration/T2x60) rpm | b
reset1
Achtung: Es muss ein geeignetes Eingangssignal fiir die Impuls- und Pausenzeiten ausgewahlt werden.
fahren fiir Eil i mit Phasendifferenz (rps: Impul: rpm: Impul: 0 1
rph: ) Richtt i |
|
'
CPA Input r | | | | | | second :
x o 1
& cPB Input L 3 I | I ] I | second out1
E ! T1 T2 T3 ; —
1TIMBR = RPN ]‘ 1 ULD

Process value ‘

Previous value (Calibration/T1x60) rpm ! (Calibration/T2x60) rpm ' (Calibration/T3x60) rpm ‘

Achtung: Es muss ein geeignetes Eir al fir die Impuls- und Pausenzeiten ausgewahlt werden.

CPA-Methode zur i der Pulsfreq unter Eil i von CPB-Daten duar
\
CPA input [‘ |_| |_| |_| |_| second :
3 Ta j Ta i Ta ! '
H ! ! Out1
CPB input L |_| |_| : |_| |_| |_| second |
‘ T T T T !
j '
Process value | | Previous value | (1/Ta) / (1/Tb) ]

Geschwindigkeitsmessmethode (m/s: Meter pro Sek., m/m: Meter pro Min., m/h: Meter pro Stunde) wihlbar

coaiput 1 _[ ] [ M

| T1 L Td T2 LT3
; ;

-

o 1o

J Il

= |
second — H

=

=]

[

second

Td
cPBinput | : 1 l_l l_l [l

T T
1TIMBA = MPSEC

o
(-
5
=4
=1

Process value ‘

Previous value|(Calibration value / T1)m/s [ (Calibration value / T2)m/s | (Calbraon value | T3)mis

Achtung: Es muss ein geeignetes Eingangssignal fiir die Impuls- und Pausenzeiten ausgewahlt werden.

o zurF

second

CPA input o |_| |_| |_| —————— |_| |_| ,,,,,,,, !—l |—|

[ VI j \ T j
" ' —
i Sampling Time |

|
>

INP.T4P

R ausgewadhlt ist,
werden die folgenden Ausgabetypen aktiviert.

Preset2- : 77777777777
i

'
I
'

Vot

Lo

i

L
'

'

— .:
—
10T
0T

=] proéesss value nbt change
I _H second
"5 CPB(HOLD)inputL ou2
Process value | Previous value {1472+ .. +Tnyn ]
Achtung: Es muss ein geeignetes Eingangssignal fiir die Impuls- und Pausenzeiten ausgewé&hlt werden.
e Verfahren zur Messung der Zeitdifferenz
1mo T -
cPaput 1 |_| |_| |_| [ second Wenn 0ifP.TYP. = TR
| T1 L Td T2 Td LT3
T ;
CPB input v l_| |_| l_| l_| second
Processvalue [ Onceki deger | T1 [ T2. | H
Reset
Achtung: Es muss ein geeignetes Eingangssignal fiir die Impuls- und Pausenzeiten ausgewahit werden. '
I
e Messwert der Impulsbreite 999,999
)
CPA input r | | l | second
= | T L Td T2 T3 T4 '
= ' ! ! process value not change Preset!-|- - —
ui H i
= CPB(HOLD) inputL 5 . 0 -
Process Value | Provious value | T1 [ T2 T4 | Rotate way
Achtung: Es muss ein geeignetes Eingangssignal fiir die Impuls- und Pausenzeiten ausgewahlt werden. :
Pulszihimethode e |
y 123456789 12345678 910 Out17
ceampt ¢ _[AOOO000O0000000O000O00000000NO0NNOANNMNM second dunT
2 ) T Td T ! T>20ms out2 |
S cemiput L ] Td>20ms second (Way out) i
H
5 RESET IN input 3 ! ] second !
Process value | Provious value cqunting value: 9 | sayma degeri: 10| SIFIR | !
Achtung: Es miissen die Impuls- und iten fur das ] werden. (Zahlwerte Kalibrierung = 1) e '
i i
0 Pulszihimethode Out1
H 12 3 456 7 8 9.1 23456 7 8 9101112 13: 1
CPAInpUt L aaonononononnaonnnn ONO0O000NNNNN second '
a T T ; out2 1
H (We t) !
o cPBinput L 0 T>20ms second o (Way out) ‘
H
=l Reserin inputL. . L second 2 '
Processvalue | Previous value counting value: 9 | counting value: 13| _ZERO ] l-__:‘ .
Achtung: Es miissen die Impuls- und iten fir das i werden. (Zahlwerte Kalibrierung = 1) =] !
CPA-Methode zur Ermif der i unter Ver von CPB-Eingab —
CPA input f I 1 1 1 second
B Ta i Ta | Ta ]
H T ' O
CPBinput L |_| l_l |—| second =
: To : Tb : sudnT
LTIMgA. = RPN
Processvalue | | previous value | ((1/Ta)-(1/Tb))<60 pm | (1/Ta)- (1/Tb))x60 rpm [ ((1/Ta) - (1/Tb))x60 rom o
ACHTUNG! Wenn diese Methode ausgewahlt ist, muss der am CPA-Eingang gemessene Impuls gréfer oder gleich
dem Impuls am CPB-Eingang sein. Wenn CPA kleiner als CPB ist, wird diese Fehlermeldung angezeigt. ey
HIGH

[ oo |
H
22 e
°S £
j*
\

NOTE: 1 INPUT TYPE

Input Symbol NPN Eingang, PNP Eingang
H Eingang geschlossen/aktiv 4,5V - 30V DC
L Eingang offen / unbeschaltet 0V -2V DC

SURAN Industrieelektronik
An der Hanfrétze 6 / D-77731 Willstatt

Tel.: +49 (0)7852 / 4889 962

E-mail : info@suran-elektronik.de
Internet : www.suran-elektronik.de

DIH.02F

3

e o)
£< 4
e f L

6./8
ECHxxx00-D-03092022



Anschlussbilder

ECH4400-230VAC-RS ECH4400-24VAC-RS
EDNUB.QHAL COUNTER/TACHOMETER |NDNUDSTAR|AL COUNTER/TACHOMETER
ELECTRONICS 5 c € ELECTRONICS 7 c €
U+ A -85 O = (A s a8 o=
2]-8 0250V AC 2-8 RErvies
RS-485 COM. 50/60Hz SVA RS-485 COM. 50/60Hz 5VA
[4] ssr2 oUT AC250V10A & SSR2 OUT AC250V10A &
RESISTIVE
SSR10UT SEapTVE OUT1 ~ofid] SSR10UT Hoab VE OUT1 o
[6]RESETIN [6] RESET IN
AC 250V 5A 016 AC 250V 5A
CPBIN AC250V oA Lura f 18 [7]cPBIN RESISTIVE OUT2
[8]cPAIN LOAD [8] cPAIN LOAD o
[3] eND SN: XXXXXXXXX [5] onD
fi +12v 5oma |||||||||||| ||||||||||||H 0] 12 soma “||||||||||| ”||||||||||
” i 4071702
MADE IN TURKIYE MADE IN TURKIYE

1]+A
RS- 485 90-250V AC
- B 50/60Hz 5VA ()
RS-485 COM.
13|
RESET IN ourt o113
j;L AC250VeA | o
SSR2 OUT e RESISTIVE
[6] sSR1 0UT HOAD
[7]cPBIN c€ out2 o118
o
@ AC 250V 8A
CPAIN RESISTIVE
LOAD
[9]eND SN: XXXXXXXXX

+12V 50mA

80407171903
END MADE IN TURKIYE
INDUSTRIAL  ECH7700-230VAC-RS

ELECTRONICS COUNTER/TACHOMETER

[]+A
RS- 485 10-30V DC /
[2-8 8-24V AC
RS.485 COM 50/60Hz 5VA
ot
RESET IN ouTt
AC 250V 8A | o714
SSR2 OUT % RESISTIVE 14
LOAD
[6] ssr10UT i
o{16]
7] CPBIN out2
c € @ AC250vEA | O
[8]cPAIN RESISTIVE
LOAD
GND SN: XXXXXXXXX
e RGN
ENDA MADE IN TURKIYE
INDUSTRIAL ECH7700-24VAC-RS

ELECTRONICS COUNTER/TACHOMETER

BEISPIELE FUR DEN ANSCHLUSS VON SENSOREN

Anschlussbeispiele fiir PNP-Sensoren

Anschlussbeispiele fiir NPN-Sensoren

Sicherung Sicherung
R R
250V AC
— o | A\ = w A
! s M= T S uviw ! o 1M1= e‘y/_ wviLv
Lo | 2| i e L—oo— 2| 1@
3= ° e 3= ° |2 >
H—o0—°o— 4i= o )13 Kabelquerschnitt: 1,5 mm? H—o—o— 4= o )|13 Kabelquerschnitt: 1,5 mm?
5|= o )14 5|=1 o )14
RESET e RESET
° 6| a |15 —o"o0— 6|= Y15
CPB o 7 CPB oo 7=
CPA 8 II:IEn s )|16 CPA  _—~ 8l =1 o )16
A PP GND o )17
12V 9|=X 9=
10([= 10)=2X
Sicherung 100 mA Sicherung 100 mA
2VAC ( BOVAC, A
ey 4 ey
1= == 1= =T
. 2= o )|11 . - 2= o )11 /—} oV /LY
PNP-N&herungsschalter a 12 -« — . o V12 - —|
OUT (Aktivpegel entspricht 3L Kabelquerschnitt: 1,5 mm? NPN-Néherungsschalter 3| Kabelquerschnitt: 1,5 mm?
der Spannung des Sensors) 4= o )13 o OUT (aktiver Pegel GND) 4= o )13 Y
5= o )14 5| = o )14
cee || 8|C=T a )15 6] a 15
; = a Ve cPA ; = = e
GND [
olr= o |17 GND 9l o )17
+12V 10 E:] + 12V 10 a
A Der Logikausgang des Gerits ist nicht galvanisch
getrennt.
Hinweis: 1) Netzkabel miissen den Anforderungen der Normen NOT :
IEC 60227 oder IEC 60245 entsprechen. Sy Froomdse ac Key
2) GemdB den Sicherheitsvorschriften muss der 9°'§f°VAC —— Phease = D UvV/LV
Netzschalter mit der Kennzeichnung des jeweiligen 13-3% Rgl —— Neutral ‘ ) ‘ SUPPLY
Gerédts versehen und fiir den Bediener leicht 50/60Hz 5VA Fuse should

zugénglich sein.

8 Schraubenanzugs
drehmoment
0.4-0.5Nm

@ Schutzisoliert

SURAN Industrieelektronik
An der Hanfrétze 6 / D-77731 Willstatt

Tel.: +49 (0)7852 / 4889 962

E-mail : info@suran-elektronik.de
Internet : www.suran-elektronik.de

be connected.

Cable size: 1,5mm?
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ABMESSUNGEN

1 2 So entfernen Sie das Gerat aus der Halterung:
- Driicken Sie auf beide Seiten des Gerats in
Richtung 1 und schieben Sie es in Richtung 2

ECH4400  DIGITAL COUNTERTTACHOMETER

1M § ———
n -" nn ———— )
£ = NN
© mnnnnn ———
B ¥ : Iwuuuy —
= ————
———— _
% Hinweis:
— 1) Bei der Montage in einer Schalttafel sollte
— ﬁ —_— 2 zusatzlicher Platz fur Kabel vorgesehen werden.
1 2) Die Schalttafeldicke sollte maximal 9 mm
—~— betragen.
Anschluss- 3) Wenn auf der Riickseite des Gerats kein
leitung ECH4400 Freiraum von 100 mm vorhanden ist, l4sst es
457 sich nur schwer aus der Schalttafel
—mm. | herausnehmen.
! |
€ | :
E - |
;m __l_ _'_I'_'__ Die ENDA ECH-Serie ist fur den Einbau in
< | Schaltschrénke vorgesehen. Stellen Sie sicher, dass
das Gerét nur fir den vorgesehenen Zweck verwendet
E E1mm wird.
. =3 Die Abschirmung muss auf der Gerateseite geerdet werden. Bei der
Bez:::.'%t:]r:gs ® Installation dirfen alle an das Geréat angeschlossenen Kabel nicht
unter Spannung stehen. Das Gerdt muss vor unzuldssiger

i

! Feuchtigkeit, Vibrationen und starker Verschmutzung geschitzt
- —»——-—4—-—-——»— werden. Achten Sie darauf, dass die Betriebstemperatur nicht

|

|

NN

Schalttafel

s

Uberschritten wird. Alle Ein- und Ausgangsleitungen, die nicht an
das Versorgungsnetz angeschlossen sind, missen als
abgeschirmte und verdrillte Kabel verlegt werden. Diese Kabel
sollten nicht in der N&he von Stromkabeln oder Bauteilen verlegt
werden. Die Installation und die elektrischen Anschlliisse miissen
von qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden und den vor Ort
geltenden Vorschriften entsprechen.

Tiefe
2
~ | 97mm —
ECH7700 DIGITAL COUNTER/TACHOMETER ﬁ
4 _— . g e e 1
1 Jn '! 1]
" " ‘ ‘_ " ' So entfernen Sie das Geréat aus der Halterung: -
- -_ _- _-_-_ ) Driicken Sie auf beide Seiten des Gerats in
| € mnnnn ) Richtung 1 und schieben Sie es in Richtung 2
£
§| & Ivuuuu 5
) Hinweis:
1) Bei der Montage in einer Schalttafel sollte
zusatzlicher Platz fur Kabel vorgesehen
1 werden.
2) Die Schalttafeldicke sollte maximal 9 mm
betragen.
. 3) Wenn auf der Rickseite des Gerats kein
" Anschlussleitung Freiraum von 100 mm vorhanden ist, lasst
es sich nur schwer aus der Schalttafel
ECH7700 herausnehmen.
75mm '
+0.7
68
£ |
Befestigungs Ew ]_
element © |
—_
£ |
£
3
Schalttafel —
Dichtung T T
SURAN Industrieelektronik Tel.: +49 (0)7852 / 4889 962 E-mail : info@suran-elektronik.de 8./8
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ENDA ECHxx00 COUNTER/TACHOMETER MODBUS ADDRESS MAP

1.1 Counter/Tachometer Memory Map for Timer Holding Registers

Parameter HOIdX:i% ze;gister Data Data Content Read /Write Factory
Number ! Type Settings
Decimal (Hex) yP Permissions 9
HO |0000d (0000h)|Dword Setpoint for Preset1 value. (Adjustable between 0-999999d. Format :32 Bit Hex = 0-999999d) 100000
First word LSW, second word MSW RW
Sample: Adjusting for 550000d (86470h); LSW = 6470h, MSW = 0008h
»
> H2 |0002d (0002h)|Dword| Setpoint for Preset2 value. (Format must be as in the HO parameter) RW 200000
g H4 |0004d (0004h)| Word | Counter input type selection. (See TABLE.3 for adjustment) RW 0
©
s H5 |0005d (0005h) | word | Counter input frequency selection. 0
t 0 = 20Hz, 1 = 50Hz, 2 = 100Hz, 3 = 500Hz, 4 = 1000Hz, 5 = 5Khz RW
K] 6 = 10Khz, 7 = 20Khz, 8 = 50Khz, 9 = 80Khz
»n
g H6 |0006d (0006h) | Word | Counter counting direction selection. 0 = Up counting, 1 = Down counting RW 0
(=2
hg H7 |0007d (0007h)| Word | Sensor type selection. 0 =NPN, 1=PNP RW 0
o
o H8 |0008d (0008h)| Word | Reset input pulse time selection. 0 = 1ms, 1 = 5ms, 2 = 20ms, 3 = 50ms, 4 = 100ms RW 0
S
& Setpoint for Calibration. (Adjustable between Format :32 Bit BCD = 1-999999)
° 0009d (0009h 1
g H9 ( ) |Dword First word LSW second word MSW RW 00000
_g Sample: Adjustable between 150000 BCD (0150000h); LSW = 0000h, MSW = 0150h
g H11 [0011d (000Bh)| Word | Decimal point selection for Calibration. (0 =.000000, 1 = 0.00000, 2 = 00.0000) RW 1
% H12[0012d (000Ch)| Word | Tachometer input type selection. (See TABLE.8 for adjustment ) RW 0
g H13|0013d (000Dh)| Word | Tachometer time base selection. (See TABLE.5 for setting ) RW 0
o
o H14|0014d (000Eh)| Word | Tachometer pulse time selection. (See TABLE.6 for adjustment ) RW 3
H15|0015d (000Fh)| Word | Tachometer sampling time selection. Selectable between 0.20 s with 20.0 s. RW 50
H16 |0016d (0010h)| Word | Tachometer maximum sample time selection. Selectable between H8 and 99.99 s RW 200
H17 |0017d (0011h) | Word | Counter output type selection. ( See TABLE.4 for adjustment ) RW 0
H18 |0018d (0012h)| Word | Total Counter configuration selection. 0
0 0 = Total Counter disable, 1 = Counter input connects: Total Counter RW
2 2 = OUT1 output connects: Total Counter, 3 = OUT2 output connects: Total Counter
o Setpoint value selection for OUT1 0
g H19 (00194 (0013h) | word 0 = Preset1 OUT1 output value, 1 = Preset2 - Preset1 OUT1 output value RW
E H20 |0020d (0014h)| Word | OUT1 output time setting. Adjustable between 0.0 and 999.9 sec. 0= continuously activated RW 0
5 H21 [0021d (0015h)| Word | OUT2 output time setting. Adjustable between 0.0 and 999.9 sec. 0= continuously activated| RW 0
.g' H22 [0022d (0016h)| Word | Tachometer output type select (See TABLE.9 for adjusment ) RW 0
O | H23 [0023d (0017h)| Word | Tachometer OUT1 output delay time. Adjustable between 0.0 and 999.9 sec. RW 0
H24 |0024d (0018h) | Word | Tachometer OUT2 output delay time. Adjustable between 0.0 and 999.9 sec. 0
Decimal point selection parameter. 1
5 H25 |0025d (0019h) | Dword| (=05l boint no, 1 = 0.0, 2 = 0.00, 3 = 0,000, 4 = 0.0000, 5 = 0.00000 RW 0
s H27 [0027d (001Bh)| Word | Offset value (Format must be as in the HO parameter) RW 0
=
% 2 H28 |0028d (001Ch)| Word | Counter display configuration selection. (See TABLE.2 for adjustment ) RW 0
o2
:_-:% H29 |0029d (001Dh)| Word | Tachometer display configuration selection. (Seen TABLE.?7 for adjustment ) RW 0
B s
&°-| H30 |0030d (001Eh)| Word | Display brightness setting parameter. Adjustable between1 and 20 . RW 10
H31 [0031d (001Fh)| Word | Counter/Tachometer selection parameter.( 0 = Counter mode, 1 = Tachometer mode ). RW 0
H32 |0032d (0020h) | Word | Counter panel reset configuration selection. (See TABLE.1 for adjusment ) RW 0
=
g H33 |0033d (0021h) | Word | Counter reset input configuration selection. (See TABLE.1 for adjusment ) RW 0
©
5 | H34 [0034d (0022h)| Word | Tachometer panel reset configuration selection. (0 = No, 1 = Yes ) RW 0
>
& | H35 [0035d (0023h) | Word | Tachometer reset input configuration selection. (0= No, 1= Yes ) RW 0
o
O | H36 |0036d (0024h)| Word | When the energy is cut, measurement value stored. (0 = No, 1 = Yes ) RW 0
[0}
-2 | H37 [0037d (0025h) | Word | Device address value for Modbus (Adjustable between 1 and 247) RW 1
8 Connection speed for Modbus: 3
0 = 1200 bps, 1 = 2400 bps, 2 = 4800 bps, 3 = 9600 bps, RW
H38 |0038d (0026h) | Word | 4 _ 14400 bps, 5 = 19200 bps, 6 = 38400 bps, 7 = 57600 bps
Counter/Tachometer configuration menu security parameter. Adjustable between 0 and 2. 1
H39 |0039d (0027h) | Word 0 = Menu invisible, 1 = Menu parameters is programmable, 2 = Menu parameters is only visible RW
Output parameters menu security parameter. Adjustable between 0 and 2 1
£ | HA40 |0040d (0028h) | Word | ¢ = Menu invisible, 1 = Menu parameters is programmable, 2 = Menu parameters is only visible RW
= Display configuration menu security parameter. Adjustable between 0 and 2 1
g H41 |0041d (0029h) | Word 0 = Menu invisible, 1 = Menu parameters is programmable, 2 = Menu parameters is only visible RW
Device configuration menu security parameter. Adjustable between 0 and 2 1
-"E' H42 |0042d (002Ah)| Word 0 = Menu invisible, 1 = Menu parameters is programmable, 2 = Menu parameters is only visible RW
=
S Preset 1 (HO) parameter security parameter. Adjustable between 1 and 2 1
D
@ H43 |0043d (002Bh)| Word 1= Menu parameters is programmable, 2 = Menu parameters is only visible RW
Preset 2 (H2) parameter security parameter. Adjustable between 1 and 2 1
H44 |0044d (002Ch) | Word 1= Menu parameters is programmable, 2 = Menu parameter is only visible RW
Function control parameter
H45 |o045d (002Dh) | Word If (23040d gSAOOh) value is entered, device is returned to factory settin?s. 0
1f 23041d ( 5A01h ) value is entered, must be reset according to H33 value.
1f 23042d ( 5A02h ) value is entered, counting value is reset. RW
If 23043d ( 5A03d ) value is entered, Total Counter reset
If 23044d g 5A04h ;value is entered, Batch counter reset
If 23045d ( 5A05h ) value is entered, Tachometer values is reset
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ENDA ECHxx00 COUNTER/TACHOMETER MODBUS ADDRESS MAP
1.2 Memory Map For Input Registers

Parameter
Number

Input Register
address
Decimal (Hex)

Data
Type

Data Content

Read / Write

Permission

10

0000d (0000h)

Dword

Counter counting values (Format :32 Bit Hex = Adjustable between -999999 and 999999d )
First word LSW, second word MSW
Sample: Reading value for 550000d (86470h); LSW = 6470h, MSW = 0008h.

R

12

0002d (0002h)

Dword

Batch counter counting value (Format :32 Bit Hex = Adjustable 0 and 999999d )
First word LSW, second word MSW
Sample: If reading value is 550000d (86470h) ; LSW = 6470h, MSW = 0008h

0004d (0004h)

Dword

Total Counter counting value
(Format :32 Bit Hex = Adjustable between -999,999,999 and 999,999,999d )
First word LSW, second word MSW

Pl

0006d (0006h)

Dword

Counter hold value ( Format is as in the 10 input register )

0008d (0008h)

Dword

Active Preset1 value ( Format is as in the 12 input register )

0010d (000Ah)

Dword

Tachometer measurement value ( Format is as in the 12 input register )

0012d (000Ch)

Dword

CPA pulse value ( Format is as in the 12 input register )

0014d (000Eh)

Dword

CPB pulse value ( Format is as in the 12 input register )

N|D(RD|[DO|D

1.3 Memory Map for Input Registerlers

Parameter
Number

addresses
Decimal (Hex)

Holding Register|

Data
Type

Data Content

Read / Write
Permission

0

0000d (0000h)

Word

Timer1 time value (Must be read according to BCD format)

R

1

0001d (0001h)

Word

Timer2 time value (Format is as in the 10 parameter)

12

0002d (0002h)

Word

Out1 pulse time value (Must be read according to BCD format. Sensitivity 0.00sn )

I3

0003d (0003h)

Word

Out2 pulse time value (Format is as in the 12 parameter)

R
R
R

1.4 Memory Map fo

r Output Status Indicator Bits

Parameter
Number

Discrete input
addresses

Data
Type

Data Content

Read / Write
Permission

DO

(0000)h

Bit

OUT1 Output status (0 = OFF ,1=0N)

R

D1

(0001)h

Bit

OUT2 Output status (0 =OFF,1=0N)

D2

0002)h

Bit

Panel reset key status ( 0 = Reset key inactive, 1 = Reset key is active )

D3

0003)h

Bit

Reserve

D4

0004)h

Bit

Reset input status ( 0 = Reset input inactive, 1 = Reset input is active )

D5

(
(
(
(0005)h

Bit

Gate input status ( 0 = Gate input inactive, 1 = Gate input is active )

D6

(0006)h

Bit

Start input status ( 0 = Start input inactive, 1 = Start input is active )

D7-D15

0007d (0007h)

0015d (000Fh

Bit

Reserve

X|W|D|D |0 (D=1

1.5 Memory Map fo

r Software Revision Input Registers

Software
Revision

| 0920d (0398h)| 14

Software name and update date is in ASCII format and 14 word.
Example : EM4400-01 28 Feb 2015.

SURAN Industrieelektronik
An der Hanfrétze 6 / D-77731 Willstatt

Memory Format :
Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word WOrd Word Word
14

IE !]!l mm [ﬂl II] II II II !lﬂ I L'IEI Iﬂ I]E] . 16]
NOTE :

To view each word correctly by as ASCII TEXT

the byte

should be display
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2.MODBUS ERROR MESSAGES

Modbus protocol has two types error, communication error and operating error. Reason of the communication error is data corruption in transmission. Parity
and CRC control should be done to prevent communication error. Receiver side checks parity and CRC of the data. If they are wrong, the message will be
ignored. If format of the data is true but function doesn’t perform for any reason, operating error occurs. Slave realizes error and sends error message. Most
significant bit of function is changed '1' to indicate error in error message by slave. Error code is sent in data section. Master realizes error type via this

message.

ModBus Error Codes

Error Code Name Meaning
The function cgde received in the query is not an allowable action for the slave. If a
Poll Program Complete command was issued, this code indicates that no program
01 ILLEGAL FUNCTION function preceded it.
02 ILLEGAL DATAADDRESS The data address received in the query is not an allowable address for the slave.
03 ILLEGAL DATA VALUE A value contained in the query data field is not an allowable value for the slave.

Message example;

Structure of command message (Byte Format)

Structure of response message (Byte Format)

Device Address (0A)h
Function Code (81)h
Error Code (02)h
LSB (BO)h

CRC DATA
MSB (53)h

Device Address (0A)h
Function Code (01)h
Beginning address MsB (04)h
of coils.

LSB (A1)h
. MSB (00)h

Number of coils (N)
LSB (01)h
LSB (AC)h

CRC DATA

MsB (63)h

As you see in command message, coil information of (4A1)|

(lllegal Data Address) sends.

*MODBUS CONNECTION DIAGRAM

120 Ohm

r|]—| l Master
A
+

]
B

1 O

Termination should be accomplished by
attaching 120 Ohm resistors to the start

and at the end of the communication line.

SURAN Industrieelektronik
An der Hanfrétze 6 / D-77731 Willstatt

l Slave -1
A
+

l Slave -2

B A

Tel.: +49 (0)7852 / 4889 962

+

Up to 127 slave devices
can be controlled.

h = 1185 is required but there isn’t any coil with 1185 address. Therefore error code with number (02)

A

120 Ohm
B A Slave-127

- +

* Applies to devices with Modbus function.
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