Stand: 07.06.2023, Anderungen vorbehalten und kénnen jederzeit ohne Ankiindigung durchgefiihrt werden !

deutsch

Lesen Sie bitte vor Inbetriebnahme des Gerétes die Bedienungsanleitung sorgféltig durch ! Bei Schaden, die durch Nichtbeachten dieser
Bedienungsanleitung verursacht werden, erlischt der Garantieanspruch ! Fiir Folgeschaden tibernehmen wir keine Haftung ! Wir ibernehmen

ebenfalls keine Haftung fir Personen-, Sach- oder Vermdgensschaden.

ENDA EUP SERIE PID UNIVERSAL REGLER

Vielen Dank dafur, da® Sie sich fur den ENDA EUP Serie Regler entschieden haben !
Zwei Sollwerte einstellbar.
Messeingang fir Thermoelemente, PT100, J, K, L, T, S, R, mA, mV, V.
Analogausgang fuir 0-20mA, 4-20mA, 0-10V, 2-10V, 0-25mV oder 0-50mV einstellbar.
Automatische Berechnung der PID-Parameter (SELFTUNE).

Bitte bei Erstbetrieb der Anlage (Betriebsbereiter Zustand)

EUP4420
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Selbstoptimierung durchfiihren ! RsHS =
Funktion als Dreipunktregelung bzw. Motorventilsteuerung Compliant
Drei verschiedene Funktionen kénnen dem digitalen Eingang zugewiesen werden. ph SR

Drei verschiedene Funktionen kénnen der Taste F zugewiesen werden. ENDA
Soft-Start (Zeitvorgabe fiir Sollwert).

Regelausgang wahlbar Relais-, Analog- oder SSR-Ausgang.

Analogausgang einstellbar als 0-20mA, 4-20mA oder als SSR-Ausgang.
Rampenfunktion bis zu 16 Schritten

Heiz- oder Kihlfunktion einstellbar

A1 Relaisausgang einstellbar als Alarm oder PID-Relaisausgang fur Kihlfunktion.
C/A2 Relaisausgang einstellbar als Alarm- oder als Regelausgang fiir Heizfunktion.
Offset-Einstellung fiir EingangsgréRe.

Periodische Schaltverhalten des Relais bei Fiihlerbruch einstellbar.
Programmierung per Tasten oder per ModBus Protokoll.

EUP 4 2 0- -

1 2 B

2 - Versorgung
UV.....90-250V AC

EUP8420

Bestellcode :

A

Informationen zur
Modbus-Funktion
finden Sie in der
Modbus-Befehlsliste
auf der letzten Seite

1 - Abmessungen
4420.....48x48x87mm
7420.....72x72x97mm
8420.....48x96x87mm

3 - Modbus (Optional)
RS...... RS-485 Modbus Schnittstelle
(Optional / Bei Bestellung angeben)
LV......10-30V DC /

EUP7420
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F START  STOP
UNIVERSAL CONTROLLER

CIASET

START  sTop
UNIVERSAL CONTROLLER

EUP9420

9420.....96x96x50mm 8-24V AC
Eingangstyp Messbereich Genauigkeit
oc °F
PT100 Widerstandsthermometer EN 60751 -199.9...600.0 °C -199.9...999.9 °F + 0,2% (vom Skalenbereich) % 1 digit
PT100 Widerstandsthermometer EN 60751 -200...600 °C -328...1112 °F + 0.2% (vom Skalenbereich) + 1 digit
R (Pt13Rh-Pt) Thermoelement EN 60584 -30....600 °C -22.0....999.9 °F + 0,5% (vom Skalenbereich) + 1 digit
S (Pt10Rh-Pt) Thermoelement EN 60584 -30....600 °C -22...1112 °F + 0,5% (vom Skalenbereich) + 1 digit
T (Cu-CuNi) Thermoelement EN 60584 -30.0...999.9 °C -22.0....999.9 °F + 0,5% (vom Skalenbereich) + 1 digit
T (Cu-CuNi) Thermoelement EN 60584 -30...1300 °C -22....2372 °F + 0,5% (vom Skalenbereich) + 1 digit
K (NiCr-Ni) Thermoelement DIN 43710 -30....600 °C -22.0....999.9 °F + 0,5% (vom Skalenbereich) + 1 digit
K (NiCr-Ni) Thermoelement DIN 43710 -30....600 °C -22..1112 °F + 0,5% (vom Skalenbereich) + 1 digit
L (Fe-CuNi) Thermoelement EN 60584 -30.0...400.0 °C -22.0....752.0 °F * 0,5% (vom Skalenbereich) * 1 digit
J (Fe-CuNi) Thermoelement EN 60584 -30....400 °C -22.....752 °F % 0,5% (vom Skalenbereich) 1 digit
L (Fe-CuNi) Thermoelement EN 60584 -40...1700 °C -40....3092 °F * 0,5% (vom Skalenbereich) * 1 digit
J (Fe-CuNi) Thermoelement EN 60584 -40...1700 °C -40....3092 °F £ 0,5% (vom Skalenbereich) * 1 digit
0-20mA Analogeingang -1999...49999 (max. Skalenbereich 10000) + 0,2% (vom Skalenbereich) % 1 digit
4-20mA Analogeingang -1999...+9999 (max. Skalenbereich 10000) * 0,2% (vom Skalenbereich) + 1 digit
0-10V_ Analogeingang -1999...49999 (max. Skalenbereich 10000) + 0,2% (vom Skalenbereich) 1 digit
2-10V_ Analogeingang -1999...49999 (max. Skalenbereich 10000) + 0,2% (vom Skalenbereich) % 1 digit
0-25mV Analogeingang -1999...49999 (max. Skalenbereich 10000) * 0,2% (vom Skalenbereich) * 1 digit
0-50mV Analogeingang -1999...4+9999 (max. Skalenbereich 10000) + 0,2% (vom Skalenbereich) + 1 digit
BETRIEBSBEDINGUNGEN
Betriebstemper./Lagerung 0 ... +50°C/-25 ... +70°C
Luftfeuchtigkeit Bis 31°C 80%, bis 40 °C linear abfallend bis 50% Luftfeuchtigkeit, Hohe <2000m
Schutzart Entspricht nach EN 60529; Frontseite: IP65, Rickseite: IP20
Hohe Max. 2000m
& Das Gerit nicht in explosiver oder korrosiver Umgebung einsetzen !
ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE
Spannungsversorgung 90-250V AC 50/60Hz ; 10-30VDC / 8-24VAC SMPS
Leistungsaufnahme Max. 5VA
Elektr. Anschlu Aufsteckbare Schraubklemmleiste fur 2.5mm?, Signalklemme: 1,5mm? Buchsenklemme.
Leitungswiderstand Max. 100 Ohm

Werterhaltung EEPROM (> 10 Jahre)

Elektromag. Vertréglichkeit | EN 61326-1: 2013 (Normkonform nach EN 61000-4-3, Prifschérfe Kriterium B).

Elektrische Sicherheit EN 61010-1: 2010 (Verschmutzungsgrad 2, Schutzklasse Il)

AUSGANGE

C/A2 Ausgang Relais: 250 V AC, 8 A (ohmsche Last), Umschaltung NO + NC

A1 Ausgang Relais: 250 V AC, 8A (ohmsche Last), NO (wahlbar als Alarm1 oder Kiihlerfunktion).

ANL/SSR Ausgang

Ausgang einstell. 0-20mA, 4-20 mA (12 Bit, 0,2% Genauigkeit) oder als SSR-Ausgang 24V/20mA. Max. Lastwiderstand: 600 Ohm.

Lebensdauer Relais Ohne Last 30 Mio. Schaltspiele, unter Last bei 250V AC, 8A 300.000 Schaltspiele

REGELUNGSART

Sollwertauswahl 1 Sollwert + 1 Alarmsollwert Einstellung

Regelungsart

Wahlbar zwischen On-Off / P, PI, PD, PID (Funktion abh&ngig von den eingestellten Parametern)

A/D Konverter 14 Bit Aufldsung

MeRzyklus Min. 100ms

Proportionalband Zwischen 0% und 100% einstellbar. Bei Pb=0% wird mit ON/OFF Funktion geregelt.

Differentialzeit Einstellbar zwischen 1s und 125s

Hysterese Einstellbar zwischen 1 und 50°C (122°F)

Stellerfunktion Stellerfunktion kann zwischen % 0 und % 100 eingestellt werden.

GEHAUSE

Gehdauseart Schalttafeleinbauart nach DIN 43700, mit Befestigungsvorrichtung

EUP4420 : W48xH48xD87mm, EUP7420 : W72xH72xD97mm,

CADTESSHTEE EUP8420 : W48xH96xD87mm, EUP9420 : W96xH96xD50mm.

Gewicht ca. 400g inkl. Verpackung (250g fur EUP4400).

Geh&dusematerial selbstverldschend

A Das Gerét darf nur mit einem feuchten Tuch abgewischt werden, keine aggressiven Reinigungsmittel verwenden !

SURAN Industrieelektronik
An der Hanfrotze 6 / D-77731 Willstatt

Tel.: +49 (0)7852 / 4889 962 E-mail : info@suran-elektronik.de

Internet : www.suran-elektronik.de
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PROGRAMMIERMODUS

Seite 3—

> SET
SET > Um in den Programmiermodus zu gelangen, die Taste () gedriickt halten und anschlieRend () Taste driicken.
F CIA SET
C/IASET F
> > > >
[ ) Hl n [ ) ] E mn Fl’lnF
1 J [N \ J LEU, 1 J LU 1 J
A F B F C F D °
AZVC'jNS A2V INS.
L0. = Untere Begrenzung der sTop Wenn der [0SE-Parameter auf) STOP Wenn der Parameter C.0.5E. auf Rampenfunktion

Sollwenelnstellung Einstellbar
zwischen 0 und C.SH

Kein Einfluss auf dle Schaltfunktion,
da nur Schutzfunktion !

C5H. = Obere Begrenzung der
Sollwerteinstellung. Einstellbar

da nur Schutzfunktion !

{. PB=C /A2 Proportionalband

Bei der Einstellung £. P8 = 0.0% wird
die RegelunI? auf ON-OFF
el

- Regelverhalten umgeschaltet.

v
o o
CHYS = C / A2 Hysteresewert
(Schaltschwelle) des Sollwertes.
Einstellbar zwischen 1 und 50°C.

C. Ti=C /A2 Integralzeit.
Einstellbar zwischen 0 und 100.0

v kein Einfluss auf die Regelung.

{. 70 = C/ A2 Differentialzeit
Einstellbar zwischen 0.00 und 25.00
Minuten. Bei der Einstellung £. 70 =
0.0, kein EinfluR auf die Regelung.

L T.=C/A2
A2 - Proportionalitidtsdauer
Einstellbar zwischen 1 und 125

CJ CJ Sekunden.

=C /A2 Wert fiir
Ausgangsleistung,
C /A2 in Prozent.
&) Einstellbar zwischen 0% und 100%.

O>

CEL 7.=Regelung bei Fuihlerdefekt
Wenn CEL = EPS. : Bei Fuhlerdefekt
regelt das Gerat gemaR eing

zwischen C.5L0. und oberer Skalenwert.
Kein Einfluss auf die Schaltfunktion,

Einstellbar zwischen 0.0% und 100.0%.

Minuten. Bei der Einstellung C. Ti=0.0,

ALON eingestellt wird, ist dieses
Menii nicht sichtbar

ALSL = Untere Einstellbegrenzun
des Alarm1 Wertes. Begrenzung der
Einstellung des Alarmwertes nach
unten. Einstellbar zwischen 0 und
C) C) ALSH

AlSH = Obere Einstellbegrenzung
des Alarm1 Wertes. Begrenzung der
Einstellung des Alarmwertes nach
oben. Einstellbar zwischen AL.5.Lund
oberem Skalenwert.

AlHY = Hysteresewert des Alarm1-
Wertes.

Einstellbar zwischen 1 und 50°C.

i TP = Alarm1 Alarmarten

Sechs Arten von Alarmfunktionen

kénnen eingestellt werden.

INDE. = Regelkreisalarm

OE. = Abweichungsalarm

= Bandalarm (inner-/aulierhalb)

| = Bandalarm mit Unterdriickung

in.C0. = Wie INCE jedoch mit PID
Regelung

RE.LO = Wie Ot jedoch mit PID
Regelung

ALS.T. = Alarm1 Ausgangszustand
Wenn Regelkreis- oder Abweichungs-
alarm gewéhlt wurde, kann dieser
Parameter auf LT oder Hi eingestellt
Ay Wwerden. Beit0 wird der Alarm-ausgang
(O (D unter, bei Hi tber dem Sollwert aktiv. Bei
Bandalarm kann dieser Parameter auf
BiH! oder BOH! eingestellt werden. Bei der
Einstellung 8iHi wird innerhalb, bei BGH!
wird auRerhalb des Bandbereiches
aktiv.

Wert des LE.P.5. Parameters (siche
Parameter unten)

v WennCELT = RUTG. : Bei

(D Fuhlerdefekt regelt das Gerat mit den
Parameterwerten (T PB] die vor dem
Defekt gespelcherlen wurden.

O|>

LEPS. = Regelung bei Fiihlerdefekt
C / A2 Ausgangsleistung einstellbar
zwischen 0% und 100%. Im Falle
eines Fehlers, wenn {. P8 = 0.0 (ON-
OFF Regelung) und CEPS =0

v_ eingestellt ist, schaltet der Ausgang
auf “OFF”. Wenn der Wert von "0"
abweicht, wird der Ausgang auf “ON”
geschaltet.

A
O

5.5.7.5 = Soft Start Zeitwert
(Rampenfunktion).

Der Parameterwert gibt an, in welche
Zeit der Sollwert erreicht werden soll.
Ein Wert zwischen 0 und 250 Min.

AV
(O O kann eingestellt werden. Bei Wert = 0

ALER. ALER. = Alarm1 Ausgangszustand
B1 | | bei Fiihlerbruch
= 0n = A1-Ausgang aktiv
é &J OFF = A1 Ausgang nicht aktiv
a AL.PE = A1 Proportionalband

Einstellbar zwischen 0.0% und 100.0%.
Bei der Elnstellun L. PB=0.0% wird
die Regeluntg -

Regelverhalten umgeschaltet.

Al.TI = A1 Integralzeit

Einstellbar zwischen 0 und 100.0
Minuten. RL.TI = 0.0, kein Einfluss auf
die Regelung.

170 = A1 Differentialzeit
Einstellbar zwischen 0.00 und 25.00
Minuten RL.TC = 0,00 kein Einfluss auf die
Regelung.

ALLT = A1 Proportionalitatsdauer

Einstellbar zwischen 1 und 250
Sekunden.

AV
O O

ron
Con.

dieses Menii nicht sichtbar

oder -A2 eingestellt wird, ist

AeSL=

Einstellung des Alarmwertes nach
unten.
Einstellbar zwischen 0 und Ai25H

des Alarm2 Wertes. Begrenzung
der Einstellung des Alarmwertes
nach oben. Einstellbar zwischen
A2.5.Lund oberem Skalenwert.

fA2.HY = Hysterese Alarm2
Ausgang

Ein Wert zwischen 1°C und 50 °C
kann eingestellt werden.

A2TP = Alarm2 Alarmarten
NDE. = Regelkreisalarm

OE. = Abweichungsalarm

BRI =

alarm gewahlt wurde, kann dieser
Parameter auf LG
werden. Bei L0

bei BOH! wird auBerhalb des
Bandbereiches aktiv.

bei Fiihlerbruch
0 = A2-Ausgang aktiv
OFF = A2 Ausgang nicht aktiv

Untere Einstellbegrenzung
des Alarm2 Wertes. Begrenzung der

A2.5.H = Obere Einstellbegrenzung

4 Alarmarten kénnen eingestellt werden.

8ANC = Bandalarm (inner-/auRerhalb)
Bandalarm mit Unterdriickung

Al5.7. = Alarm2 Ausgangszustand
Wenn Regelkreis- oder Abweichungs-

oder Hi eingestellt
wird der Alarm-ausgang
unter, bei Hi iber dem Sollwert aktiv.
Bei Bandalarm kann dieser Parameter
auf BiH! oder BOH! eingestellt werden.
Bei der Einstellung 8iHi wird innerhalb

AIZER. = Alarm2 Ausgangs-zustand

usgeschaltet
ingeschaltet

iNP.7. = Einstellung Eingangssensor
Weitere Informationen finden Sie in der

Tabelle ,Auswahl Eingangssensor* auf
dieser Seite.

D1

UNiT = Temperatureinheit kann
zwischen [=°Cund F=°F
eingestellt werden.

LTR. = Koeffitient fiir digitales Filter
Digitales Filter fur die Anzeige. Ein Wert
zwischen 1 und 200 einstellbar. Bei
schwankende / schwingende Anzeige
v kann der Wert zur Stabilisierung erhoht
werden.

0.5 = Auswahl Regelausgang
-A¢ = C /A2 (Relais) als
Regelausgang
55R = SSR-Ausgang als Regelausgang
0 = 0-20 mA Analogausgang
v 4-20 =4-20 mA Analogausgang
A.LEN. = Steuerungsfunktion als 3-
Punktregler oder Motorventilsteuerung

O|>

ACOT. = Ventil Offnungs-/SchlieBzeit
instellbar zwischen 2 und 300
Sekunden.

D2

LT = Prozentuale Schrittweite des
Parameters AC.0T. (Offnungs-
/SchlieRzeit), einstellbar zwischen
1% und 50%.

' D2

OFFS. = Offseteinstellung
(Messwertkorrektur)

Der Offsetwert ( -99...+99°C) wird mit
Vorzeichen zum Istwert dazu addiert.
In der Regel betrégt dieser Wert 0.

DAOR. = Geréteadresse
instellbar zwischen 1 und 247.
Jedem Gerat muss eine andere
é) &] Adresse zugeordnet werden.

BAUD = Modbus Baudrate
Einstellbar : 2.40, 4.80, 9.60, 19.20
und 38.40.

in.C. = Funktionparameter fiir den
igitalen Eingang.

= Digitaler Eingang ist
ausgeschaltet.

C2.5.A. = Wenn der Digitaleingang aktiv
ist, wird der 2. Sollwert verwendet.

= Wenn der digitale Eingang aktiv
ist, wechselt er in den manuellen Modus
und regelt nach Parameterwerten von
C.L7. und dem proportional % im
Parameter M5E7

0SP.0. = Wenn der Digitaleingang aktiv
ist, wird nur die Temperatur angezeigt.

wird das Gerét versuchen innerhalb & NGEL G A Ceanee
Zl:rreziiit:rz Zeit den Sollwert zu .PPS = A1 Wert fiir Ausgangsleistung gang
. in Proze — . fKE.C= Funktionstasteneinstellungen
Elnstellbar zwischen 0% und 100%. iP.7 = Einstell. Eingangssensor HGHEL= Funktionstaste ist nicht aktiv.
Widerstandsthermometer: Lesh = D:’ 21; Sollwert W'Ld. mit der
P = A1 Wert fiir Ausgangs-leistung T8 =PT100 mit Dezimal- U unktionstaste aktiviert.
Fiihlerbruch in Proze! ? anzeige (m.DA.) MAMY = Mit der Funktionstaste
Einstellbar zwischen 0% -100%. T = PT100 ohne Dezimal- wechselt es in den manuellen
anzeige (0. DA.) Modus.
05P.0. = Nur Temperaturanzeige, keine
Thermoelement: Regelung.
48 =JTypm. DA
. o . . uJ =J Typ o. DA. 0.0 = Mindestwert in P ¢ fi
Wenn £. P8 = 0 ist, wird dieser Parameter Bei der Einstellung Ai.7F als INC.0. oder REC.O P =K Typ m. DA. U.Lu. = Mindestwert in Prozent tur
A1 sichibar. B1 wird dieser Parameter nicht sichtbar. ¥ =K Typ 0. DA Analogausgang. .
A =L T . DA‘ Kann zwischen 0 und R.0H! eingestellt
o -LT})IIE Ln'DA- werden.
i i I g Erst bei der Einstellung A1.7P als INC.0. oder L = 3
@3 Funktion nur aktivwenn C. £8 von 0 B2 (15 wird dieser Parameter akiiv. T0  =TTypm. DA . . .
bweicht yp
apbweicht. T =T Typ A.OH. = Maximalwert in Prozent fiir
g =S Typ Analogausgang.
A3 Parameter nur aktiv, wenn CECT=EPS. oder g Nur aktiv wennhclier Hd i Pararﬂetero”lﬂ oder Q =R Typ Kann zwischen A.0.L0 und 100
C. PB=0.0 ausgewahlt ist. glEnLgue:tléfl sku?d; und LPE nicht =" eingestellt werden.
Al
0-
y-
-
2- i N
ANMERKUNGEN 5 Seite 3
0-
Methode zur Beschreibung der Anzeige; ¢ mEEE
Informationsfindung - Erste Zeile zeigt den Parameternamen an.
-Zweite Zeile zeigt den aktuellen Parameterwert an.
A B c D Gleichzeitig ist der in der zweiten Zeile angezeigte Wert
a1 der Standardwert des Geréts.
A2 Parameterbezei Bei Anderung des
o aro > Paramete 9 Fiihlertyps, andern sich
n automatisch auch viele
0 > Parameterwert (Standardwert) e e et 1
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WECHSEL VON PROGRAMMIERMODUS IN DEN BETRIEBSMODUS

Wird innerhalb von 20s keine Taste betétigt wird, so speichert das Gerét die eingestellten Werte und kehrt automatisch in den Betriebsmodus
zuriick. Ebenso erfolgt die Umschaltung in den Betriebsmodus durch Betdtigung der Taste

gleichzeitiges driicken der Tasten C) C)
C/A SET

in das Hauptmend, anschliessend durch

—s.2 > >
5.7UN { ) PLLOF ) SECl
. . L [N
E F F F AZVINS.
A2VINS. -
= SELFTUNE (S:;IYbstoptlmlerung) Wenn der Parameter 2.7, auf 5000
Werden die Tasten D D zusammen OFF gesetzt ist, wird dieses o

gedruckt, kehrt das Gerat zum Selftunement zurtick. Wenn
die gemessene Temperatur nicht hoch ist, blinkt die
Meldung PIZ.7. auf dem Display und die Berechnung des
Selbstoptimierungsprozesses startet automatisch. Wenn
die Anfangstemperatur zu hoch ist, erscheint die Meldung
TEH! und das Gerét wartet bis die Temperatur sinkt. Dann
erscheint wieder die Meldung PIC.7. und die Prozedur wird
fortgefiihrt. Nach Beendigung der Berechungen werden die
Parameterwerte fur CP8, £T, £.0T und C.LT. gespeichert
und das Gerét kehrt automatisch in den Betriebsmodus
zuriick. Nach erfolgreicher Ausfiihrung der
Selftunefunktion, wird das Menii 5.TUM. aufgehoben. Um
erneut Selftune ausfihren zu kénnen, muR der Parameter
5.7.5C. im SECU Men( wieder auf P.YES umgestellt werden.

SET A1ADEL.

CIASET START
| I—

SET Selftunevorgang stoppen

Wenn der Selftunevorgang aus lrgendemem Grund
beendet werden soll, kann mit den Tasten C) und C) in
das STUN Ment zurtickgekehrt und durch drucken der Taste
zum S Parameter gewechselt werden. AnschlieRend
wird durch Betatigen der Tasten und dREL N
Selftunevorgang beendet und das Gerat kehrt iffden

C/ASET

Betriebsmodus zuriick.

re-transmission (Messwertweiterschaltung):
Eingangssignal wird an Analogausgang
weitergeschaltet.

D

RTRS. = re-transmission fiir
Analogausgang.

NONE = re-transmission ist AUS.
0-20 = 0-20mA

4-20 = 4-20mA

ROLD. = Unterer Skalenwert fiir die
re-transmission.

Kann zwischen dem unteren
Skalenwert und dem R.0.H:-Parameter
eingestellt werden.

ROHD. = Oberer Skalenwert fiir die
re-transmission.

Kann zwischen R3L3 und dem oberen
Skalenwert eingestellt werden.

0.P5E. = Dezimalpunktauswabhl fiir
mA-Eingénge.
Einstellbar zwischen 0 und 0.000.

0=

L0, = Unterer Skalenbereich
fiir mA Eingang.
Einstellbar zwischen -999 und
(LSH. -10)
USH. = Oberer Skalenbereich fiir
mA Eingang.
Ein Wert einstellbar zwischen (U.5L0 +
10) Parameterwert und 9999.

Menii nicht angezeigt.

T.BAS. = Zeiteinheiten fiir Rampensteuerung
Kann als SEC. oder [Mifl. ausgewahlt werden.

SEC. =Sekunden

mMin. =Minuten

SELP. = Einstellung der Rampenschritte
SELP. Parameter nimmt Werte zwischen "0" und CHIL. an.
Wenn fur 5.f1UM = ein Wert zwischen 1 bis 8 eingestellt
ist, wartet das Gerat am Ende der Rampenzeit, bis die
Differenz zwischen dem Prozesswert und der
Zieltemperatur kleiner oder gleich dem Wert SE.LP. ist und
geht dann zum nachsten Rampenschritt Giber. Wenn fur
UM = 0 ausgewahlt ist, wird der Zeitablauf angehalten
und die LED blinkt solange, bis die Differenz zwischen
der Zieltemperatur und dem Prozesswert kleiner oder
gleich SELP. ist.

= Regelung nach der Rampensteuerung

Die Temperaturregelung wird nach dem
Rampenverlauf ausgeschaltet.

Das Geréat regelt die Temperatur mit der letzten
Rampen-Temperatursollwert weiter.

an
on
F

C
F

o

=)

n o=

O>
0«

PonT. =

Rampenregelverhalten nach dem Einschalten
Wenn 5T0P ausgewahlt ist, wird der Rampenverlauf
beendet, sofern die Stromversorgung unterbrochen und
wieder eingeschaltet wurde. Die Rampenfunktion muR neu
gestartet werden.

Wenn 00T ausgewahlt ist, wird der Rampenverlauf an

conT

dem Punkt forgesetzt, andem es unterbrochen wurde.

= A1 Alarm-A haltverhalten

Der A1-Alarmausgang wird gemaR des Ri.TP-
Parameters ausgefuihrt.

= DerA1-Alarm-Ausgang schaltet gemaR Rampen-

einstellungen.

AP
OFF =

(=)

AeP.L. = A2 Alarm-Ausgangsschaltverhalten

OFF = Der A2-Alarmausgang wird gemaR des A2.TP-
Parameters ausgefuihrt.

0h= DerA2-Alarmausgang schaltet gemaR Rampen-
einstellungen.

fiuM = Anzahl der max. Rampenschritte

Es kénnen Werte zwischen 0 und 16 eingestellt werden.

Wenn 0 eingestellt wurde, ist der Alarmausgang mit der

Timer-Funktion (Zeitgesteuerte Temperaturregelung)

aktiv. Wenn die Temperatur den eingestellten Sollwert

erreicht, wird der Timer aktiviert und nach ablauf der Zeit

wird der Kontakt Alarm1 eingeschaltet.

O|>
04

05EL. = Anzeigen der Rampenschritte

Kann zwischen 1 und 10 eingestellt werden. Wenn 1
eingestellt ist, wird nur der Prozesswert angezeigt. Wenn
2 und hohere Werte ausgewahlt wurden, werden die
Rampenschritte und der Prozesswert abwechselnd
angezeigt. Der eingestellte Wert gibt die Zeit in
Sekunden an. Wenn Sie beispielsweise 4 eingestellt ist,
wird alle 4 Sekunden fiir 1 Sekunde lang der
Rampenschritt angezeigt.

Parametereinstellungen

>

F G

o =

00 = Sicherheitskode
Der Freigabekode ist 442.

A

Um die Parameter in Werkseinstellung
zuriickzusetzen, wahrend der Anzeige
0 zuerst die Taste driickt halten und
anschlieBend die Tast 4 Sekunden
lang driicken, dann erscheintdie Meldung
0EFP und die Parameter werden auf

zur

oo =
oo =

O>

0«

Einstellungen fiir C00.0 Menti
Menii nicht sichtbar

Einstellung méglich

= Nur sichtbar, aber nicht einstellbar
Einstellungen fiir ALLD. Menui
Menii nicht sichtbar

Einstellung méglich

Nur sichtbar, aber nicht einstellbar

= Einstellungen fiir AL2.0 Menii

= Menii nicht sichtbar

Einstellung méglich

Nur sichtbar, aber nicht einstellbar

Einstellungen fiir CO0F. Mendi
Mend nicht sichtbar

Einstellung méglich

Nur sichtbar, aber nicht einstellbar
.. = Einstellungen fiir 5.7U0. Menii
Menu nicht sichtbar

Einstellungen fiir PC1IF. Menii
Menti nicht sichtbar

Einstellung méglich

Nur sichtbar, aber nicht einstellbar

D1

D2

/A b3

D4

D5

D6

D7

YN

Anderungen an diesem Parameter kénnen
dazu fiihren, dass sich einige Parameterwerte
andern.

Dieser Parameter kann angezeigt werden,
wennder {.0.5E-Parameter auf A.C07 gesetztist.

Dieser Parameter ist nur in RS485-Modbus
Geriten verfiigbar.

Dieser Parameter kann angezeigt werden,
wenn der [05E-Parameter auf "0-20" oder "4-
20" eingestelltist.

Dieser Parameter kann angezeigt werden,
wenn der Parameter C05E auf "C-A2" eingestellt
ist.

Dieser Parameter kann angezeigt werden,
wenn der [05E -Parameter auf "C-Ac" eingestellt
ist und der RTRS-Parameter auf "0-20" oder "4-
20" eingestelltist.

Dieser Parameter kann angezeigt werden,
wenn der {fiPT-Parameter auf "mV", "mA" oder
"V" eingestelltist.

Infor zur M
finden Sie in der Modbus-
Befehlsliste auf der letzten Seite

7~ Sensor Fehlermeldungen I\

A

CHY | & | CHY ]_SC“}&){ CHYS.
% CIA SET % CIASET ,%
, :

Veranderungsgeschwindigkeit zu.

\

SET
Anzeige blinkt durch driicken der Taste () . Um den Werte zu verindern zusitzlich mit
A CIA SET
den Tasten () (5 den Wert erh6hen oder verringern.

JAN
Werden die Tasten C) langer als 1 s lang gedriickt gehalten, so nimmt die

_

SURAN Industrieelektronik
An der Hanfrotze 6 / D-77731 Willstatt

Tel.:
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Unterbrechung des
Sensors oder MeR-
bereich (=Sensortyp)
liberschritten

Messbereich
Uberschritten

Messbereich
unterschritten
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BEDIENUNG UND ANZEIGE

EUP4420

CIA2

CIASET START __STOP.

ENDA UNIVERSAL CONTROLLER

(1) Istwertanzeige im Betriebsmodus bzw. Parameterbezeichnung im Pogrammiermodus.

(2) Leuchtet auf, wenn der Timer angezeigt wird und blinkt, wahrend der Timer lauft.
( 3 ) Werterhéhung im Betriebs-/Programmierm. Parameterauswahl im Programmiermodus.

(4 ) Werterhéhung im Betriebs-/Programmiermodus. Parameterauswahl im Programmiermodus.
Softwareversionsnummer wird sichtbar, wenn im Betriebsmodus die Taste gedriickt wird.

( 5 ) Auswahlbare Funktionstaste im "Betriebsmodus". Mentwahltaste im "Programmiermodus".

( 6 ) Kontroll- und Alarmeinstellungstaste im "Betriebsmodus". Parameterauswahltaste im "Programmiermodus”

(1) PV und SV Anzeigen
(2) Timeranzeige
(3),(4),(5),(6) Tasten

( 7 ) Zustandsindikatoren

PV 7-Segment 4 digit rote LED , SV 7-Segment 4 digit gelbe LED display. 7-Segment Anzeigegréien : PV und SV display 7.2mm
Leuchtet auf, wenn der Timer angezeigt wird und blinkt, wahrend der Timer lauft.
Fuhlbare Mikroschalter

Rote LED's fiir Regel-, Alarm1- und Analog/ SSR-Ausgang.

Wenn der P.LOM-Parameter auf Of
250 A“.’e"“ der Parameter P.LON. auf OFF 250 oder der SMUfM-Parameter auf 0
ya0 ingestellt ist, wird Menii 400 eingestellt ist, wird dieses Menii
sichtbar. o
sichtbar.
3 Sekunden SET 3 Sekunden 3 Sekunden SEL 3 Sekunden
spater spater spater D spater
CIA SET CIA SET
ATADEL. NINS. AIADEL.
g LY lue LS las d wer ceer Ny [oger LSET
00 EEE 40d 20d 3 2od
) STOP == START ) R STOP oy,  START o
— — ATADEL. S Wenn der Parameter .10 CIA SET M- — ATADEL. .
tzse P [reze [25€ 1/ oderF¥eC den gleichen Tme ) A (e e
400 399 Samr Bt Wert wie £2.5.A. hat, wird 60 — 59 | S a0
ooy, STOP o S, dieser Parameter sichtbar. ST ST S
SET ) A2VINS. Vcr. AADEL. (oo A1ADEL.
H;Sﬁ o HJngEg HJS%% HE a5 ‘ A2VINS. 9235 D HEDﬁS
CIASET Y. stop x o OFF on
o, #r e, START e o—us) STOP ~—r—=]  START o,
AADEL Wenn der Parameter .05 D TR B
ANINS. enn der Parameter C.0
H,E‘éiﬁ%. D H,E‘IS% HEEHE auf SSR out gesetzt ist, wird
"5“—'“_ .  sTop .,9 ! START i dieser Parameter sichtbar.
S s, (oo AADEL . R2.05.-Parameter :
BE] .%T F5&T R};SEAT Wenn derr PaEn:‘?}er it Dieser Parameter wird angezeigt, wenn der £.0.5¢ Parameter auf 551 ,
N S START o0 N oder FKEL. auf MANL. gesetzt 0-20 oder 4-2C und der R2.~.C Parameter auf 0f} gestellt ist.Wenn A2.05. auf of
ST SR istund £. P8 von 0 abweicht, gesetzt ist, wird der A2-Ausgangsstatus aktiviert. Am Ende der eingestellten
ist dieser Parameter Zeit oder wenn die Taste STOP gedriickt wird, ist der Zustand A2 deaktiviert
sichtbar. (Dieser Parameter wird in der Modbus Befehlsliste mit PC16 abgefragt bzw.
eingestellt).
SET
Wenn der Parameter P.C00. auf
cmz an A 0N eingestellt ist, wird dieses CIASET 3
ANISSR 508 Menii sichtbar.
A 4o . rnnn
Programmiermodus | LUii.u.
SET SET
Wenn die Taste D im "Programmiermodus” gedriickt wird, kann die Programmierung der Rampenschritte aufgerufen SET
CIASET werden. CIA SET 6
CIA SET F
cinz e TED = Zieltemperaturwert fiir den 1. Schritt.
ANISSR U MADEL As.
A1 con | Durch Dricken der Taste sé kann der gewlinschte Wert mit den Tasten AO oder é eingestellt werden.
%L — CmSET ST o
e o) Ti0l = Zeitwert fiir 1. Schritt (Sensor Fehlermeldungen)
- MADEL s . Unterbrechung des
s I er': Durch Driicken der Taste & kann der gewiinschte Wert mit den Tasten AD oder é eingestellt werden. PR Sensors od:.— eR-
A1 Y CIASET STRRT StoP o0 bereich (=Sensortyp)
MADEL  p3s o = S D> aVins. (oaz liberschritten
wsse 0 wese 0001 wesn 0001 ol 5001 .
START + STOP a ug Q ~ Hf—s_ QQRT ¥ Hf— ) QQ p HLD—S == Messbereich
L an iiberschritten
Wenn die Taste é gedrickt wird, erscheint in der oberen Anzeige die Rampen-Schritthummer und auf der unteren Anzeige die Meldung 00
AL-S. Wird die Taste eiterhin gedriickt gehalten, kann mit der Taste Ajer AL1-Schaltausgang auf ON oder OFF eingestellt T —
; 3 T _— essbereicl
werden. Mit der Taste ,,, kann der AL2-Schaltausgang al'n‘ ON. oder.OFF énﬁbest?llt w?rden.. 900 untorschritten
SToP cma % :, o T [>  AIADEL, ﬁgg" : 'l > A ome
2 Sekunden osse 00.01 wosr  00.00 Taste sk Lo
Léschen bzw. Einfiigen gedriickt é w1 S QR, m o, PEL| T QRT loslassen |7 6a \ J
von Rampenschritten: ’ KO ", K ‘.,
Wird die Taste 6 fiir 2 s. lang gedriickt gehalten, blinkt die obere Anzeige und der aktuelle Rampenschritt wird angezeigt. Wird die A
Taste 6 weiterhin und zusatzlich die Taste ‘6 gedriickt, erscheint in der Anzeige die Meldung OEL und der aktuelle Rampenschritt BEMERKUNG !
. wird gelbscht und der folgende Rampenschritt Wird vorgeriickt. Oder wenn die Taste 4% gedriickt wird, erscheint die Meldung 18 Damit die Alarmausgénge
AADEL. a3 Vins 8 e _ Lo - . : wie in den Rampenschritten
und ein neuer Rampenschritt mit einem Wert = 0 wird eingeflgt. Beim Loslassen der Tasten werden die neuen Werte der " Y
= Rampenschritte angezeiat eingestellt funktionieren,
P P 9 gt miissen die Parameter AiP.C
o - an
e EF:E Der Ablauf fiir weitere Rampenschritte erfolgt wiederholt wie oben beschrieben. “I‘v’::dfnp £ auf 07 gesetzt
A 500 rep= Solltemperaturwert fiir den 16. Schritt ’
MADS sV Durch Driicken der Taste & kann der gewtinschte Wert mit den Navigationstasten AO ‘vﬁ eingestellt werden.
:r::sk TIE | TLE= Zeitwertfiir den 16. Schritt
P un | Durch Driicken derTasteé kann der gewlinschte Wert mit den Navigatior ten ' &3 eingestelltwerden.
cmser S S
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SURAN Industrieelektronik Tel.: +49 (0)7852 / 4889 962 E-mail : info@suran-elektronik.de EUPx420-D-07062023

An der Hanfrotze 6 / D-77731 Willstatt Internet : www.suran-elektronik.de




RAMPENSTEUERUNG

Schritt 1 Schritt 2 Schritt 3 Schritt 4 Schritt 5 &
Target Temperature TEO =100 TE.D2 =100 TE.03 =300 TE.OY =300 TE.OS =00 NiUM legt die Anzahl der Rampen-
Time TL0i= 30 7102 = 20 .03 = 50 7104 = 40 TLOS = 60 Programmschritte fest. Fiir ein
| ' ‘ 5 Schritt-R
A on on
A2 OFF ON OFF ON OFF Ho 9 :

Wenn der Parameter ALF.C auf O gesetztist, wird Al gemal dem Profilprogrammwert ausgefihrt.
Wenn der Parameter fALP.C aufifiDE gesetzt ist, wird der Al Ausgang gemaf dem RLSE Wert aktiviert.

A

Wenn der Parameter [.0.5€ auf S5R., 8-20 oder 4-20 und der Parameter A2.P.Cauf 00
gemaf dem Profilprogrammwert ausgefihrt.
Wenn der fic.P.L. Parameter auf INCE eingestellt ist, wird der A2 Ausgang entsprechend dem R2.5E Wert

eingestelltist, wird A

A
A

| ]

A2 aktiviert.
300°C Schritt 1 %Schritt 2 Schritt 3 Schritt 4 Schritt 5
200°C C.CON auf 0N gesetzt ist
100°C

C.LON auf OFF gesetzt ist

Zeit (Minute oder Sekunde)

An dieser Stelle kehrt das Programm zum
Anfang zuriick, stoppt und wartet, bis die
START-Taste erneut gedriickt wird.

ANSCHLUSSBELEGUNG

ENDA iNpusTRIAL ELECTRONICS " 1 ]
EUP 4420-UV ENDA INDUSTRIAL ELECTRONICS 1 50“/6%)}101‘/7025 1 .5 S%G/Bﬁ‘nxv7e: 1
FID UNAERSAL CONTROLLER EUP 4420-UV-RS z 12 27 12
u SAL CONTRO c E PID UNIVERSAL CONTROLLER c € 3 re smrsaes e
C€ O woma B . i o “a B fede o ] B e e
le a2 S0/60Hz SVA o - B_'E < 50/60Hz 5VA & = 15 5=t = romo 15
RS-485 COM. 68 Al i
on 16 M 16
s [+ e anussr +G o IEI . B Kz g® 3 C E B Lyt
AC 250V 8A outr AC 250V 8A ® i~ & pyy e Ty Loao
A +mAm
oy 9o« RESISTIVE LOAD DIN G RESISTIVE LOAD ,@ |I£|CIIIE|IC!I7I|||7”2“5I”6| |"|| ° im} |||| 1 |||||“|||| |"|||| [} ||||
o 0= 8040717256
A1
Al
mA,mY, V. AC 250V 8A
G RESISTIVE LOAD '“t:"“g%’w Qgszlgqr‘llvas‘l oD 5?7?29 INDUSTRIAL ELECTRONICS Ejv_%ﬁul‘rl«%uymn ELECTRONICS
! . PID UNIVERSAL CONTROLLER PID UNIVERSAL CONTROLLER
SNz XXXXXXXXX SN: XXX fRop— frup—

8,  sENE” g,  E” ENDA INDUSTRIAL ELECTRONICS ENDA INDUSTRIAL ELECTRONICS
3 4 AT 3 4 AT EUP 9420-UV EUP 9420-UV-RS
s g § [ a*jmﬂ £ E- e L7 PID UNIVERSAL CONTROLLER PID UNIVERSAL CONTROLLER
. et e e ts
o RE mb 5 ;= C€, PRI C€;
T E A vond=20 g E 5 v 8lleg0407l7 B waon ey ¥ Mado nTurkey 35
= E g rmf .- g g ey S a4 ¥
o E Ve ] a <] \,\° < 2 3
7 23>0 =} a8 3 58 5 e g 8§ 3
on 2 o 2 - 9 z g <y > n
9 z2uW SN: XKOOKXX 9 4 SN: XXKKOXXKK P F I @ o sS4 24
10 S= Made in Turkey 10 8= Made in Turkey. 2{ > 28 <~ 2E "‘E o> X
]] g3 % 3zt zx %2 ob 0% . §r %g 92 0% 5 %
e B P % 2 <8z 32 5 88 S0 <@ 3 3 8 8
oY EEEECE@ nlF> EBEEC 6@ 88 Sef i ﬁg .2 82 ool B @]z s 58 3
T T e N R Gt e
1|12|3|4]|5|6]|7 8|9 |10)11|12]13]|14]|15]16]17
8ll68040711725694 8680407 72570 1|12|3|4]|5|6]|7 8|9 |10]11]12]13|14]|15]16]17
. F 100 mA
BEMERKUNG : 250VAC  Switch
Versorgung : EUP4420 EUP7420 EUP8420 EUP9420 —— Line Spannungsversorgung
?g ggevD%(/; @ @ @ @ Neutral Sich uv/Lv
icherung q ; x L
8-24V AC © A " Kabelquerschnitt: 1,5mm? Logikausgang des Gerates EUPx420 Serie ist zur
50/60Hz 7VA ® ® ® @ anschlieBen ! 2belqUEESCDILRS 9 gang

internen Elektronik nicht galvanisch isoliert. Bei
Verwendung von geerdeten Fuhlern durfen diese
nicht mit Logikausgang verbunden werden !

SENSOREINGANG:

Bei Benutzung von Thermoelemente Typ
J-K-T-S-R : Verwenden Sie richtige
Ausgleichsleitungen und achten Sie auf die
Polaritat bei AnschluR des Sensor.

Bemerkung :
1) VersorgungsanschluBleitungen sollten nach

O e O e 1T e ST

EUBRI20 EURZI20 EURS20 EUSI20 IEC60277 oder IEC60245 konform sein.
Benutzung von Widerstandsthermometer Pt100: ® ® @ ® 2) Nach Sicherheitsnormen sollte der Hauptschalter
Bei 2-Leiteranwendung fiir EUP4420, EUP7420 ® ® @ am Schaltschrank leicht zugénglich angebracht und
und EUP9420 schlieBen Sie bitte die Klemmen 8 [1PT100 [] PT100 [] PT100 [] PT100 auch mit einem Hinweisschild versehen werden !
und 9 kurz. Bei EUP8420 miissen die Klemmen @) @0 a2
jlojancilifikurzgsschicss onworde B ol EUP4420 EUP7420 EUP8420 EUP9420
tberpriifen Sie die Anschlussplane sorgfiltig.
Schraubenanzugs-
@ Schutzisoliert e drehmoment
0.4-0.5Nm
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MOTORVENTILSTEUERUNG/DREIPUNKTREGELUNG
N| L

OPEN AC 250V 8A
3o RESISTIVE LOAD

(VALVE OFFEN)

L— "5 a1 AC250vsA
CLOSE & RESISTIVE LOAD
(VALVE zU)

Der Anschluss des Motorventils muss wie in der Abbildung oben gezeigt erfolgen (wenn die Kontaktbelastbarkeit des EUPx420 - Ausgangsrelais nicht ausreichend
sein sollte, muss zusétzlich ein Schiitz angeschlossen werden). Unter dem Meni L3R, muss der  £.0.SE. -Parameter auf Motorventilsteuerung R.C00. eingestellt
werden. Die Offnungs-/SchlieRzeit des Motorventils wird im Parameter AC.0.7T in Sekunden eingestellt. Mit dem Parameter RC.C.T wird die prozentuale Schrittweite

rnT

(Offnen/SchlieRen) des Motorventils bestimmt. Der prozentuale Wert bezieht sich auf den unter AL.0.T gespeicherten Zeitwert.

Ein

///\\ Die minimale Zeitdauer zwischen zwei Kontaktausgangen kann so

T|_|_| lang sein, wie die in den Parameter RL.C.T angegebene Zeit.
C/A2 AUSGABE
(VENTIL OFFEN) |—|—|

111N [

A1AUSGANG Offnungs-/
(VENTIL SCHLIESSEN)

SV
SCHALTVERHALTEN DER 6 ALARMARTEN
Regelkreisalarm Abweichungsalarm Bandalarm Regelkreisalarm
ALTP=INDE ALTP= DL RILTP.=BARND mit PID Regelung
sv sv sv oN ALTP.=IN.CO
oN ; N § .- . n.£0. = Wie 110E jedoch mit
OFF | 3 | PID Regelung
| |
ON | ! I i 1 ON
‘ i
: | RIST= L0 OFF  RAIST=H Abweichungsalarm
" I =
OFF| ! ; mit PID Regelung
LA HY | TRIHY LAY ' VALY O T O rn
— ! [ : : " ; — ‘ ALTP=RELD
I : ! ! | | SV-AASV | SV+ASV !
ASV o T eversv o 1 b 1 RELO = Wie 0E jedoch mit
ASV min. = untere Skalenwert ~300 +300 300 SV = CONT Ausgangssollwert 300 PID Regelung
ASV max. = obere Skalenwert (ASV min. =-300, ASV max. = +300) ASV = AL1 Ausgangssollwert
SV = CONT Ausgangssollwert ASV = Alarmausgangssollwert (ASV min. =0, ASV max. = +300)
Bandalarm mit Unterdriickung (nach dem Einschalten)
AL TP=8RN
}F ,,,,,,,,,
I
[ —
Start KBandal:—xrm méglich
SV = Sollwert von CONT Ausgang ASV = Sollwert von AL1 Ausgang
SCHALTVERHALTEN DES AUSGANGES MIT TIM
Temperatur coum =10
Hurr=u Temperatur
O e OO
e = uJn
CSET . CSET
SELP. { SELP. {
Zeit Der Ausgang A2
Zeit wird aktiv, wenn
A2 Out A2 Out der Parameter
J I_I I—, I_ J L—I : |_| |—_ C.0.5€ auf 55R , 0-20
A1 Out A1 Out [ oder 4-20 und der
; Parameter Ac.P.C
START! START STOP START STOP START STOP START START STOP auf on gesetzt ist.
taste taste START START: taste taste taste taste taste taste taste taste
taste taste
Time — i
Hold
i TimE+Halten Zeit TiFE TIME Zeit
SCHALTVERHALTEN DES AUSGANGES BEI RAMPENFUNKTION
Temperatur S{UM =1 Temperatur S7IUM =1
Coon=0n CLon=0FF
TED TED!
- { . { ﬁ SNUM legt die Anzahl der Rampen-
SELP. SELP. Programmschritte fest. Fiir ein
1 Schritt-Rampenprogramm muss
. - SNUM auf 1 gesetzt werden.
START Zeit START Zeit
Taste Taste
TH Zeit ™ Zeit
. . 6./7
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ABMESSUNGEN

58mm

78mm
72mm

102mm

EUP4420

EUP7420

EUP8420

Einbautiefe

87mm

1@/‘<:n2

D

J

o1V

Temperaturkompen-

sationsdiode

Elngl);l#ltrlnefe 2 Um das Gerat
L
1
sationsdiode
Einbautiefe 2
87mm e

EUP9420

| Um das Gerat auszubauen,
Befestigungselemente in
Richtung 1 anheben und in
Richtung 2 herausziehen.

e . 1
€ 000000
& Ju oy
12, g
- . _—
Gummidichtung
Schalttafel/
EINBAUAUSSCHNITT
EUP4420 EUP7420
51mm_, %
45 %m 68”:7mm
BT I N |
g ol : o —t—r
3 : ' © |
: £
....... PR . £
| . | :
| B T I g
|
Bemerkung : I

1) Kalkulieren Sie bitte zusatzlich Platz fur die AnschluRkabel (hinter dem Gerét).

(auRer EUP9420).

2) Schalttafeldicke darf fur EUP4420 max. 9mm, fur EUP7420 max. 10mm, fur EUP8420
max. 8mm und fur EUP9420 max 6mm betragen.Bei Demontage des Geréates im
Schaltschrank min. 100mm Freiraum hinter dem Gerét erforderlich. Erforderliche
Mindestfreiraume ; EUP4420 = 100 mm, EUP8420 = 90 mm, EUP9420 = 60 mm.

SURAN Industrieelektronik
An der Hanfrotze 6 / D-77731 Willstatt

Tel.:

+49 (0)7852 / 4889 962

Einbautiefe
50mm

element

EUP8420

| 51mm

+0.6
45 mm

Um das Gerét auszubauen, an Positionen 4
des Gerétes driicken und in Richtung 2
aus dem Frontpanel herausschieben.

Anschlusskabel

——— auszubauen,Befestigungselemente
in Richtung 4 andriicken und in
Richtung 2 herausziehen.

Anschlusskabel

—_——
Temperaturkompen-
Schalttafel

D Anschlusskabel

—

*\—)7— Temperaturkompen-

sationsdiode

Befestigungs-

|
+0.6
90.5 |mm

|

0 I N O A |

E-mail :

info@suran-elektronik.de
Internet : www.suran-elektronik.de

element

Schalttafel

Befestigungs-
element — |

Gummidichtung

Um das Geréat auszubauen,
Befestigungselemente in Richtung 4
anheben und in Richtung 2
herausziehen.

A

Befestigungs-
element
~_

Schalttafel ———

—

Gummidichtung

Die PID-Temperaturregler der Serie ENDA
EUPx420 sind fur den Einbau in Schalttafeln
vorgesehen. Es ist unbedingt darauf zu achten,
daR die Gerate nur bestimmungsgemaf

eingesetzt werden durfen. Bei Arbeiten an der Schalttafel
mussen alle zum Gerét fiihrenden Leitungen
spannungsfrei sein, wenn die Gefahr besteht, daR die am
Gerét befindlichen AnschlufRklemmen beriihrt werden
kénnten. Zur Einhaltung der CEKonformitét sind
abgeschirmte Kabel- und Signalleitungen zu verwenden.
Diese sind getrennt von den Leistungsgefiihrten-
/Netzleitungen zu verlegen. Die Abschirmung ist
gerateseitig zu erden. Das Gerét ist so zu montieren, da
es vor Feuchtigkeit, Vibrationen und starker
Verschmutzung geschutzt ist und auch die
Betriebsumgebungstemperatur eingehalten wird. Die
Verdrahtung, Inbetriebnahme und Bedienung der Geréte
muf durch ein entsprechend qualifiziertes Fachpersonal
gemaf den ortlichen Vorschriften vorgenommen werden.

EUP9420

| 104mm

90.5mm

7.17
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ENDA EUPx420 SERIES PID TEMPERATURE CONTROLLER
MODBUS PROTOCOL ADDRESS MAP

1.1 Memory Map for Holding Registers (continue)

SURAN Industrieelektronik
An der Hanfrotze 6 / D-77731 Willstatt
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Holding Register .
Parameter Adgressg Data Data Content Read / Write| Parameter | Default
Number . Type icci Val
Decimal (Hex) Permission| Name alue
Digital input control parameter ( 0 = Digital input off, 1 = 2nd set value can be selected by digital input,
0040d (0028h RIW o 0
H40 ( ) | Word 2 = Manual mode can be entered via digital input, 3 = Can be switched to display mode via digital input) Bk ¢
Function key control parameter ( 0 = Function key off, 1 = 2nd Set value can be selected by function key, Vi "
H41 0041d (0029h) | Word 2 = Manual mode can be entered by using function key, 3 = Can be switched to display mode by using function key) RW FREL -
Retransmission output control parameter:
If this parameter is 0, Retransmission output; off
@ | H42 | 0042d (002Ah) | Word | If this parameter is 1, Analog output; 0-20mA Retransmission output RW Q.TRS, 0
o If this parameter is 2, Analog output; 4-20mA Retransmission output
- ATTENTION!! To setting up this parameter, H32 parameter must be set to 0.
(]
£ H43 | 0043d (002Bh) | Word | Retransmission output lower scala value. RIW ROLD 0
© | H44 | 0044d (002Ch) | Word | Retransmission output upper scala value. RW R.OHL 600
a_“ H45 | 0045d (002Dh) | word | Decimal Point selection for mA anv V inputs. RIW npPSe o
g H46 | 0046d (002Eh) | Word | User defined lower scale value for 0-20mA, 4-20mA, 0-10V and 2-10V input selections RW UeL. 0
e H47 | 0047d (002Fh) | Word | User defined upper scale value for 0-20mA, 4-20mA, 0-10V and 2-10V input selections RW U.5.HL 9939
© c - = —
had ontrol output menu, security parameter ( 0 = Menu invisible, chcr ,
g’ H48 | 0048d (0030n) | Word 1 = Menu programmable, 2 = Menu only visible ) RW £8sc !
= H49 0049d (0031h) | Word Alarm1 output menu security parameter ( 0 = Menu invisible, RIW fiar |
g 1 = Menu programmable, 2 = Menu only visible ) B
Alarm2 output menu, security parameter ( 0 = Menu invisible,
0050d (0032h r !
o HS0 ¢ ) | Word 1 = Menu programmable, 2 = Menu only visible ) RIW A5t '
Configuration menu, security parameter ( 0 = Menu invisible, P ,
H51 0051d (0033n) | Word 1 = Menu programmable, 2 = Menu only visible ) RW tnst !
Self tune menu, security parameter ( 0 = Menu invisible,
0052d (0034h T oor '
H52 ¢ ) | Word 1 = Self tune can be done) RW 5.7.50 !
Profile configuration menu, security parameter ( 0 = Menu invisible,
0053d (0035h ror !
H53 ( ) | word 1 = Menu programmable, 2 = Menu only visible ) RW PLSC !
1.2 Memory Map for Coils
Pﬁrameter Coil Address 'II? ata Parameter Description Read / Write| Parameter Default
umber ype Permission| Name | Value
(o{4] (0000)h Bit Alarm2 condition (0 = Active Low ,1=Active High) RIW A28 !
C1 (0001)h Bit Alarm2 condition selection on probe failure (0 = Off, 1 =0n ) RIW ACER. 3
C2 (0002)h Bit Alarm1 condition (0 = Active Low ,1 =Active High) RIW ST, |
C3 (0003)h Bit | Alarm1 condition selection on probe failure (0 = Off , 1=0n) RIW AER. i
C4 (0004)h Bit Control output configuration (0 =Heat ; 1= Cool ) RIW C.TyP. 0
C5 (0005)h Bit Temperature unit (0 =°C; 1="°F) RIW ner o
C6 (0006)h Bit Control outputs active (0 = Control outputs active, 1 = Only display mode) RIW ——— a
Cc7 (0007)h Bit | Controlling according to 2nd temperature setpoint (If C7 =0 is HO, if C7 = 1 is H1) RW ——— 0
. Auto/Manual selection (0 = Automatic "Running mode", 1 = Manual "Running mode". In this mode, n
Cc8 (0008)h Bit output generated according to H39 parameter.) RIW = v
. Control format in case of probe failure (0 = H10 proportional control according to percentage value, n
c9 (0009)h Bit 1 = Error found before the setpoint control is done with the value of the proportional control RIW CECT -
1.3 Memory Map for Input Registers
Input Register .
Parameter Ad Data o Read / Write
ress Parameter Description ieai
Number | pecimal (Hex) Type Permission
|0 0000d (0000h)| Word |Measured temperature R
|1 0001d (0001h)| Word [Analog output percentage R
Measurement error codes
|2 0002d (0002h)| Word |0 = No error, 1 = Sensor short circuit, 2 = Lower scale error, R
3 = Upper scale error, 4 = Sensor connection lost, 5 = Wrong input selection.
Self tune condition codes
|3 0003d (0003h) Word |0 = No error, 1 = Initial temperature is higher than 60% setpoint value, R
2 = Calculating PID parameters, 3 = Calculating power set parameters
|4 0004d (0004h) | Word |Current (active) temperature setpoint. R
I5 |0005d (0005h)| Word |Reserved R
|6 0006d (0006h) | Word |Current (active) decimal point value (0 = No decimal point, 1 = 0.0 Decimal point is tenths R
1.4 Memory Map for Discrete input
Parameter | Discrete Input Data e Read / Write
Number ddress Type Parameter Description Permission
DO (0000)h Bit | C/A2 Control output status (0 = OFF ,1 = ON) R
D1 (0001)h Bit |A1 Output status (0 = OFF ,1=0N) R
D2 (0002)h Bit |SSR Output status (0 = OFF ,1 = ON) R
D3 (0003)h Bit [Digital input status (0 = OFF ,1 = ON) R
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ENDA EUPx420 SERIES PID TEMPERATURE CONTROLLER

MODBUS PROTOCOL ADDRESS MAP

2.1 Memory Map for Profile Control Holding Registers

Parameter Holdi‘r\lgreR:éqlster Data Data Content Read / Write| Parameter | Default
Number | Type ata Lonten Permissi Name | Value
Decimal (Hex) ermission
PHO |0100d (0064h)| Word | Profile time base set value. (0 = 0000s,1 = 00m59s, 2 = 0000m, 3 = 99m59s) RIW T.BAS. 0
Maximum number of steps (can be adjusted between 0 and 16. If set to 0, runs on
PH1 [0101d (0065h)| Word | imer/thermostat mode) RW 5.uM 8
Target temperature difference for increasing the step. (It can be set between 0 and H3 parameter. If RW cElp n
0102d (0066h)| Word the step time is reached before the target temperature is reached when the profile is checked, then A et
PH2 Ol | the difference between the target temperature and the measured temperature is expected to be less
than or equal to this parameter value and then proceed to the next step. If the difference is smaller
than or equal to this parameter, the timer is switched on. See Drawing-4 / page 4 on user manual).
Display selection parameter: It can take between 1 and 10 values. When 1 is selected, only the
process value is displayed. When 2 and up values are selected, the step number and the process RW O.5EL 0
PH38/0138d (008Ah)| Word |value are displayed alternately if 2 or more step profiles are programmed. The entered number
indicates the number of seconds to display the step number. For example, if 4 is entered, the step
number is displayed for 1 second in 4 seconds.
PH3 |0103d (0067h)| Word 1st-Step target temperature set value (can be adjusted between H2 and H3 parameter) RW TEO! 200
If PH1 parameter set 0, temperature setpoint for Timer/Thermostat mode. CBET
T : : : -
PH4 |0104d (0068h)| Word 1st-Time value can be set from 0 to 9999 seconds or minutes (changes with the depending RW IEE:_ =t
on PHO parameter). If PH1 parameter set 0, time setpoint for Timer/Thermostat mode. Tine
PH5 |0105d (0069h)| Word | 2nd-Step target temperature set value (can be adjusted between H2 and H3 parameter) RW TED2 200
2nd-Time value can be set from 0 to 9999 seconds or minutes (changes with the depending
PH6 |0106d (006AN)| Word | S5 6" o rameter). RW T2 60
PH7 |0107d (006Bh)| Word 3rd-Step target temperature set value (can be adjusted between H2 and H3 parameter) RW TED3 200
3rd-Time value can be set from 0 to 9999 seconds or minutes (changes with the dependin
PH8 |0108d (006Ch)| Word |5 PHQ parameter). ( & P 9 RW Tin3 g0
PH9 [0109d (006Dh)| Word | 4th-Step target temperature set value (can be adjusted between H2 and H3 parameter) RW TEDY 200
4th-Time value can be set from 0 to 9999 seconds or minutes (changes with the depending
PH10|0110d (006Eh)| Word | 5 pHo parameter). RIW TeM 60
PH11|0111d (006Fh) | Word 5th-Step target temperature set value (can be adjusted between H2 and H3 parameter) RIW TEDS 200
5th-Time value can be set from 0 to 9999 seconds or minutes (changes with the depending
PH12|0112d (0070h) | Word | g pHo parameter). RIW T.OS &8
PH13[0113d (0071h)| Word | 6th-Step target temperature set value (can be adjusted between H2 and H3 parameter) RW TEDE 200
4 6th-Time value can be set from 0 to 9999 seconds or minutes (chan ith the d di
4 ges wi e depending R
8 PH14|0114d (0072h)| Word | o, pHg parameter). RIW TLOG 60
g PH15|0115d (0073h) | Word | 7th-Step target temperature set value (can be adjusted between H2 and H3 parameter) RW TED 200
7th-Time value can be set from 0 to 9999 seconds or minutes (changes with the depending -
g PH16(0116d (0074h) | Word | 5 PO parameter). RW T 60
o PH17|0117d (0075h) | Word | 8th-Step target temperature set value (can be adjusted between H2 and H3 parameter) RIW TEDB 200
o] 8th-Time value can be set from 0 to 9999 seconds or minutes (changes with the dependin
‘E PH18|0118d (0076h) | Word | 5 pHg parameter). (chang 9 RW T8 50
8 PH19|0119d (0077h)| Word |9th-Step target temperature set value (can be adjusted between H2 and H3 parameter) RIW TEDS 200
9th-Time value can be set from 0 to 9999 seconds or minutes (changes with the depending -
% PH20|0120d (0078h)| Word | on pHO parameter). RW T.09 50
5 PH21|0121d (0079h)| Word | 10th-Step target temperature set value (can be adjusted between H2 and H3 parameter) RW TED 200
10th-Time value can be set from 0 to 9999 seconds or minutes (changes with the dependin
PH22|0122d (007Ah)| Word | on PHO parameter). (chang pending | pw THO &0
PH23|0123d (007Bh)| Word | 11th-Step target temperature set value (can be adjusted between H2 and H3 parameter) RIW TEN 200
11th-Time value can be set from 0 to 9999 seconds or minutes (changes with the dependin
PH24/0124d (007Ch)| Word | on PHO parameten) (ehang PN | RW | Ty 50
PH25|0125d (007Dh)| Word | 12th-Step target temperature set value (can be adjusted between H2 and H3 parameter) RIW TELR 200
12th-Time value can be set from 0 to 9999 seconds or minutes (changes with the depending o
PH26|0126d (007Eh)| Word | on PHO parameter). RIW T2 60
PH27|0127d (007Fh)| Word | 13th-Step target temperature set value (can be adjusted between H2 and H3 parameter) RW TEIS 200
13th-Time value can be set from 0 to 9999 seconds or minutes (changes with the depending o
PH28|0128d (0080h)| Word (o, pHO parameter). RW T3 60
PH29|0129d (0081h)| Word | 14th-Step target temperature set value (can be adjusted between H2 and H3 parameter) RIW TEM 200
14th-Time value can be set from 0 to 9999 seconds or minutes (changes with the dependin
PH30|0130d (0082h)| Word | on PHO parameter). (chang ’ RW T 58
PH31(0131d (0083h)| Word | 15th-Step target temperature set value (can be adjusted between H2 and H3 parameter) RIW TEIS 200
15th-Time value can be set from 0 to 9999 seconds or minutes (changes with the dependin
PH32|0132d (0084n)| Word | 1> Time vae cer (ehang pending | rw THS 50
PH33(0133d (0085h)| Word | 16th-Step target temperature set value (can be adjusted between H2 and H3 parameter) RIW TEIG 200
16th-Time value can be set from 0 to 9999 seconds or minutes (changes with the depending R
PH34/|0134d (0086h)| Word | o o0 2 eter). RIW TG 60
A1 Output control bits in steps.
B15 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1 B0
PH35|0135d (0087h)| Word [steps]step[[steps] steps]stepe]stepsstep2] steptfstepte[stepts]step1afsteptafstept2fsteptfsteptof steps] RW == g
AL1 Output will be activated when related step bits are set.
PH36/|0136d (0088h)| Word | A2 output control step bits. (Set such as PH35 parameter). RIW ——— a
Step control parameter (holding registers of PC32-PC38 step control coils)
B15 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1 BO RIW — o
PH37|0137d (008%h)| Word | " —Trcag]rcapcaglrcagrcadrcaglrca] — 1 — 1= 1= 1- 1- 1— 11 °
See chapter 2.2 coil descriptions for bit significations.
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ENDA EUPx420 SERIES PID TEMPERATURE CONTROLLER

MODBUS PROTOCOL ADDRESS MAP

2.2 Memory Map for Step Control Bits

Parameter | Goil Address Data Read / Write| Parameter | Default
Nurmber Type Data Content Permission| Name | Value
PCO-PC15 0100d (0064h) git |A1alarm output programming coils in profile steps ; RIW n
. 0115d (0073h) If PCO=1, A1 output is ON at 1st step.... If PC15=1, A1 output will be ON at 16th step. -
PC16-PCH 0116d (0074h)| gy C/A2 alarm output programming coils in profile steps ; RIW a
" 0131d (0083h) If PC16=1, C/A2 output is ON at 1st step.... If PC31=1, C/A2 output will be ON at 16th step.
+ | Depending on set control or profile control selection. . n
PC32|0132d (0084n)| Bit (PC32=0 thermostat mode, PC32=1 profile control mode) RW pLON a
. |IfPC33 =0, in profile mode, the profile is stopped and the first step is returned. A
PC33|0133d (0085h)| Bit |ifpE33 = 1 the profile is started in profile mode, RW 6
. | If PC34 = 0, the profile continues to run. -
PC34/0134d (0086h)| Bit If PC34 = 1, the profile operation is put on hold (Hold mode). RW -
If PC35 =0, th trol is finished when th file is finished (Control output: OFF).
PC35/01350 (0087h)| Bit | if pG35 = 1 the control 1o contnLed according 10 ihe ract et valLe whon the profi s fmshed. *|  RW | £con 0
.. |If PC36 = 0, the profile stops and returns to 1st step if power-off.
PC36/|0136d (0088h)| Bit If PC36 = 1, In case of power-off or restarted and the current step value of the temperature RW eonT i
setpoint(s) are not configured for resuming, returns to the 1st step and the profile stops. '
.| If PC37 =0, output A1 is controlled according to H22 parameter. , -
PC37(0137d (0089h)| Bit ||fpC37 = 1'and PC32 = 1, output A1 is controlled at each step according to PH35 parameter. RW RLP.C g
. If PC38 = 0, output A2 is controlled according to H27 parameter. - n
PC38|0138d (008AN)| Bit If PC38 = 1 and PC32 = 1, output C / A2 is controlled at each step according to PH36 parameter. RW Rerl u
2.3 Memory Map for Step Control Input Registers
Input Register Dat L. .
Parameter Address ata Parameter Description Read I W."te
Number | pesimal (Hex) Type Permission
P10 [0100d (0064h) Word|The number of the active step. R
PI1 [0101d (0065h) Word|Remaining time indicator of the active step. R
PIl2 0102d (0066h) Word| Target temperature value of the active step. R
2.4 Memory Map for Step Control Status Indicator Bits
Parameter| Discrete Input| Data P ter D inti Read / Write
Number |  Address | Type arameter Description Permission
PDOQ |0100d (0064h)| Bit |[If PD0O=1, profile is in constant temperature step. R
PD1 |0101d (0065h)| Bit |[If PD1=1, profile is in heating step. R
PD2 [0102d (0066h)| Bit |If PD2=1, profile is in cooling step. R
PD3 [0103d (0067h)| Bit |If PD3=1, profile terminated.. R
PD4 |0104d (0068h)| Bit |If PD4=1, profile step timer is 0. R
PD5 |0105d (0069h)| Bit |PD5=1, profile step timer is running. R

3.1 Memory Map for Software Revision Input Registers

Software
Revision

|61472d (FO20h)

14
Word

SURAN Industrieelektronik

An der Hanfrotze 6 / D-77731 Willstatt

Software name and update is read in ASCII format and as 14 word.
For example : EU4420-01 03 Feb 2016.
Memory Formats :

qud Wgrd Wgrd Wzrd Wgrd Wgrd W?rd Wgrd Wgrd W’IOJd W10{d W10£d W1ogd W1o‘{d

(UEJ4/4fo[2]o[-] 1] [ | [ | | [3[0JF[ Ible] [2J1]0]. [6]
NOTE :
To view each word correctly by changing the byte sequences should be displayed as ASCII TEXT
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ENDA EUPx420 SERIES PID TEMPERATURE CONTROLLER
MODBUS PROTOCOL ADDRESS MAP

4. MODBUS ERROR MESSAGES
Modbus protocol has two types error, communication error and operating error. Reason of the communication error is
data corruption in transmission. Parity and CRC control should be done to prevent communication error. Receiver side
checks parity and CRC of the data. If they are wrong, the message will be ignored. If format of the data is true but
function doesn’t perform for any reason, operating error occurs. Slave realizes error and sends error message. Most
significant bit of function is changed '1' to indicate error in error message by slave. Error code is sent in data section.
Master realizes error type via this message.

ModBus Error Codes

Error Code Name Meaning
The function code received in the query is not an allowable action for the slave. If a
01 Poll Program Complete command was issued, this code indicates that no program
ILLEGAL FUNCTION function preceded it.
02 ILLEGAL DATA ADDRESS The data address received in the query is not an allowable address for the slave.
03 ILLEGAL DATA VALUE A value contained in the query data field is not an allowable value for the slave.

Message sample ;

Structure of command message (Byte Format)

Structure of response message (Byte Format)

Device Address (0A)h Device Address (0A)h

Function Code (01)h Function Code (81)h

Beginning address MSB | (04)h Error Code (02)h

of coils.

LSB (A1)h

LSB (BO)h

Number of coils (N) msB (00)h CRC DATA MSB (53)h
LSB | (01)h
LSB | (AC)h

CRC DATA

MSB (63)h

As you see in command message, coil information of (4A1)h = 1185 is required but there isn’t any coil with 1185 address.
Therefore error code with number (02) (lllegal Data Address) sends.

* MODBUS CONNECTION DIAGRAM

AE 4
A~ - Gcooooooooooooooooo
gl;l_l f Mast: T Sl 1 T Sl > ToToooenmmmemRRRY 120 Ohm
« L l aster L l ave - l l ave - Up to 127 slave devices Slave - 127
B A B A B A can be controlled. 3 &
= & - o+ -+

Termination should be accomplished
by attaching 120 Ohm resistors to the
start and at the end of the

communication line.

SURAN Industrieelektronik

An der Hanfrotze 6 / D-77731 Willstatt

* Applies to devices with Modbus function.
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