Stand: 07.06.2023, Anderungen vorbehalten und kénnen jederzeit ohne Ankiindigung durchgefiihrt werden !

deutsch

Lesen Sie bitte vor Inbetriebnahme des Gerates die Bedienungsanleitung sorgféltig durch! Bei Schaden, die durch Nichtbeachten dieser

Bedienungsanleitung verursacht werden, erlischt der Garantieanspruch! Fiir Folgeschaden Gibernehmen wir keine Haftung!

Wir ibernehmen ebenfalls keine Haftung fir Personen-, Sach- oder Vermégensschaden.

ENDA EPC9513 PID Universalregler mit Rampenfunktion

Vielen Dank dafir, dass Sie sich fur den ENDA EPC9513 PID Universalregler mit Rampenfunktion entschieden haben!

Abmessungen 96x96mm

3,5 ", 5-stelliges grafisches TFT-Display
Universal-Eingang fur TC, RTD, NTC, R, mA, V oder mV
Offset-Einstellung fir Eingangsgréfie

32-Punkte Linearisierung fu

Waéhlbarer Relais-, SSR-, Motorventil- oder Analogausgang

Re-Transmission Weiterscl
als Ausgang (mA oder V)
50ms Abtastzeit
PID-Regelung

r den analogen Eingang

haltung des Eingangsignals

PID-Selbstoptimierung (Selftune)

PID-Automatische Selbstoptimierung (Auto tune)
Bitte bei Erstbetrieb der Anlage (Betriebsbereiter Zustand)
Selbstoptimierung durchfiihren!

Soft-Start (Zeitvorgabe fiir Sollwert)

24Vdc Sensorversorgung

16 Rampenschritte- und 8 Rampensollwerte
Wabhlbare Einzelsollwert- oder Rampenfunktion

Digitale Eingange fiir Ramp

ensteuerung

"1230.6°
*1200.0°

[ I3
A2
@SSR

Prog.No: 1

Prog.Remaining Time(min): 1:0

Seg.No: 1

PRESS SET TO START PROFILE CONTROLLER

ENDA

EPC9513

(=][allv]

PV-SV

Program 1 i rui

EPC9513

[(=][=][a]lv]

Periodische Schaltverhalten des Relais bei Fuhlerbruch einstellbar ReHS .
Sicherheitsstufen fir das Meni und Konfigurationsseiten Compliant
Programmierung per Tasten oder RS485 Modbus-Schnittstellen
CE / RoHS Konform
Infor i Modb. finden Sie in der Modbus-
Bestellcode : EPC9 5 1 3 Befehlsliste undin der Anschlussbelegung.
ANALOGEINGANG
Eingangstyp Messbereich Genauigkeit Eingangsimpedanz Kabelfarbe Norm.
B (Pt30Rh-Pt6Rh) | 200,0 ... 1800,0°C  392,0 ... 3272,0°F | +0.1% v. SB und +2°C (3,6°F) + undefiniert - weil}
E (NiCr-Con) -100,0 ..... 900,0°C  -148,0 ... 1652,0°F | +0.1% v. SB und +0,5°C (1°F) + violett - weify EN 60584
J (Fe-Con) -100,0 ..... 900,0°C  -148,0 ... 1652,0°F | #0.1% v. SB und #0,5°C (1°F) + schwarz - weily
K (NiCr-Ni) -100,0 ... 1300,0°C  -148,0 ... 2372,0°F | *0.1% v. SB und +0,5°C (1°F) + griin - weil
TC L (Fe-Con) -100,0 ..... 900,0°C  -148,0 ... 1652,0°F | #0.1% v. SB und +1.5°C (2.7°F) Ri > 100kQ + red - blau DIN43710
N (NiCrSi-NiSi) -200,0 ... 1300,0°C  -328,0 ... 2372,0°F | +0.1% v. SB und +0,5°C (1°F) +lila - weif
R (Pt13Rh-Pt) 0,0 ... 1700,0°C 32,0 ... 3092,0°F| #0.1% v. SB und +1°C (1.8°F) + orange - weifd EN 60584
S (Pt10Rh-Pt) 0,0...1700,0°C 32,0...3092,0°F| *0.1% v. SB und +1°C (1.8°F) + orange - weil
T (Cu-Con) -250,0 ..... 300,0°C_ -418,0..... 572,0°F | +0.1% v. SB und +0,5°C (1°F) + braun - weify
U (Cu-Con) -200,0 ..... 400,0°C  -328,0 ..... 752,0°F | *0.1% v. SB und +0,5°C (1°F) + rot -braun | DIN43710
RTD | PT100 -200,0 ..... 850,0°C  -328,0 ... 1562,0°F | +0.1% v. SB und £0,5°C (1°F) Ri > 100kQ Sensorstrom 250pA EN 60751
-100,00 ... 160,00°C -148,00 .. 320,00°F
NTC [NTC -60,0 ..... 150,0°C  -76,0 ..... 302,0°F | *0.1% v. SB und +0,5°C (1°F) Ri > 100kQ
mA 0-20mA +0.1% v. SB und +1 digit Ri =50Q
v g ; fggq Av ;32768 ... 32767 +0.1% v. SB und +20pV Ri > 100kQ
m 0 By m -3276,8 ... 3276,7 S/l B2 S 2 !
v 1-5v :237722 1;5772; +0.1% v. SB und *1 digit Ri > 100kQ
0-10V ’ U +0.2% v. SB und £0.1Q
a 0 - 550Q .
0 - 10kQ +0.5% v. SB und £10Q Ri > 100kQ Sensorstrom 250uA

DIGITALER EINGANG (Bei Verwendung von Rampenfunktionen)

Start-Stop Eingang / Pause-Fortsetzen Eingang /
Vorheriges Programm / Nachstes Programm

5V bis 30V Impuls, Ri=100kQ

AUSGANGE

C / A.3 /| Motorventil ein 250V AC, 2A (ohmsche Last), Umschaltkontakt, ohne Last 10 Mio. Schaltspiele, unter Last bei 250Vac 2A 200.000 Schaltspiele.
Alarm 1 250V AC, 2A (ohmsche Last), Umschaltkontakt, ohne Last 10 Mio. Schaltspiele, unter Last bei 250Vac 2A 200.000 Schaltspiele.
Alarm 2 / Motorventil aus 250V AC, 2A (ohmsche Last), SchlieRerkontakt, ohne Last 10 Mio. Schaltspiele, unter Last bei 250Vac 2A 200.000 Schaltspiele.
SSR Max. 40mA , 0 - 12V, Kurzschlussfester Ausgang

mA 0 - 20mA oder 4 - 20mA, Max. Lastwiderstand betrégt 750 Ohm

Vv Max. 30mA, 0 - 10V, Kurzschlussfester Ausgang

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Spannungsversorgung 90-250V AC, 50/60Hz

Leistungsaufnahme

Max. 7VA

Elektr. Anschluf

Aufsteckbare Schraubklemmileiste fiir 2.5mm?

Elektromagnetische
Vertraglichkeit (EMC)

EN 61326-1: 2013

Elektrische Sicherheit

EN 61010-1: 2010 (Verschmutzungsgrad 2 , Schutzklasse ||)

BETRIEBSBEDINGUNGEN

Betriebstemp./ Lagerung

0...+50°C/-25...70°C

Luftfeuchtigkeit Bis 31°C 80%, bis 40°C linear abfallend bis 50% Luftfeuchtigkeit, Hohe <2000m
Schutzart Entspricht EN 60529 ; Frontseite : IP65, Rickseite : IP20
Hohe Max. 2000m

A Das Gerit nicht in explosiver oder korrosiver Umgebung einsetzen !

GEHAUSE

Gehauseart Schalttafeleinbauart nach DIN 43700, mit Befestigungsvorrichtung
Abmessungen B96xHI96xT81mm

Gewicht ca. 400g

Gehausematerial

Selbstverléschend

A Das Gerat darf nur mit einem feuchten Tuch abgewischt werden, keine aggressiven Reinigungsmittel verwenden!

SURAN Industrieelektronik

Tel.: +49 (0)7852 / 4889 962

An der Hanfrétze 6 / D-77731 Willstatt

E-mail :

info@suran-elektronik.de

Internet : www.suran-elektronik.de
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ABMESSUNGEN

96mm
1

"1230.6°
*1200.0°

96mm

o 5 3
o Prog.No: 1 Seg.No: 1

o Prog.Remaining Time(min): 1:0
SSR

PRESS SET TO START PROFILE CONTROLLER

ENDA EPC9513

ElENA2

i @/.1

EINBAUAUSSCHNITT

92mm

Befestigungselement

Um das Gerat auszubauen,
Befestigungselemente in Richtung 1
anheben und in Richtung 2
herausziehen.

Bemerkung :

1) Kalkulieren Sie bitte zusétzlich Platz fur
& die AnschlufRkabel (hinter dem Gerét).

2) Schalttafeldicke darf fur EUC9526 max. 10mm

betragen. Bei Demontage des Gerates im

Schaltschrank min. 60mm Freiraum hinter dem
Gerat erforderlich.

92mm

WICHTIGE HINWEISE ! / ANSCHLUSSBILD

Das ENDA EPC9513 ist ausschliefilich fur den Schalttafeleinbau vorgesehen. Es ist unbedingt darauf zu achten, dass die Geréate nur bestimmungsgeman
eingesetzt werden diirfen. Bei Arbeiten an der Schalttafel miissen alle zum Gerét fihrenden Leitungen spannungsfrei sein, wenn die Gefahr besteht, dass die am
Geréat befindlichen Anschlussklemmen bertihrt werden kénnten. Zur Einhaltung der CE Konformitét sind abgeschirmte Kabel- und Signalleitungen zu verwenden.
Diese sind getrennt von den Leistungsgefiihrten-/Netzleitungen zu verlegen. Die Abschirmung ist geréteseitig zu erden. Das Gerét ist so zu montieren, daf? es vor
Feuchtigkeit, Vibrationen und starker Verschmutzung geschitzt ist und auch die Betriebsumgebungstemperatur eingehalten wird. Die Verdrahtung,
Inbetriebnahme und Bedienung der Gerate muss durch ein entsprechend qualifiziertes Fachpersonal gemaR den értlichen Vorschriften vorgenommen werden.

90 - 250V AC
@ 50/60Hz, MAX. 7VA & c € 2
=]

+24V DC (max. 30mA)

SSROUT

vourt}

A G

P 17

|2 ] 18] iim
3 [19] = 2| 'm
4| GND1 [20) mAOUT 3l m

] [21] 4 m

| 5 | +12V DC (max. 30mA) Previous Program Input — ~>—{22] 5| W

16 Pause - Resume Input \—A Control 6| W
7 Start - Stop Input \—ﬁ Alarm 3

T Next Program Input {0 ~o— 125 Motorized 7

L 26 Valve On 8

19 [27]GND 9

10 +12V 128

? % RTD + —o + Alarm 1

— NTC TC mA/mVIV

12 R - > —o -

|113] cOM Alarm 2

[14] } '\a"sdfauss Motorized

15) Valve Off

i Logikausgang des Gerates EPC9513 Serie ist zur
BEMERKUNG :  EPC9513 F 100 mA Q Elektronik nicht galvanisch isoliert. Bei Verwendung

250V AC Switch

Versorgung : @ e TG von geerdeten Fuhlern dirfen diese nicht mit
ggiégﬂ" 4\\%\ ® Neutral E’) 50/60Hz 7VA Logikausgang verbunden werden !
z n
— :rlmcst:j\rllil:l?e nt Kabelquerschnitt: 1,5mm? Bemerkung : .
' 1) VersorgungsanschluBleitungen sollten nach
Schraub IEC60277 oder IEC60245 konform sein.
L chraubenanzugs- 2) Nach Sicherheitsnormen sollte der Hauptschalter
@ Schutzisoliert @ daez'gg'&’;"t am Schaltschrank leicht zuganglich angebracht und

auch mit einem Hinweisschild versehen werden !
MODBUS-ANSCHLUSS

A Informationen zur Modbus-Funktion finden Sie in der Modbus-Adressiibersicht und im Anschlussdiagramm des EPC9513.

MODBUS-ANSCHLUSSDIAGRAMM

gl;]_l ...................... S—

---------------------- — 120 Ohm
{) | Master I ] stave -1 1] siave -2 Bis zu 127 Slave-Geriite & i Slave - 127
B A B A B A kénnen gesteuert werden. B A

A

vermeiden, sollte am Anfang und Ende des
RS485 Modbusses jeweils ein 120 Ohm
AbschluBwiderstand angeschlossen werden.

j Um Stérungen in der Modbus Datenleitung zu

SURAN Industrieelektronik Tel.: +49 (0)7852 / 4889 962 E-mail : info@suran-elektronik.de 2./10
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Zustandsindikatoren

Ausgabe- / Alarmrelais- und SSR-Status.
(Wenn der Ausgang aktiv ist, leuchtet die zugehérige LED griin).

Z Set-/Anwendungs-

taste

& Bemerkung:

Zuriicktaste

Eingabetaste

Wert-
erhéhung

Wert-
verringerung

BEDIENUNG UND ANZEIGE
FRONTANZEIGE

Einheit
Prozesswert

1234 |
2000° |

Programm-Nummer

Sollwert Segment-Nummer

Prog.No: 1~ Seg Programm Restzeit

Prog.Remaining Time(m

Ausgabe in Prozent [%]
PRESS SET TO START PROFILE CONTROLLER

ENDA EPC9513 Meldungsfeld
Zuriicktaste Werterh6hung
Set-Taste Wertverringerung

Eingabetaste

Parameter auswéhlen‘_/ abwahlen, um den Parameterwert im "Programmiermodus” zu
erhdhen / verringern. Andern von Sollwert 1 (SV1) im "Betriebsmodus".

Kehrt zur vorherigen Seite im "Programmiermodus” zuriick. Andern von SV2 im "Betriebsmodus".

Dient zum Aufrufen des Hauptmenis und &ffnet das Untermeni. Wechsel zwischen dem
Untermend und "Programmiermodus”.

Dient zum Wechseln zwischen Parametern (bei rotem Parameterhintergrund) und erh6ht den
ausgewahlten Parameterwert (bei griinem Parameterhintergrund) im "Programmiermodus".

Dient zum Wechseln zwischen Parametern (bei rotem Parameterhintergrund) und verringert
den ausgewahlten Parameterwert (bei griinem Parameterhintergrund) im "Programmiermodus”.

1) Das Gerat muss sich im “Profile Control Mode” befinden, um die Rampenfunktion durch Driicken der Set-Taste zu starten/stoppen.
2) Wenn sich das Geréatim “Single Setpoint Mode” befindet, werden die Informationen zu “Prog.No”, “Seg.No” und “Prog.Remaining Time(min)“ nicht auf dem
Startbildschirm angezeigt.
3) “Single Setpoint Mode” (Einzelsollwertmodus) kann im Unterment “Profile Controller Configuration Page” (Konfiguration der Rampenfunktion) ausgewéhlt werden.
Im “Single Setpoint Mode” (Einzelsollwertmodus) fiihrt das Geréat, geman des eingestellten SV eine Kontrolle durch.

Nl A

Um das Gerét in Werkseinstellung zurtickzusetzten, muss die Werterhhungstaste
wahrend das Gerét eingeschaltet wird gedriickt gehalten werden.

Wéhrend des Programmiervorgangs
werden die Einstellparameter im Falle ( )

eines Stromausfall nicht gespeichert.

EINSTELLEN DES SOLLWERTES (EINZELSOLLWERT)

123.4 P 1234 P
209.0c el - 3 ) &

[ J¥]
@At
@ A2
@SSR

0%

SINGLE SET POINT MODE IS RUNNING

@A3
oA
@Az
@SSR

SINGLE SET POINT MODE IS RUNNING SINGLE SET POINT MODE IS RUNNING

Wenn die Set-Taste einmal gedriickt wird, leuchtet die SV1 LED grtin. Durch Driicken der Tasten Auf/Ab wird der SV1 Wert eingestellt.
Mit erneutem Betatigen der Set-Taste oder 3 Sekunden warten, wird der Wert gespeichert und die Farbe der SV1 LED wird wieder weif3.

50.0"

Prog.No: 0 Seg.No: 0

Prog.Remaining Time(min): 0:0

@ ssrR

PRESS SET KEY TO START PROFILE CONTROL

Der zuletzt gespeicherte
Rampenfunktionsverlauf
kann durch Driicken der
Zuriick-Taste angezeigt

werden.

SURAN Industrieelektronik

An der Hanfrétze 6 / D-77731 Willstatt

RAMPENFUNKTION

Program 1 is rul

50.0°
Rampen- [ ]
funktion wird K28

durch Driicken L& Prog.No: 1 Seg.No: 1 Rampenveriaufs

_ @A . wird durch
deéess?;;:ts il o< : . MHERED Driicken der

Zurlck-Taste
angezeigt.

Die Grafik des

Die Rampenfunktion wird durch
Dricken der Set-Taste gestoppt,
die Meldung ,PROFILE
CONTROLLER IS STOPPED*
erscheint 3 Sekunden lang und das
Gerat kehrt zum Hauptbildschirm
zuriick.

Program 1 is rul

@A3
@1 Prog.No: 1 Seg.N

@2 Prog.Remaining Time(min):
@ssrR .

PROFILE CONTROLLER IS STOPPED
Tel.: +49 (0)7852 / 4889 962 E-mail : info@suran-elektronik.de
Internet : www.suran-elektronik.de

i Der PV Wert wird einmal
i pro Minute abgetastet,
i gespeichert und im
i Programmdiagramm
i angezeigt.
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HAUPTANZEIGE

"1234
" 200.0°

oA

@ a1 Prog.No: 0 Seg.No: 0
( L4 Prog.Remaining Time(min): 0:0
@ssR oA

PRESS SET TO START PROFILE CONTROLLER

EPC9513 PROFILE CONTROLLER

© Input Configuration Page

@ Output Configuration Page

@ Alarm Configuration Page

@ PID Control Configuration Page

@ Communication Configuration Page
@ Security Configuration Page

@ Calibration Page

@ Profile Controller Configuration Page

B B8

Input Conf | Digital Inputs Conf Linearization Table Conf
Input 1 Type
Scale Minimum
Scale Maxmimum
Unit E—_

Input offset ]
Coefficient of digital filter [4 |
Decimal Point
Minimum Set Value
Maximum Set Value

Input Conf | Digital Inputs Conf Linearization Table Conf

Input 1 Type

K Type Thermocouple [v]

Scale Minimum
Scale Maxmimum
i [c [
Input offset D
Coefficient of digital filter [4 |
Decimal Point
Minimum Set Value
Maximum Set Value

PROGRAMMIERUNG

E Um in den Programmiermodus zu gelangen, muss die E Taste fur 2 Sekunden gedrtickt werden.

Das gewiinschte Untermenti wird durch Driicken der Tasten ausgewahlt werden.

Das gewahlte Unterment wird durch Driicken der B gedffnet. Die Freigabe und Berechtigungen der
Untermenupunkte kénnen in der Sicherheitskonfigurationsseite (>Security Configuration Page<) definiert werden.

Durch Driicken der Taste oder 10 Sekunden warten, kehrt das Gerat in den Betriebsmodus zuriick.

@

KONFIGURATION DES EINGANGS (>/NPUT KONFIGURATION PAGE<)

Waéhrend des Programmiervorgangs werden die
Einstellparameter bei einem Stromausfall nicht
gespeichert.

Z Mit erneuter Betdigung der J§| Taste wird der Parameter
gespeichert und der Hintergrund wird wieder rot.

Der gewiinschte Parameter kann durch Driicken der Tasten ausgewahlt und der Hintergrund
des ausgewahlten Parameters wird rot.

Bei Betatigung der Taste, wird der Hintergrund des ausgewahlten
Parameters griin und kann eingestellt werden.

Durch Driicken der Taste oder 10 Sekunden warten, kehrt das Gerat in den Betriebsmodus zurtick.

Input Conf | Digital Inputs Conf Linearization Table Conf Input Conf | Digital Inputs Conf Linearization Table Conf

Input 1 Type Input 1 Type
> Scale Minimum Scale Minimum
l:, Scale Maxmimum Scale Maxmimum
Unit °C v Unit [c [+l
Input offset o] Input offset ]
Coefficient of digital fiter [4 | Coefficient of digital filter [4 |
Decimal Point XXX.X Decimal Point
Minimum Set Value Minimum Set Value
Maximum Set Value [:J’. Maximum Set Value

Input Conf | Digital Inputs Conf | Linearization Table Conf

Start - Stop nput
Pause - Resume Input:  [Digital Input | w]

Previous Program Input: [Keypad - Digital Input [
Next Program Input: Keypad [¥]

Input Conf [ Digital Inputs Conf |  Linearization Table Conf

[[] Use Linearizasyon Table for 0-10 V

0.00 258 5.16 7.74
032 2.90 5.48 8.06
0.65 3.23 5.81 8.39
097[0.00] 3.55[0.00] 6.13[0.00] 8.71
1.29 3.87 6.45 9.03
1.61 4.19[0.00] 6.7 [0.00] 9.35[0.00]
1.94[0.00] 4.52[0.00] 7.10[0.00] 9.68[0.00]
2.26 4.84 7.42 10.00

SURAN Industrieelektronik
An der Hanfrétze 6 / D-77731 Willstatt

Tel.: +49 (0)7852 / 4889 962

Eingang 1 (>/Input 1 Type<):
B,E,J,K,L,N,R, S, T, U, Pt100,
NTC, 0-20mA, 4-20mA, 0-5V, 1-5V,
0-10V, 0-150mV, 0-550Q, 0-10kQ

MeRwertkorrektur (>/Input offset<) :

Kann zwischen "-99" und

"99" eingestellt werden.

Koeffitient fiir digitales Filter

(>Coefficient of digital filter<) :

Ein Wert von 1 ist 200 ms. Gibt die
Lesegeschwindigkeit des Gerats an. Kann von 1
bis 32 eingestellt werden. In lauten Umgebungen,
die sich auf den Messwert auswirken, sollten
groRe Werte ausgewahlt werden.

Maximaler Sollwert

(>Maximum Set Value<) :
Einstellbar zwischen "Scale
Maximum" und "Minimum Set

Skala Minimum / Maximum (>Scale Value".

Minimum/Maximum<) :
Kann zwischen -32768 und
32767 eingestellt werden.
(Nur far mA, V, mV, W, kW)

Einheit (>Unit<) :

°C, °F, bar, %RH, Hz, mA, A,

mV, V, Ohm, kOhm, %, g, kg,
cm, m, m/s, m/min, km/h,

cm3/s, m3/h, I/s, I/min, I/h, pH,EC
(Nur far mA, V, mV, Q)

Dezimalpunkt (>Decimal Point<) :
Kann je nach EingangsmeRbereich (Seite 1) auf 1,
2 oder 3 Stellen eingestellt werden.

Minimaler Sollwert (>Minimum Set
Value<):

Einstellbar zwischen "Scale Minimum"
und "Maximum Set Value".

Digitale Eingénge :

Start/Stopp, Pause/Fortsetzen, Nachstes/Vorheriges Programmprozesse kénnen Uber digitale Eingédnge oder die Geratetastatur
angesteuert.

Wenn der Programmprozess nur Uber das Tastenfeld ausgefuhrt wird, muss “Keypad” ausgewahlt werden.
Wenn der Programmprozess nur Uber den Digitaleingang ausgefiihrt wird, muss “Digital Input’ ausgewahlt werden.
Wenn der Programmprozess sowohl Uber die Tastatur als auch tber den Digitaleingang ausgefuihrt wird, muss “Keypad - Digital Input”
ausgewahlt werden.

Start/Stop : Start-Stop-Eingabe und/oder SET-Taste

Pause/Fortsetzen : Pause-Fortsetzen-Eingabe und/oder Zuriick-Taste

Vorheriges Programm : Vorheriges Programm Eingabe- und/oder Erh6hungstaste
Néchstes Programm : Nachste Programm Eingabe- und/oder Verkleinerungstaste

Linearisierungs-Konfigurationstabelle (>Linearization Table Conf.<):
Beiden Eingangstypen mA, V, mV, Q und kQ kénnen bis zu 32 Linearisierungspunkte gesetzt werden.

"Use Linearization Table for 0-10 V" muss durch Driicken der -Tasten aktiviert werden.
In Abhangigkeit des ausgewahlten Einganges wird die Differenz des Eingangsskalenbereiches auf 24 Punkte aufgeteilt und

links in der Tabelle angezeigt.
Dem links in der Tabelle angezeigtem Wert kann eine Anzeigegrofe zur Linearisierung zugewiesen werden.

E-mail : info@suran-elektronik.de
Internet : www.suran-elektronik.de
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Control Conf  |Motorized Valve Con

Output Conf
Output Type
Re-Transmission

Maxmimum Analog Output Value(%)

Minimum Analog Output Value(%)
Output Hysteresis [ ]

Output Power Offset Around Set Point(%) [0 |

Output Conf Control Conf Motorized Valve Conf
@ cooL
© HEAT

O stop

(®) Resume
Output Power During Prob Failure(%)[0 |

Control Configuration

Power Failure Behaviour

Soft Start Time(sec)

Consistently Control /e
OoN

SV Deviation [0 ] ®oFF
OoN

Output Conf Control Conf | Motorized Valve Conf
) " @ Close
Motorized Valve Position When Power On
© Open

Motorized Valve On/Off Time(sn)

Motorized Valve On Control Period(%)

| A

Alarm Set Conf | Alarm 1 Conf | Alarm 2 Conf | Alarm 3 Conf
Alarm 1 Set Value  [EEXIN
Alarm 2 Set Value
Alarm 3 Set Value 850.0

B

Alarm Set Conf | Alarm 1 Conf | Alarm 2 Conf [ Alarm 3 Conf
Alarm 1 Hysteresis D
Alarm 1 Type [independent [¥7]
Alarm 1 Status O Low

(® HIGH
Alarm 1 Status During Prob Failure O OFF

(®OoN
Alarm 1 Up Limit
Alarm 1 Low Limit

SURAN Industrieelektronik
An der Hanfrétze 6 / D-77731 Willstatt

Tel.: +49 (0)7852 / 4889 962

PROGRAMMIERUNG

KONFIGURATION DES AUSGANGS (>OUTPUT CONFIGURATION PAGE<)

Ausgangstyp (>Output Type<): Kann als Relais (Relay), SSR, 0-20mA, 4-20mA oder 0-10V ausgewahlt werden. Wenn
das Relais nicht als Ausgang ausgewahlt ist, kann dieser fir die Motorventilsteuerung verwendet werden.
Re-Transmission (>Re-Transmission<): Weiterleitung des Eingangsignals an Ausgang.

Wenn der Regelausgang als Relais oder SSR ausgewahlt ist, kbnnen als re-transmission Signale die Ausgénge 0 / 4-
20mA oder 0-10V eingestellt werden.

Wenn das Regelausgangssignal als 0 / 4-20 mA ausgewahlt wurde, ist nur der noch nicht benutzte Ausgang als
re-transmission 0-10V Signal méglich.

Wenn das Regelausgangssignal als 0-10V ausgewahlt wurde, ist nur der noch nicht benutzte Ausgang als
re-transmission 0 / 4-20mA Signal méglich.

Maximaler Analog-Ausgabewert (>Maximum Analog Output Value<): Maximaler Prozentwert fiir den Analogausgabewert.
Minimaler Analog-Ausgabewert (>Minimum Analog Output Value<): Minimaler Prozentwert fir den Analogausgabewert.

Ausgangshysterese (>Output Hysteresis<) : Einstellbar zwischen 0 und 50 (Wenn Proportionalband auf 0,0
eingestellt ist, sind die ON-OFF Regelung und die Ausgangshysterese aktiv).

Ausgangsleistungs- Offset um den Sollwert (>Output Power Offset Around Set Point<) :

Wird die Ausgaberate beim eingestellten Wert in % eingegeben, wird der eingestellte Wert schneller erreicht.
TotalOutput(%) = Systemausgabe(%)+ (100 / Proportionalband) *Fehler *OutputPowerOffset/100.

Steuerkonfiguration (>Control Configuration<) : Als Kiihl-(COOL) / Heizfunktion(HEAT) wahlbar. Die Kuhlsteuerung ist
eine ON-OFF Regelung. (Fur die Kuhlsteuerung muss Proportionalband = 0,0 sein).

Verhalten bei Stromausfall (>Power Failure Behaviour<) : Wenn ein Stromausfall auftritt, wahrend die
Rampenfunktion ausgefiihrt und Geréat wieder in Betrieb genommen wird:

- Wenn Stopp ausgewahlt wird, stoppt die Profilsteuerung und geht in den Anfangszustand zuriick

- Wenn Fortsetzen ausgewahlt ist, wird die Profilsteuerung dort fortgesetzt, wo sie abgebrochen wurde
Ausgangsleistung bei Fiihlerdefektes in % (>Output Power During Prob Failure<) : Einstellbar zwischen 0% und
100%. Die Ausgabe wird im Falle eines Fihlerdefektes fortgesetzt.

Soft Start Zeitwert (Rampenfunktion) (>Soft Start Time(sec)<) : Einstellbar zwischen 0 und 200 Sekunden.

Wenn sich das Gerat im Rampenfunktionsmodus befindet, starten die programmierten Segmente der Ramepnfunktion
entsprechend der Softstartzeit.

Wenn sich das Gerat im Einzelsollwert-Modus befindet, beginnt das Gerat mit der Steuerung gemaR der Softstartzeit,
nachdem das Gerat eingeschaltet wurde.

Kontinuierliche Kontrolle (>Consistently Control<) : Sobald die Rampenfunkion abgeschlossen ist:

Wenn AUS ausgewahlt ist, stoppt die Rampenfunktion und geht in den Anfangszustand zuriick

Wenn EIN ausgewahlt ist, regelt die Rampenfunktion weiterhin auf den zuletzt eingestellten Sollwert.
SV-Abweichung (>SV Deviation<) : Ende jedes Rampenschrittes, wenn die Differenz zwischen Prozesswert und
Sollwert groRer als SV-Abweichungswert ist (SV-PV > SV-Abweichung), wird der Zeit-Countdown angehalten und die
Regelung bleibt beim letzten Sollwert bis Differenz zwischen Prozesswert und des eingestellte Wert kleiner als der Wert
der SV-Abweichung ( SV - PV < SV-Abweichung ) ist.

Der SV-Abweichungsprozess kann mit der ON/OFF-Option aktiviert/deaktiviert werden.

MOTORVENTILSTEUERUNG (>Control Conf <)

Position des Motorventils beim Einschalten (>Motorized Valve Position When Power On<) : Erméglicht die
Konfiguration der Position des motorisierten Ventils beim Einschalten des Geréts.

Motorventil Offnungs-/SchlieRzeit (sec) (>Motorized Valve On/Off Time (sn)<) : Ein Wert zwischen 2-300 Sekunden
kann eingestellt werden.

Motorventil Schrittweite (%) (>Motorized Valve Control Period(%)<) : Prozentuale Schrittweite (Offnen/SchlieRen)
des Motorventils. Der Wert bezieht sich auf den unter (>Motorized Valve On/Off Time (sn)<) gespeicherten Zeit. Bei
einem Zeitwert < 2 Sekunden betragt die Offnungs-/SchlieRzeit automatisch 2 Sekunden.

KONFIGURATION DES ALARMS (>ALARM CONFIGURATION PAGE<)

Alarm 1 Sollwert (>Alarm 1 Set Value<) : Kann zwischen Alarm 1 obere Grenze (Alarm 1 Up Limit) und Alarm 1 untere
Grenze (Alarm 1 Low Limit) eingestellt werden.

Alarm 2 Sollwert (>Alarm 2 Set Value<) : Kann zwischen Alarm 2 obere Grenze (Alarm 2 Up Limit) und Alarm 2 untere
Grenze (Alarm 2 Low Limit) eingestellt werden.

Alarm 3 Sollwert (>Alarm 3 Set Value<) : Kann zwischen Alarm 3 obere Grenze (Alarm 3 Up Limit)
und Alarm 3 untere Grenze (Alarm 3 Low Limit) eingestellt werden.
A Um "Alarm 3" verwenden zu kénnen, darf der Ausgangstyp (Output Type) nicht
auf Relais eingestellt sein. Andernfalls ist die "Alarm 3"-Seite nicht verfiigbar
und ausgeblendet.

Hysterese Alarm 1 (>Alarm 1 Hysteresis<) : Ein Wert zwischen 0 und 50 kann eingestellt werden.

Alarm 1 Alarmarten (>Alarm 1 Type<c) : 4 Alarmarten kénnen eingestellt werden. Regelkreisalarm (>/ndependent<),

Abweichungsalarm (>Devitation<), Bandalarm (>Band<), Band mit Unterdriickung nach dem Einschalten (>Band w. Inh.<).

Alarm 1 Zustand (Alarm 1 Status) : Wenn Regelkreisalarm (Independent alarm), Bandalarm (Band alarm) oder Band mit

Hemmung (Band Alarm with Inhibition) unter dem eingestellten Sollwert aktiv sein soll, muss LOW ausgewabhlt sein, bei

Uber dem Sollwert HIGH. Wenn LOW fir Bandalarm (Band alarm) ausgewahlt ist, wird der Alarm inerhalb der Bandbreite

aktiviert und wenn HIGH ausgewabhlt ist, wird der Alarm auRerhalb der Bandbreite aktiviert.

Alarm 1 Status wéhrend eines Fiihlerdefektes (>Alarm 1 Status During Probe Failure<) : Der Alarmausgang ist

wahrend eines Fuhlerdefektes bei der Auswahl ON aktiv und bei OFF nicht aktiv.

Alarm 1 Obere Grenze (>Alarm 1 Up Limit<) :Kann zwischen Maximalem Skalenbereich (>Scale Maximum<) und
Alarm 1 untere Grenze (>Alarm 1 Low Limit<) eingestellt werden.

Alarm 1 Untere Grenze (>Alarm 1 Low Limit<) : Kann zwischen Minimalem Skalenbereich (>Scale Minimum<) und
Alarm 1 obere Grenze (>Alarm 1 Up Limit<) eingestellt werden.werden.

o Gleiches Verfahren kann fiir Alarm 2 und Alarm 3 durchgefiihrt werden.

E-mail : info@suran-elektronik.de
Internet : www.suran-elektronik.de
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Auto Tune © oFF
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Selftune (Selbstoptimierung)

PROGRAMMIERUNG
PROGRAMMIERUNG DER PID-REGELUNG (>PID CONTROL CONFINGURATION PAGE<)

Proportional Band (%) (Proportionalband (%)) : Zwischen 0% und 100% einstellbar.

Bei Pb=0% wird mit ON/OFF Funktion geregelt

Integral Time (min) (Integralzeit (min)) : Kann zwischen 0.0 und 100.0 Minuten eingestellt werden.

Differentialzeit (min) (>Derivate Zeit (min)<) : Kann zwischen 0.0 und 25.0 Minuten eingestellt werden.

Proportionalitédtszeit (sec) (>Control Period (sec)<) : Kann zwischen 0 und 250 Sekunden eingestellt werden.

Auto Tune (>Auto Tune<) : Berechnet automatisch die PID-Parameter, wéhrend die Selbstoptimierung (>Self-tune<) aktiv ist.
Die Auto Tune Funktion ist aktiv, wenn ON ausgewahlt ist. Wenn der Sollwert schwankt, wahrend das Gerat lauft, verbessert die
automatische Einstellung die PID-Parameter, um eine optimale Regelung zu gewahrleisten.

Der Selbstoptimierungsvorgang wird gestartet, indem der Parameter mit den Navigationstasten angewdhlt und mit der Taste MIZ#| bestétigt
wird. Die Meldungen "SELF TUNE IS STARTED" und "SELF TUNE IS RUNNING" werden angezeigt.

Bei erfolgreichem Selbstoptimierungsvorgang :

- Bei der Rampensteuerung wird die "SELF TUNE IS FINISHED, PRESS BACK TO EXIT" Nachricht angezeigt und das Gerat wartet auf weitere Bedienung.

- Im Einzelsollwertmodus wird die Meldung "SELF TUNE IS FINISHED, SINGLE SETPOINT IS RUNNING" angezeigt und der Steuerungsprozess wird fortgesetzt.
Um den Selbstoptimierungsvorgang zu starten, muss der Messwert unter 60% des eingestellten Wertes sein. Andernfalls werden die Meldungen "SELF TUNE IS
STARTED" und "SELF TUNE IS STOPPED" angezeigt und das Gerat kehrt in den Betriebsmodus zurtick.

Der Bediener muss warten, bis der Messwert unter 60% des eingestellten Wertes féllt und die Selbstoptimierung erneut starten.

Wenn der Selbstoptimierungsvorgang beendet werden soll, kann mit der Taste der Prozess abgebrochen werden und das Geréat kehrt in den Betriebsmodus zurtick.

Modbus Conf

Modbus Communication
@ OFF
O oN

Device Address
Baudrate (9600 [¥]
Security Code D

Input Configuration Page Visibility

Output Configuration Page Visibility
Alarm Group 1 Configuration Page Visibility
Alarm Group 2 Configuration Page Visibility
PID Control Configuration Page Visibility

Communication Configuration Page Visibility
Calibration Page Visibility [Yes [¥]

Enter security code in order to change page visibilities.

SURAN Industrieelektronik
An der Hanfrétze 6 / D-77731 Willstatt

PROGRAMMIERUNG MODBUS (>COMMUNICATION CONFIGURATION PAGE<)
Modbus-Kommunikation (Modbus Communication) : ON : Aktiv OFF : Nicht aktiv
Geréateadresse (Device Address) : Einstellbar zwischen 1 und 247.

Modbus Baudrate : Einstellbar zwischen 4800, 9600, 19200, 38400 oder 57600.

EINSTELLEN DER SICHERHEITSPARAMETER (>SECURITY CONFIGURATION PAGE<)

Sicherheitskode (Security Code) : Der Freigabekode ist 123

Status der Seitenzugriffsrechte :

No : Die Seite kann gedffnet und Parameter nicht gedndert werden.
Yes :Die Seite kann gedffnet und Parameter verandert werden.
None : Die Seite kann nicht geéffnet werden.

Alle Zugriffsrechte fiir die jeweiligen Seiten kénnen separat als Yes, No oder None eingestellt werden.

Tel.: +49 (0)7852 / 4889 962 E-mail : info@suran-elektronik.de
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Program Conf | Alarms Conf

Soft Start Conf| Graph Page

Program Start Delay (min.):
Max. Step Count :
Program Repeat Count :

Next Program :

]
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Segmentt: [0 |
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Segment3 [0 |
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i
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Segmentt [l
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Segment4 ||
Segment5 ||
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o
3
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Program1 Segment Alarms
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Soft Start Conf

Graph Page

Soft Start
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Program1 Segment Soft Starts

Program Conf | Alarms Conf

Soft Start Conf| Graph Page

SURAN Industrieelektronik
An der Hanfrétze 6 / D-

77731 Willstatt

Tel.: +49 (0)7852 / 4889 962

PROGRAMMIERUNG
KONFIGURATION DER RAMPENFUNKTION (>Profile Controller Configuration Page<)

Program Conf

Programmnummer (Program No) : Kann zwischen 1 und 16 gewahlt werden.

Startprogramm (Start Program) : Kann zwischen 1 und 16.

Einzelsollwert (Single Setpoint) : Wenn das Kontrollkastchen [ ausgewahlt ist, wird der
Einzelsollwert aktiviert (In diesem Fall ist die Rampenfunktion inaktiv).

Programmstartverzégerung (Program Start Delay (min.)) : Einstellbar zwischen 0 ... 180 Minuten.
Maximaler Schrittzédhler (Max. Step Count) : Einstellbar zwischen 1 und 8.
Programmwiederholungszahler (Program Repeat Count) : Einstellbar zwischen 1 und 8.
Nachstes Programm (Next Program) : Einstellbar zwischen 0 und 16. Bei Auswahl von 0

wird die Steuerung am Ende des Programms gestoppt.

Segment1/Time(min.) : Einstellbar zwischen 0 und 32000 Minuten.

Segment1/Temp : Einstellbar zwischen den Parametern Minimum Set Value und Maximum Set Value.

2, 3 bis 8. Segmente werden auf die gleiche Weise programmiert.

Alarms Conf

Segment1/Alarm1 : Wenn das Kontrollkéstchen & ausgewahlt ist, wird Alarm1 aktiviert.
Segment1/Alarm2 : Wenn das Kontrollkastchen & ausgewahlt ist, wird Alarm2 aktiviert.
2, 3 bis 8. Segmente werden auf die gleiche Weise programmiert.

Alarme werden entsprechend den Alarmtypen aktiviert, die im Abschnitt
0 "Alarmkonfigurationsseite” in den jeweiligen Schritten konfiguriert werden kénnen.

Soft Start Conf

1. Segment-Softstart (Segment Soft Start) : Wenn das Kontrollkdstchen [ ausgewahlt ist, wird der Softstart aktiviert.

Der Wert des Parameters Softstartzeit wird als Softstartzeit des ausgewahlten Segments verwendet.
2, 3 bis 8. Segmente werden auf die gleiche Weise programmiert.

Graph Page

Die programmierte Rampenfunktion kann auf der ,Graph Page*” grafisch dargestellt werden.
- Programmnummer

- Sollwerte der Rampenfunktion

- Segmentzéhlungen

- Segmentlange

E-mail : info@suran-elektronik.de
Internet : www.suran-elektronik.de
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EPC9513 PARAMETER LIST
PARAMETER INFORMATION DATA |REG. MiN. |[MAX. |DEF.
TYPE |ADR.
Input Type 0=Btype Termokupl 1 =E 2=J 3=K 4=L 5=N 6=R 7=8 Word |0 0 19 2
8§=T 9=U 10=Pt100 11=NTC12=0-20mA 13=4-20mA 14=0-5V15=1-5V
16=0-10 V17=0-150 mV 18 =0-550 Ohm19 =0-10 kOhm
Scale Minimum Can not be changed for Thermocouple and PT100 . Can be changed for Universal Inputs. Word 1 -32768132767 |-1000
Scale Minimumis -100 for PT100 XXX.XX. Low limit for Set Value parameter.
Scale Maximum Can not be changed for Thermocouple and PT100 . Can be changed for Universal Inputs. Word |2 -32768(32767 19000
Scale Maximumis 160 for PTI00 XXX.XX. Up limit for Set Value parameter.
Unit 0=°C1=°F2=Bar3=%RH4=Hz5=A6=V . Word |3 0 6 0
Input Offset OffSet added to Measurement. Word |4 -99 99 0
Digital Filter Coefficient |1 = Fastest response time 32 = Slowest response time Word |5 1 32 4
Value ofparameter should be increased in interference.
Decimal Point 0=XXX 1 =XXXX 2 =XXXXX 3=XXXXXX.Accirding to Decimal Point parameter , modbus Word |6 0 3 1
read/write data changed by 1,10,100,1000 linearly.
Minimum Set Value Adjustable between Scale Minimumand Maximum Set Value parameters. Word |7 0 3 1
Maximum Set Value Adjustable between Scale Maksimumand Minimum Set Value parameters. Word |8 0 3 1
Start - Stop Input 0=Disable 1=Enable Word |9 0 1 0
Profil Control start/stop digital input disable/enable.
Pause - Resume Input 0=Disable 1= Enable Word 10 0 1 0
Profil Control pause/resume digital input disable/enable.
Previous Program Input |0=Disable 1=Enable Word |11 0 1 0
Profil Control previous programdigital input disable/enable.
Next Program Input 0=Disable 1=Enable Word 12 0 1 0
Profil Control next programdigital input disable/enable.
Linearization Table Linearization table , value ofpoints from0 to 31. Word [13-44] |-32768]32767 |0
[0-31].Points
Output Type 0=Relay 1 =SSR2=0-20mA 3=4-20mA 4=0-10 V 5 = Valve Word |45 0 45
Re-Transmission 0=None 1 =0-20mA 2=4-20mA 3=0-10V Word |46 0 3 0
Maximum Analog Word |47 0 100 100
Output Value
Minimum Analog Output Word |48 0 100 0
Value
Output Hysteresis Adjustable between 1 and 50. Word |49 0 50 0
Output Power Offset Added offset(%) according to error around Set Value. Word |50 0 100 0
Around Set Point(%)
Output Power During Ajustable between %0 and %100 , output will continue in case ofprob failure. Word |51 0 100 0
Prob Failure(%)
Soft Start Time(sec) Adjustable between 0 and 200 seconds. Word |52 0 200 10
SV Deviation If(SV-PV>SV Deviation) at the end ofthe step and IfSV Deviation is enabled , time countdown Word |53 0 32767 |0
will be paused and control remains at last set value until (SV-PV < SV Deviation ) Please check
parameter definition on page 5.
Alarm 1 Set Value Word |54 -32768132767 1000
Alarm 2 Set Value Word |55 -32768132767 1000
Alarm 3 Set Value Word 156 -32768132767 1000
Alarm 1 Hysteresis Word |57 0 50 0
Alarm 1 Type 0 =Independent 1=Deviation 2=Band alarm3=Band alarmwith inhibitation 4=Profil control alarm Word |58 0 4 0
Alarm 1 Up Limit Word |59 -32768132767 19000
Alarm 1 Low Limit Word 160 -32768132767 1-1000
Alarm 2 Hysteresis Word |61 0 50 0
Alarm 2 Type 0 =Independent 1=Deviation 2=Band alarm3=Band alarmwith inhibitation 4=Profil control alarm Word |62 0 4 0
Alarm 2 Up Limit Word 63 -32768132767 19000
Alarm 2 Low Limit Word |64 -32768132767 1-1000
Alarm 3 Hysteresis Word |65 0 50 0
Alarm 3 Tvpe 0 =Independent 1=Deviation 2=Band alarm 3=Band alarmwith inhibitation Word |66 0 3 0
Alarm 3 Up Limit Word [67 -32768132767 19000
Alarm 3 Low Limit Word ]68 -32768]32767 |-1000
Proportional Band (%) |Ifit is set to %0.0 , ON-OFF control is activated. Ifit is set to different fom%0.0 , PID control is Word 69 0 100 4
activated. In order to read/write frommodbus mutiple/divide with 10. For example ; in order to set
%5.5,5.5x10=55 must be written to parameter.
Integral Time (min) Adjustable between 0.0 and 100.0. Word |70 0 100 4
Ifit is set to 0.0 , PD control is activated. In order to read/write rommodbus mutiple/divide with 10.
For example ; in order to set %5.5,5.5x10=55 must be written to parameter.
Derivative Time (min) Adjustable between 0.0 and 25.0 Word 71 0 25 1
Ifit is set to 0.0 , PI control is activated. In order to read/write fommodbus mutiple/divide with 10.
For example ; in order to set %5.5,5.5x10=55 nmust be written to parameter.
Control Period (sec) Adjustable between 1 and 250 second. Word 72 1 250 4
Start Program Profile control's starting programnumber. Word |73 1 16 1
Set Value Word |74 -32768]32767 2000
Wetorized Valve Position When device is power on, it provides to change to motorized valve position. Bit |75 0 0 1
Motorized Valve On/0ff Time (sn)| It can set between 2-300 seconds. Word |76 2 300 | 100
r;‘iz’;?;g Valve Control Motorized valve configurations off time during on/off. This time gets by percent on/off time of motorized valve.| Word | 77 1 50 25

SURAN Industrieelektronik
An der Hanfrétze 6 / D-77731 Willstatt
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Related to Decimal Point parameter; Scale Minimum , Scale Maximum , Linearization Table Points , Alarm 1 Set Value , Alarm 2 Set Value , Alarm 3 Set Value , Alarm 1 Up
Limit , Alarm 1 Low Limit , Alarm 2 Up Limit , Alarm 2 Low Limit , Alarm 3 Up Limit , Alarm 3 Low Limit , Program Segment1 Set Value , Program Segment2 Set Value ,
Program Segment3 Set Value , Program Segment4 Set Value , Program Segment5 Set Value , Program Segment6 Set Value , Program Segment7 Set Value , Program
Segment8 Set Value parameters are read/written linearly with 1,10,100,1000.

For example ; Decimal Point parameter is 1and If Set Value is 155.5 , Set Value will be read 1555 from modbus.

Profil Control Holding Registers

PARAMETER INFORMATION DATA |REG. MiN. |MAX. |DEF.
TYPE |ADR.

Start Delay(min.) Delay before programstarting. Word 1000 + (ProgramNo-1 ) x20 0 180 0

Max. Step Count Number ofsegments. Word 1000 + (ProgramNo-1 )x20+1 |1 8 8

Repeat Count Repeat count ofprogram. Word 1000 + (ProgramNo-1 )x20+2 |1 8 1

Next Program Number ofnext program Word 1000 + (ProgramNo-1 )x20 +3 (0 16 0

Program Segmentl Programsegmentl's time Word 1000 + (ProgramNo-1 )x20 +4 (0 32000 (O

Time(min.)

Program Segmentl Set Programsegmentl's value Word 1000 + (ProgramNo-1 )x20 +5 [-32000]32000 [0

Value

Program Segment2 Programsegment2's time Word 1000 + (ProgramNo-1 )x20 +6 (0 32000 (0O

Time(min.)

Program Segment2 Set Programsegment2's value Word 1000 + (ProgramNo-1 )x20 +7 [-32000]32000 [0

Value

Program Segment3 Programsegment3's time Word 1000 + (ProgramNo-1 )x20 +8 [0 32000 (0O

Time(min.)

Program Segment3 Set Programsegment3's value Word 1000 + (ProgramNo-1 )x20 +9 [-32000]32000 [0

Value

Program Segment4 Programsegment4's time Word 1000 + (ProgramNo-1 )x20 + 0 32000 (0O

Time(min.) 10

Program Segment4 Set Programsegment4's value Word 1000 + (ProgramNo-1 )x20 + -32000]32000 [0

Value 11

Program Segment5 Programsegment5's time Word 1000 + (ProgramNo-1 )x20 + 0 32000 (0

Time(min.) 12

Program Segment5 Set Programsegment5's value Word 1000 + (ProgramNo-1 )x20 + -32000]32000 [0

Value 13

Program Segment6 Programsegment6's time Word 1000 + (ProgramNo-1 )x20 + 0 32000 (0O

Time(min.) 14

Program Segment6 Set Programsegment6's value Word 1000 + ( ProgramNo-1 )x20 + -32000]32000 [0

Value 15

Program Segment7 Programsegment7's time Word 1000 + ( ProgramNo-1 )x20 + 0 32000 (O

Time(min.) 16

Program Segment7 Set Programsegment7's value Word 1000 + ( ProgramNo-1 )x20 + -32000]32000 [0

Value 17

Program Segment8 Programsegment8's time Word 1000 + (ProgramNo-1 )x20 + 0 32000 (0O

Time(min.) 18

Program Segment8 Set Programsegment8's value Word 1000 + (ProgramNo-1 )x20 + -32000]32000 [0

Value 19

Profil control modbus addresses start from 1000.

In order to write/read profile program parameters to/from Modbus base address is 1000 + ( ProgramNo-1 ) x 20.
Related to Decimal Point parameter Profil Control Set parameters are read/written linearly with 1,10,100,1000.
For example;

Program5 Start Delay (min.) Holding Register Address is 1000 + (5-1) x 20 = 1080

Program5 Setment6 Time (min.) Holding Register Address is 1000 + (5-1) x 20 + 14 = 1094

Program5 Setment6 Set Value Holding Register Address is 1000 + (5-1) x 20 + 15 = 1095

Input Registers

PARAMETER INFORMATION DATA |REG. MIN. |MAX. |DEF.
TYPE |ADR.

Measured Value Measured PV, result must be divided by 10. For example; Iftemperature is 32.5 °C, 325 will beread |Word |0 NONE |NONE |[NONE
over modbus.

Internal NTC Measured Internal NTC temperature , result must be divided by 10. For example; Iftemperature is 32.5 [Word |1 NONE |NONE |[NONE

Temperature °C, 325 will be read over modbus.

Analog Output Output % for 0-10V, 0-20mA or 4-20mA Word |2 NONE |NONE |[NONE

Percentage

Current Program Running programnumber while profile controller is running. Word |3 NONE |NONE |[NONE

number

Current segment number |Running segment number while profile controller is running. Word |4 NONE |NONE |[NONE

Control Remaining Remaining time ofrunning program Word |5 NONE |NONE |[NONE

Time(min)

SURAN Industrieelektronik Tel.: +49 (0)7852 / 4889 962 E-mail : info@suran-elektronik.de 9./10
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Coil Registers

PARAMETER INFORMATION DATA |REG. MiN. [MAX. |DEF.
TYPE ADR.
Use Linearization Table [Disable/Enable Linearization table Bit 0 0 1 0
Can not be used for Thermocouple, PT100 and NTC . Can be used for Universal Inputs.
Control Configuration [0=ON-OFF COOLING 1=ON-OFF HEATING Bit 1 0 1 1
IfProportional Band parameter is %0 , ON-OFF control activated.
Power Failure Behaviour |0=Stop 1=Resume Bit 2 0 1 0
Ifpower failure occurs when profile control is running and device powered on after power failure;
Ifstop is selected , profile control will stop and turn to initial state.
Ifresume is selected , profile control will resume fromwhere it stopped.
Consistently Control 0 =OFF, profile control stops and turns to initial state. Bit 3 0 1 0
1 =0ON,, profile control continue to control at last set value.
Sv Deviation Enable 0=0FF,1=0N Bit 4 0 1 0
Alarm 1 Status 0=LOW 1=HIGH Bit 5 0 1 1
Alarm 1 Status During 0=OFF , alarmis inactive in case ofprob failure. Bit 6 0 1 1
Prob Failure 1=ON ,alarmis active in case ofprob failure.
Alarm 2 Status 0=LOW 1=HIGH Bit 7 0 1 1
Alarm 2 Status During 0=OFF , alarmis inactive in case ofprob failure. Bit 8 0 1 1
Prob Failure 1=ON ,alarmis active in case ofprob failure.
Alarm 3 Status 0=LOW 1=HIGH Bit 9 0 1 1
Alarm 3 Status During 0=OFF , alarmis inactive in case ofprob failure. Bit 10 0 1 1
Prob Failure 1=ON ,alarmis active in case ofprob failure.
Auto Tune 0=0FF 1 =0N,Improve PID parameters while selftune is running. IfP Vis oscillating while Bit 11 0 1 0
profile control is running , autotune will improve PID parameters in order to best control.
Single Set Point 0=OFF 1 =ON Bit 12 0 1 0
Function Coil Start/Stop |Profile control can be started/stopped over modbus. Ifuser write 1 to this coil , profile controller will |Bit 100 0 1 0
start/stop.
Function Coil Profile control can be paused/resumed over modbus. Ifuser write 1 to this coil , profile controller will |Bit 101 0 1 0
Pause/Resume pause/resume.
Function Coil Next Profile control can start next programover modbus. Ifuser write 1 to this coil , profile controller will | Bit 102 0 1 0
start to next program.
Function Coil Previous Profile control can start previous programover modbus. Ifuser write 1 to this coil , profile controller |Bit 103 0 1 0
will start to previous program.
Discrete Input Registers
PARAMETER INFORMATION DATA [REG. MiN. |MAX. |DEF.
TYPE |ADR.
C/A3 Output Status Control Relay / Alarm3 output state(0 =OFF ,1 =ON) Bit 0 NONE [NONE |[NONE
A1 Output Status Alarml output state(0 =OFF ,1 =0N) Bit 1 NONE |[NONE |[NONE
A2 Output Statis Alarm2 output state(0 =OFF,1 =ON) Bit 2 NONE |[NONE |[NONE
SSR Output Status SSR output state( 0 =OFF ,1 =0N) Bit 3 NONE |[NONE |[NONE
Profile Controller Profil controller run state(0 =OFF,1 =0N) Bit 4 NONE |[NONE |[NONE
Running Status
Profile Controller Pause |Profil controller pause state(0 =OFF,1 =0N) Bit 5 NONE [NONE |[NONE
Status
Prob Failure Status Prob failure(0 =OFF,1 =0N) Bit 6 NONE |NONE |[NONE

MODBUS ERROR MESSAGES

Modbus protocol has two types error, communication error and operating error. Reason of the communication error is data corruption in transmission. Parity and CRC control should be done to prevent
communication error. Receiver side checks parity and CRC of the data. If they are wrong, the message will be ignored. If format of the data is true but function doesn’t perform for any reason, operating error
occurs. Slave realizes error and sends error message. Most significant bit of function is changed '1' to indicate error in error message by slave. Error code is sent in data section. Master realizes error type via

this message.

Error Code Name Meaning
The function code received in the query is not an allowable action for the slave. It a Poll Program
01 ILLEGAL FUNCTION Complete command was issued, this code indicates that no program function preceded it.
02 ILLEGAL DATA ADDRESS The data address received in the query is not an allowable address for the slave.
03 ILLEGAL DATA VALUE A value contained in the query data field is not an allowable value for the slave.
Message example: Device Address (0A)h -
Function Code (01)h Device Address (0A)h
address| MSB| (04)h Function Code (81)h
Structure of command | of coils. LSB | (A1)h
Structure of response E Cod
message (Byte Format) MSB | (00)h message (Byte Format) rror Gode ©02)h
Number of coils (N)
LSB | (01)h LSB (BO)h
LSB | (AC)h CRC DATA
CRC DATA wss | Gan MSB (53)h
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